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Informazioni importanti per I'utente

Le apparecchiature a stato solido hanno caratteristiche di funzionamento diverse da quelle delle apparecchiature
elettromeccaniche. Il documento Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State
Controls (pubblicazione SGI-1.1 disponibile presso I'Ufficio Commerciale Rockwell Automation® di zona oppure online
all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/literature/) descrive alcune importanti differenze tra le apparecchiature
a stato solido ed i dispositivi elettromeccanici cablati. A causa di questa differenza e della grande varieta di utilizzo delle
apparecchiature a stato solido, tutte le persone responsabili dell'applicazione di questa apparecchiatura devono assicurarsi
che ogni applicazione di questa apparecchiatura sia accettabile.

In nessun caso Rockwell Automation, Inc. sara responsabile o perseguibile per danni indiretti o consequenziali risultanti
dall'utilizzo o dall’applicazione di questo dispositivo.

Gli esempi e gli schemi in questo manuale sono inclusi esclusivamente a scopo illustrativo. A causa delle molteplici variabili
ed esigenze associate ad ogni specifica installazione, Rockwell Automation, Inc. non si assume la responsabilita e non ¢

perseguibile per l'utilizzo effettivo basato sugli esempi e schemi.

Rockwell Automation, Inc. non si assume alcuna responsabilita riguardo ai brevetti per quanto concerne l'uso di
informazioni, circuiti, dispositivi o del software descritti in questo manuale.

La riproduzione totale o parziale del contenuto del presente manuale ¢ vietata senza il consenso scritto di
Rockwell Automation, Inc.

In questo manuale sono presenti note che avvisano l'utente sulle misure di sicurezza da rispettare.

AVVERTENZA: |dentifica le informazioni sulle procedure o sulle circostanze che possono causare esplosioni in aree pericolose,
che potrebbero causare lesioni personali o morte, danni alla proprieta o perdite economiche.

ATTENZIONE: Identifica le informazioni sulle prassi o sulle circostanze che possono essere causa di lesioni personali o morte,
danni alla proprieta o perdite economiche. Gli avvisi di Attenzione aiutano ad identificare ed evitare un pericolo ed a
riconoscere le conseguenze.

PERICOLO DI FOLGORAZIONE: Potranno essere collocate delle etichette sull'apparecchiatura o al suo interno, per esempio su
convertitore di frequenza o motore, per attirare I'attenzione dell’'utente sulla tensione potenzialmente pericolosa presente.

PERICOLO DI USTIONE: Potranno essere collocate delle etichette sull'apparecchiatura o al suo interno, per esempio su
convertitore di frequenza o motore, per attirare I'attenzione dell’'utente sulle superfici che potrebbero raggiungere
temperature potenzialmente pericolose.

PERICOLO DI ARCO ELETTRICO: All'esterno o all'interno dell'apparecchiatura, ad esempio un motor control center, possono
essere apposte delle etichette per avvisare del rischio potenziale di arco elettrico. L'arco elettrico pud provocare lesioni gravi o
letali. Indossare gli adeguati dispositivi di protezione personale (PPE). Attenersi a TUTTI i requisiti normativi relativi alle
pratiche di lavoro sicure ed ai dispositivi di protezione personale (PPE).

il dl>dl>s

IMPORTANTE Identifica le informazioni critiche per un buon funzionamento dell’applicazione e la comprensione del prodotto.

Allen-Bradley, Rockwell Automation, Rockwell Software, PowerFlex, Connected Components Workbench, Studio 5000, DriveTools SP, AppView, CustomView, MainsFree Programming e PointStop sono marchi commerciali
di Rockwell Automation, Inc.

I marchi commerciali che non appartengono a Rockwell Automation sono di proprieta delle rispettive societa.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
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Prefazione

Destinatari del manuale

Documentazione consigliata

Panoramica

Lo scopo del presente manuale ¢ quello di fornire le informazioni di base
necessarie per I'installazione, I'avviamento e la ricerca guasti dei convertitori di
frequenza PowerFlex® 520.

Per informazioni su... Vedere pagina...
Destinatari del manuale 9

Documentazione consigliata 9

Convenzioni usate nel manuale 10

Taglie dei convertitori di frequenza 10

Precauzioni generali n

Spiegazione dei numeri di catalogo 12

Questo manuale ¢ concepito per personale qualificato, che dovrebbe essere in
grado di programmare ed azionare i convertitori di frequenza ed avere una buona
comprensione delle impostazioni e delle funzioni dei parametri.

Tutti i documenti consigliati, elencati in questa sezione sono disponibili on-line

all’indirizzo www.rockwellautomation.com/literature.

Le seguenti pubblicazioni forniscono informazioni generali sui convertitori di
frequenza.

Titolo Pubblicazione
Regole generali di cablaggio e messa a terra dei convertitori di frequenza a modulazione di DRIVES-IN001
ampiezza degli impulsi (PWM)

Preventive Maintenance of Industrial Control and Drive System Equipment DRIVES-TD001
Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Control SGl-1.1

A Global Reference Guide for Reading Schematic Diagrams 100-2.10
Guarding Against Electrostatic Damage 8000-4.5.2

Le seguenti pubblicazioni forniscono specifiche informazioni su installazione,
funzioni, specifiche e manutenzione dei convertitori di frequenza PowerFlex 520:

Titolo Pubblicazione
PowerFlex 520 AC Drive Specifications 520-TD001
PowerFlex Dynamic Braking Resistor Calculator PFLEX-AT001
PowerFlex AC Drives in Common Bus Configurations DRIVES-AT002

Le seguenti pubblicazioni forniscono specifiche informazioni sulle
comunicazioni di rete:

Titolo Pubblicazione
PowerFlex 525 Embedded EtherNet/IP Adapter 520C0M-UM001
PowerFlex 25-COMM-D DeviceNet Adapter 520C0M-UM002
PowerFlex 25-COMM-E2P Dual-Port EtherNet/IP Adapter 520C0M-UM003
PowerFlex 25-COMM-P Profibus Adapter 520C0M-UM004
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Prefazione Panoramica

Convenzioni usate nel
manuale

Taglie dei convertitori di
frequenza

10

o In questo manuale i si riferisce al convertitore di frequenza PowerFlex 520
indicandolo come: convertitore di frequenza, PowerFlex 520, convertitore
di frequenza PowerFlex 520.

o Specifici convertitori di frequenza della gamma PowerFlex 520 possono
essere indicati con:
— PowerFlex 523, convertitori PowerFlex 523 o convertitori di frequenza
PowerFlex 523.
— PowerFlex 525, convertitori di frequenza PowerFlex 525.

e Numeri e nomi dei parametri sono illustrati nel seguente formato:

P 031 [Tens Targa mot.]

Nome

Numero

Gruppo

b |=Display di base

P | =Programma base
t |=Terminali

C |=Comunicazioni

L |=Logica

d |=Display avanzato
A |=Programma avan.
N | =Opzioni Rete

M | = Param Modificati
f |=Diagn. Errore

G |=AppView e CustomView

o Iseguenti termini vengono usati in tutto il manuale per descrivere

un’azione:

Parole Significato

Puo Possibile, in grado di fare qualcosa

Non pud Non possibile, non in grado di fare qualcosa
Potrebbe Permesso, consentito

Obbligatorio Inevitabile, da eseguire

Deve Richiesto e necessario

Dovrebbe Consigliato

Non dovrebbe Non consigliato

e Studio 5000™ combina elementi di progettazione sviluppo in un unico
ambiente. Il primo elemento dell'ambiente Studio 5000 ¢ l'applicazione
Logix Designer. L'applicazione Logix Designer ¢ il rebranding del software
RSLogix 5000 e continuera ad essere il prodotto utilizzato per la
programmazione dei controllori Logix 5000 per le soluzioni discrete, di
processo, batch, motion, di sicurezza e basate su convertitori di frequenza.
L’ambiente Studio 5000 ¢ la base dei futuri strumenti di progettazione e
sviluppo di Rockwell Automation. E l'ambiente unico per sviluppare tutti
gli elementi del sistema di controllo.

I convertitori PowerFlex 520 di dimensioni simili sono raggruppati in taglie di
telaio per semplificare l'ordinazione dei ricambi, il dimensionamento ecc. Una
tabella di riferimenti incrociati tra i numeri di catalogo dei convertitori di

frequenza e le taglie di telaio corrispondenti ¢ riportata nell’ Appendice B.
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Panoramica Prefazione

Precauzioni generali

A\

ATTENZIONE: Il convertitore di frequenza contiene condensatori ad alta
tensione che non si scaricano immediatamente dopo l'interruzione
dell'alimentazione di rete. Prima di lavorare sul convertitore di frequenza,
verificare I'isolamento dell'alimentazione di rete dagli ingressi di linea [R, S, T
(L1, L2, L3)]. Attendere tre minuti per consentire la scarica dei condensatori a
livelli di tensione sicuri. Il mancato rispetto di queste istruzioni pud comportare
lesioni personali, anche letali.

Lo spegnimento dei LED del display non & unindicazione dell'avvenuta scarica
dei condensatori a livelli di tensione sicuri.

ATTENZIONE: Le procedure di installazione, avviamento o manutenzione del
sistema vanno espletate esclusivamente da personale qualificato con
un‘adeguata conoscenza dei convertitori di frequenza e dei macchinari ad essi
associati. La mancata osservanza di questa precauzione puo causare lesioni a
persone e/o danni alle apparecchiature.

ATTENZIONE: Questo convertitore di frequenza contiene parti ed assiemi
sensibili alle scariche elettrostatiche (ESD, Electrostatic Discharge). Durante le
operazioni di installazione, verifica, manutenzione o riparazione & necessario
osservare le misure di protezione ESD. La mancata osservanza di queste misure
di protezione ESD puo causare danni ai componenti. Se non si ha familiarita con
le procedure di protezione ESD, fare riferimento alla pubblicazione A-B 8000-
4.5.2 “Protezione contro i danni da scariche elettrostatiche” o a qualsiasi altro
manuale pertinente sulla protezione da ESD.

ATTENZIONE: Eventuali convertitori di frequenza applicati o installati non
correttamente possono provocare danni ai componenti o una riduzione della
durata del prodotto. Errori di cablaggio o di applicazione, quali
sottodimensionamento del motore, alimentazione in CA errata o inadequata o
eccessive temperature ambiente possono causare guasti al sistema.

ATTENZIONE: La funzione del regolatore della sharra & estremamente utile per
prevenire guasti per sovratensione indesiderati derivanti da decelerazioni
aggressive, carichi rigenerativi e carichi eccentrici. Tuttavia, puo causare anche
una delle seguenti due condizioni.

1. Rapide variazioni positive nella tensione d'ingresso o tensioni d'ingresso
squilibrate possono provocare cambi di velocita positivi non comandati;

2. Gli effettivi tempi di decelerazione possono essere superiori ai tempi di
decelerazione comandati

Tuttavia viene generato in guasto di stallo se il convertitore di frequenza rimane
in questo stato per 1 minuto. Se questa condizione & inaccettabile, il regolatore
bus deve essere disabilitato (v. il parametro A550 [Regol BUS]). Inoltre,
linstallazione di una resistenza di frenatura dinamica correttamente
dimensionata fornisce, nella maggior parte dei casi, prestazioni uguali o
superiori.

ATTENZIONE: Rischio di infortuni o danni alle apparecchiature. Il convertitore
di frequenza non contiene componenti riparabili dall'utente. Non smontare lo
chassis del convertitore di frequenza.
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Prefazione

Panoramica

Spiegazione dei numeri di

catalogo
1-3 4 5 6-8 9 10 n 12 13 14

25B - B 2P3 N 1 1 4 - -
Convertitore | Trattino Tensione nominale Valore nominale Custodia Riservato (lasse emissioni Riservato Trattino Trattino
difrequenza

4 Standard

25A PowerFlex 523 0 Senza filtro
258 PowerFlex 525 1 Filtro

12

v 120VaA |1 1 Standard
A 20VCA |1

B VA |3

D 480VCA |3 N IP 20 NEMA/Open

3 600VCA |3

w60 6 |A 025 (02 [o25 o2 w4 14 A 05 o4 lo5 o4

5 25 A 05 loa fos5 o4 3 (23 A 10 [o7s |10 lo7s

a8 (48 B 10 lo7s o ors 20 (40 A 20 15 |20 s

B 60 |60 A 30 (22 30 |22

010 [105 |B 50 (40 [50  [40

03 [130 |c 75 155 |15 |55

07 170 |c 100 |75 |00 |75

T L R 8 R R

w25 A 05 Jo4 105 Jod 03790 37:0 E 25:0 18:5 20:0 15:0

ik L S B L L7 0390 30 [E 300 (220 [250 [185
80 [80 |B 200 |15 20 |15
om (1o B 30 22 [30 |22

w60 16 |A 025 [02 025 o2
w5 (25 A 05 lo4 [o5 o4
50 [50  |A 10 Jo7s 10 Jo7s
80 [80 |A 20 Nhs o 20 s
o1 |10 |A 30 22 [30 22
07 [175 |8 50 (40 [50 |40
024 |40 |c 75 55 |15 |55
032 [322 b 100 (75 [100 |75
0489 483 [E 150 (11,0 [150 |10
06290 62,1 [E 200 [150 [150 [110

(1) Questo valore & disponibile solo per i convertitori PowerFlex 523.
(2) Questo valore & disponibile solo per i convertitori PowerFlex 525.

(3) Valori per carico normale e gravoso disponibili per i convertitori di frequenza di taglia superiore a 15 Hp/11 kW.
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Capitolo 1

Considerazioni per il
montaggio

Installazione/cablaggio

Questo capitolo fornisce informazioni sulle operazioni di montaggio e cablaggio
dei convertitori di frequenza PowerFlex 520.

Per informazioni su... Vedere pagina...
Considerazioni per il montaggio 3
Considerazioni sulla sorgente di alimentazione CA 17
Requisiti generali di messa a terra 18

Fusibili ed interruttori automatici

Modulo di potenza e di controllo

Copertura del modulo di controllo

Coprimorsetti del modulo di potenza

(ablaggio di alimentazione

Morsettiera di alimentazione

Note su sharra comune/precarica

Cablaggio 1/0

Morsettiera 1/0 di controllo

Controllo avviamento e riferimento di velocita

Conformita CE

ol |IN|lYN|fly|fln I l=]l=]lco | I
B|E&| KRR [RK]I=R] =B8]

La maggior parte delle difficolta di avviamento sono dovute ad un cablaggio
errato. Occorre adottare ogni precauzione per garantire che il cablaggio venga

eseguito in conformita alle istruzioni. Leggere e comprendere tutte le istruzioni

prima di procedere all’effettiva installazione.

A\

ATTENZIONE: Le sequenti informazioni rappresentano semplicemente una
guida per la corretta installazione. Rockwell Automation, Inc. non si assume
alcuna responsabilita per la conformita o non conformita a norme, nazionali o
locali o disposizioni di tipo diverso per la corretta installazione di questo
convertitore di frequenza o delle apparecchiature collegate. Leventuale
inosservanza di tali norme durante l'installazione puo essere causa di lesioni
personali e/o danni alle apparecchiature.

o Montare il convertitore di frequenza dritto su una superficie piana,

verticale e livellata.

Frame Misura viti Coppia viti

A M5(10...24) 1,56...1,96 Nm
B M5 (10...24) 1,56...1,96 Nm
C M5 (10...24) 1,56...1,96 Nm
D M5(10...24) 2,45...2,94Nm
E M8 6,0...7,4Nm

o Proteggere la ventola di raffreddamento evitando particelle di polvere o
metallo.
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Capitolo1 Installazione/cablaggio

o Non esporre ad atmosfera corrosiva.

o Proteggere dall'umidita e dalla luce solare diretta.

Distanze minime di montaggio

Vedere ' Appendice B per le dimensioni di montaggio.

—

Verticale Verticale, Zero Stacking Verticale con kit ventola modulo di Verticale, Zero Stacking con
Senza spazio tra i convertitori. controllo kit ventola modulo di controllo
Senza spazio tra i convertitori di frequenza.
/ 0 ! ! |
@ “® “®» A
(Szoomnh) (5200mm||) (5200mm” ) z 0p || M
U poll. 25 mm /U poll. po poll)
e T S = Y o
] () ] = =le| [ile
ool S e 5 oo 5 oo @@ @@
H@%@HHHE He%eﬂﬂﬂﬁ HQ%@HHH H HHH HHHH
HHRAARAAARARR RRAARAAARAA HRAAARBRARAR ARARAAAAAAR ARAARAARAARM RARAARARAARH
@ @ 25mm @
50mm 50mm 50 mm H(LO poll.) 50mm N “ @
(2,0 poll.) (2,0 poll.) (2,0 poll.) (2,0 poll.)
™~ @ ™~ @ T~
(go()mn?l ) 50 mm
+J POIl. 50 mm (2,0 poll.) 50
o o - . 4 B.0poly " , _ > \‘(Z,O?gﬂ.)u»
B § = — mm aB 2=/ 6] =
‘(2,0 poll.).gézzf‘ﬁ@@s 5_% ‘(2,0 poll.)‘% 5%«!%5 H B
i g = CHCE
. & b=
- L=, 1=
25mm - éé’fﬂ %95 Df B
(1,0 poll.) — i ==NRNy-
@
50 mm
(2,0 poll) (2,0 poll.)
L 2 L L

!

2

——
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Orizzontale con kit ventola modulo di
controllo

Orizzontale, Zero Stacking con
kit ventola modulo di controllo
Senza spazio tra i convertitori di frequenza.

(1) Solo per i Frame E con kit ventola modulo di controllo,  necessaria una distanza di 95 mm.
(2)  Solo peri Frame E con kit ventola modulo di controllo, & necessaria una distanza di 12 mm.
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Temperature ambiente di funzionamento
Vedere ' Appendice B per i kit opzionali.
Montaggio Grado di Hrotezione Temperatura ambiente
custodia Minima Massima (senza Massima (con Massima con
declassamento) declassamento) 2) kit ventola modulo di controllo
(con declassamento)
Verticale IP 20/Tipo aperto 50°C(122°F) 60 °C (140 °F) 70 °C(158 °F)
IP30/NEMA 1/UL Type 1 45°C(113°F) 55°C(131°F) -
Verticale, Zero Stacking IP 20/Tipo aperto 45°C(113°F) 55°C(131°F) 65 °C (149 °F)
IP30/NEMA 1/ULType 1 |_g°C 40 °C (104 °F) 50°C(122°F) -
Orizzontale con IP 20/Tipo aperto (-4°F) 50 °C (122 °F) - 70 °C (158 °F)
kit ventola modulo di controllo®¥®)
Orizzontale, Zero Stacking, IP 20/Tipo aperto 65 °C (149 °F)
con kit ventola modulo di 45°C(113°F) -
controllo

(1) Ladassificazione IP 30/NEMA 1/UL Type 1 richiede I'installazione del kit opzionale PowerFlex serie 520 [P 30/NEMA 1/UL Type 1, numero di catalogo 25-JBAx.

(2)  Perinumeri di catalogo 25x-D1P4N104 e 25x-EOPIN104, la temperatura riportata nella colonna “Massima (con declassamento)” & ridotta di 5 °C per tutti i metodi di montaggio.

(3)  Perinumeri di catalogo 25x-D1P4N104 e 25x-EOPIN104, la temperatura riportata nella colonna “Massima con kit ventola modulo di controllo (con declassamento)” é ridotta di 10 °Csolo per i metodi di
montaggio verticale e verticale zero stacking.

(4)  I'numeri di catalogo 25x-D1P4N104 e 25x-EOPIN104 non consentono il montaggio di entrambi i metodi di montaggio orizzontale.

(5) Richiede I'installazione del kit ventola modulo di controllo PowerFlex serie 520, numero di catalogo 25-FANx-70C.

Curve di declassamento della corrente

Montaggio verticale
Convertitore singolo

g 1P 30/NEMA 1

E Mo

E 100

=

g 9

S

£ 8

e

= 70 \

S 6

2

s 50

g 4

£ 30 35 40 45 50 55 60

(-9

Temperatura ambiente (°C)

Orizzontale/montaggio a pavimento

Zero Stacking
= - - Con kit ventola 3:‘ 120 1P 30/NEMAT1 = == {Confkit ventola
modulﬁ di E 110 mOdUII(I) di
controllo E 100 controllo
IP 20/Tipo aperto % % IP 20/Tipo aperto
g &
S
= 70
. S 6
\. T 50 y
H s 40 H
65 70 75 80 g 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80
a.

Temperatura ambiente (°C)

Convertitore singolo Zero Stacking
‘°§ 120 = == Con kit ventola T = == Con kit ventola
T 110 modulo di '_E= 110 moctjullfl:di
§ 100 controllo § 100 controllo
% 90 ‘E 90
g 80 1P 20/Tipo aperto g 80 IP20/Tipo aperto
e A
s 70 = 70
s 6 " s 60
T 5 N T %
g : g w -
s 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 s 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80
-9 a.

Temperatura ambiente (°C)
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Regole generali di declassamento per altitudini elevate

Il convertitore di frequenza pud essere utilizzato senza declassamento ad
un’altitudine massima di 1000 m. Se il convertitore di frequenza viene utilizzato
oltre i 1000 m:

o Declassare la massima temperatura ambiente di 5 °C per ogni 1000 m
aggiuntivi, nel rispetto dei limiti riportati nella tabella Limite di altitudine
(in base alla tensione) che segue.

Oppure

o Declassare la corrente di uscita del 10% per ogni 1000 m aggiuntivi, fino a
3000 m, nel rispetto dei limiti riportati nella tabella Limite di altitudine
(in base alla tensione) che segue.

Limite di altitudine (in base alla tensione)

Taglia convertitore Centro stella a terra (stella con Una fase a terra, impedenza a
neutro) terra 0 senza messa a terra

100...120 V monofase 6000 m 6000 m

200...240 V monofase 2000 m 2000 m

200...240V trifase 6000 m 2000 m

380...480 V trifase 4000 m 2000 m

525...600 V trifase 2000 m 2000 m

Altitudine elevata

g 100 60
K-
E 10 o
E 1 2 5
£ ]
g % £
(A
£ % s ¥
s 70 2
:: 60 Z.'_ 30
E] 50 2
g 0 20
g 0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
(-9
Altitudine (m) Altitudine (m)

Protezione dai frammenti

Durante l'installazione, adottare le misure necessarie a prevenire la caduta di
frammenti nelle aperture di ventilazione del corpo del convertitore.

Stoccaggio

o Campo della temperatura ambiente di immagazzinaggio —40...85 °oc),

o Immagazzinare entro un campo di umidita relativa di 0...95%, senza
condensa.

o Non esporre ad atmosfera corrosiva.

(1)  Latemperatura ambiente massima di immagazzinaggio di un convertitore di frequenza Frame E & 70 °C.
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Considerazionisullasorgente Sistemi di distribuzione senza messa a terra
di alimentazione CA

protezione riferiti a terra. Questi dispositivi devono essere scollegati se il
convertitore di frequenza & installato in un sistema di distribuzione senza messa
a terra 0 con messa a terra resistiva.

2 ATTENZIONE: | convertitori di frequenza PowerFlex 520 contengono MOV di

ATTENZIONE: La rimozione dei MOV nei convertitori di frequenza con filtro
integrato scollega da terra anche il condensatore del filtro.

Scollegamento dei MOV

Per prevenire danni al convertitore, i MOV collegati a terra devono essere
scollegati se il convertitore di frequenza ¢ installato in un sistema di distribuzione
senza messa a terra (rete I'T) in cui le tensioni fase-terra su una qualunque fase
potrebbero superare il 125% della tensione nominale fase-fase. Per scollegare
questi dispositivi, rimuovere il ponticello illustrato negli schemi che seguono.

1. Girare la vite in senso antiorario per allentare.

2. Estrarre completamente il ponticello dallo chassis del convertitore.

3. Serrare la vite per mantenerla in posizione.
Posizione del ponticello (tipica)

Modulo di potenza

IMPORTANTE  Serrare la vite dopo la rimozione del ponticello.

Rimozione dei MOV fase-terra

R/L1

Ingresso CA
trifase /L2
/13

Ponticello
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Capitolo1 Installazione/cablaggio

Requisiti generali di messa a
terra

Condizionamento dell’alimentazione d'ingresso

Il convertitore di frequenza ¢ adatto per la connessione diretta all'alimentazione
’ingresso entro i valori di tensione nominale del convertitore di frequenza

d’ing t lori di t le del titore di freq

(vedere I'pagina 159). Elencate nella tabella Condizioni dell’alimentazione

d’ingresso che segue, sono riportate alcune condizioni dell’alimentazione

d 1ngresso g p

d’ingresso che possono provocare danni ai componenti o ridurre la vita di servizio

del prodotto. In presenza di una qualunque di queste condizioni, installare uno

dei dispositivi elencati sotto I'intestazione “Azione correttiva” sul lato linea del
convertitore.

IMPORTANTE  Enecessario un solo dispositivo per linea. Dovrebbe essere montatoiil pill vicino
possibile alla linea e dimensionato per gestire la corrente totale della linea.

Condizioni dell'alimentazione d'ingresso

Condizione dell'alimentazione di ingresso Azione correttiva

Bassa impedenza di linea (inferiore all'1% della reattanza di linea) « Installare la reattanza di linea'?
« oil trasformatore d'isolamento

Trasformatore di alimentazione superiore a 120 kVA

La linea ha condensatori di rifasamento « Installare la reattanza di linea®
La linea ha frequenti interruzioni di alimentazione 0il trasformatore dsolamento

La linea presenta picchi di disturbo intermittenti superiori a 6000 V (scarica
atmosferica)

La tensione fase-terra supera il 125% della normale tensione fase-fase Rimuovere il ponticello MOV a terra.
» oppure installare il trasformatore
d'isolamento con secondario messo a

terra, se necessario.

Sistema di distribuzione senza messa a terra

Configurazione a triangolo aperto da 240 V (stinger Ieg)(” + Installare la reattanza di linea®

(1) Peri convertitori di frequenza utilizzati in una configurazione a triangolo aperto in un sistema con neutro a terra, la fase opposta a
quella derivata al centro al neutro o alla terra & chiamata “stinger leg’, “high leg’, “red leg” ecc. Questa fase dovrebbe essere
identificata in tutto il sistema, con nastro rosso o arancione sul filo, ad ogni punto di connessione. La stinger leg dovrebbe essere
collegata alla fase B centrale sulla reattanza. Vedere Reattanze dilinea Serie 1321-3R a pagina 171 per i codici specifici della

reattanza di linea.

(2) Vedere I'Appendice B per informazioni sull'ordinazione degli accessori.

La terra di sicurezza del convertitore di frequenza — @ (PE) deve essere collegata
alla terra del sistema. L'impedenza di terra deve essere conforme ai requisiti dei
regolamenti nazionali e locali sulla sicurezza e/o ai codici elettrici vigenti.
Controllare periodicamente I'integrita di tutti i collegamenti a terra.

Messa a terra tipica

RILT

A N o /L2
pd 3

==
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Installazione/cablaggio ~ Capitolo 1

Monitoraggio dei guasti di terra

Se si deve utilizzare un interruttore differenziale (RCD), utilizzare solo
dispositivi di tipo B (regolabili) per evitare interruzioni indesiderate.

Terra di sicurezza — @ (PE)

Questa ¢ la terra di sicurezza per il convertitore di frequenza richiesta dalla
normativa. Uno di questi punti deve essere collegato ad una parte in acciaio
adiacente dell’edificio (travi, travetti), ad un picchetto di terra a pavimento o ad
una sbarra di distribuzione. I punti di messa a terra devono conformarsi ai
regolamenti di sicurezza industriale nazionali e locali e/o ai codici elettrici.

Terra del motore

La terra del motore deve essere collegata ad uno dei morsetti di terra del
convertitore.

Terminazione della schermatura — SHLD

Ognuno dei morsetti di terra di sicurezza situati sulla morsettiera di
alimentazione fornisce un punto di messa a terra per la schermatura del cavo del
motore. La schermatura del cavo del motore collegata ad uno di questi morsetti
(lato convertitore) dovrebbe essere collegata anche alla carcassa del motore (lato
motore). Per il collegamento della schermatura a questo morsetto, usare una
terminazione schermata o EMI. La piastra di messa a terra o la scatola passacavi
opzionale possono essere usate con un serracavo come punto di messa a terra della
schermatura del cavo.

Quando si utilizza cavo schermato per il cablaggio di controllo e di segnale, la
schermatura dovrebbe essere messa a terra solo lato sorgente, non lato
convertitore.

Messa a terra del filtro RFI

Lutilizzo di un convertitore di frequenza con filtro puo portare a correnti di

q puop
dispersione verso terra relativamente alte. Pertanto, il filtro deve essere utilizzato

p

solo in installazioni con sistemi di distribuzione in CA con messa a terra,
installato in modo permanente e collegato direttamente alla terra del sistema
di distribuzione dell’edificio. Accertarsi che il conduttore neutro
dell’alimentazione in ingresso sia collegato direttamente alla stessa terra del

g g
sistema di distribuzione dell’edificio. La messa a terra non deve essere effettuata
con cavi flessibili e non deve comprendere alcun tipo di connettore o zoccolo che
potrebbe causare uno scollegamento involontario. Alcuni codici locali
potrebbero richiedere collegamenti a terra ridondanti. Controllare
periodicamente I'integrita di tutti i collegamenti.
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Fusibili ed interruttori
automatici

20

Il convertitore di frequenza PowerFlex 520 non fornisce protezione dai
cortocircuiti di linea. Questo prodotto dovrebbe essere installato con fusibili
d’ingresso o un interruttore automatico d’ingresso. I regolamenti nazionali e
locali sulla sicurezza industriale e/o i codici elettrici vigenti potrebbero prevedere
ulteriori requisiti per queste installazioni.

Le tabelle riportate alle pagine 21...27 forniscono le informazioni sui fusibili e gli
interruttori automatici consigliati per 'alimentazione di ingresso CA. Vedere i
. [ . ] <« . . . . « e .
punti che seguono — “Fusibili” e “Interruttori automatici” — per i requisiti UL ed
IEC. Le taglie riportate sono quelle raccomandate in base ad una temperatura di
40 °C ed alle norme NEC USA. Altri codici nazionali o locali possono richiedere
p
valori differenti.

Fusibili

I tipi di fusibile raccomandati sono elencati nelle tabelle alle pagine 21...27. Se i
valori di corrente nominale disponibili non corrispondono a quelli elencati nelle
tabelle fornite, scegliere la taglia del fusibile immediatamente piu alta.

o IEC - Utilizzare BS88 (standard britannico) parti 1 ¢ 2(1), EN 60269-1,
parti 1 e 2, tipo GG o equivalente.
o UL - utilizzare UL Classe CC, T,RK1 o ]J.

Interruttori automatici

Gli elenchi “senza fusibile” nelle tabelle alle pagine 21...27 includono interruttori
automatici a tempo inverso, interruttori automatici a sgancio istantaneo
(interruttori automatici di protezione motore) ¢ avviatori combinati 140M. Se
uno di questi viene scelto come metodo di protezione desiderato, si applicano i
seguenti requisiti:
o IEC - Per le installazioni IEC, sono accettabili sia gli interruttori
automatici sia gli avviatori combinati 140M.

o UL - Per le installazioni UL, sono accettabili solo gli interruttori
automatici a tempo inverso e gli avviatori combinati 140M specificati.

Interruttori Serie 140M (Self-Protected Combination Controller)/UL489

Quando si utilizzano gli interruttori automatici Serie 140M o classificati UL489,
¢ necessario rispettare le regole generali elencate di seguito per soddisfare i
requisiti NEC per la protezione della linea.

e La Serie 140M puo essere utilizzata in applicazioni con motore singolo.

o La Serie 140M puo essere utilizzata a monte del convertitore di frequenza
senza bisogno di fusibili.

(1) Le denominazioni tipiche includono, a titolo esemplificativo, quanto seque;
Parti 1e 2: AC, AD, BC, BD, (D, DD, ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
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Installazione/cablaggio
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Capitolo1 Installazione/cablaggio

Modulo di potenzae di I convertitori di frequenza PowerFlex 520 sono costituiti da un modulo di
controllo potenza e da un modulo di controllo.

Separazione di modulo di potenza e di controllo

1. Premere e tenere premuto il fermo su entrambi i lati della copertura del
telaio, quindi tirare e ruotare verso l'alto per rimuovere (solo Frame B...E).

2. Premere e far scorrere la copertura superiore del modulo di controllo per
sbloccarlo dal modulo di potenza.
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Installazione/cablaggio ~ Capitolo 1

3. Tenendo saldamente i lati ¢ la parte superiore del modulo di controllo,

estrarlo per separarlo dal modulo di potenza.

Collegamento di modulo di potenza e di controllo

1. Allineare i connettori su modulo di potenza e modulo di controllo, quindi
spingere con decisione il modulo di controllo sul modulo di potenza.

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013 29



—
Y

o
)

AR

/

—
i/

solo Frame B...E).

(

Installazione/cablaggio

Capitolo 1

2. Spingere la copertura superiore del modulo di controllo verso il modulo di

potenza fino a bloccarla.

3. Inserire il fermo sulla parte superiore della copertura nel modulo di

potenza e ruotare la copertura per agganciare i fermi laterali sul modulo di

potenza

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013

30



Installazione/cablaggio ~ Capitolo 1

COPertu ra del modulo di Per accedere ai morsetti di controllo, alla porta DSI ed alla porta Ethernet, ¢
controllo

necessario rimuovere il pannello frontale. Per la rimozione:
1. Premere e tenere premuti i punti indicati dalle frecce sulla parte frontale
del pannello.

2. Farscorrere verso il basso il pannello frontale per rimuoverlo dal modulo di
controllo.

Al termine delle operazioni di cablaggio, riposizionare il pannello frontale.

COPrimorsetti del modulodi  Peraccedere ai morsetti di potenza, ¢ necessario rimuovere il coprimorsetti. Per la
potenza

rimozione:

1. Premere e tenere premuto il fermo su entrambi i lati della copertura del
telaio, quindi tirare e ruotare verso 'alto per rimuovere (solo Frame B...E).

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013 31



Capitolo1 Installazione/cablaggio

2. Premere e tenere premuta la linguetta di bloccaggio sul coprimorsetti.

3. Far scorrere verso il basso il coprimorsetti per rimuoverlo dal modulo di
potenza.

Al termine delle operazioni di cablaggio, riposizionare il coprimorsetti.

Per accedere ai morsetti di potenza del Frame A, ¢ necessario separare i moduli di
potenza e di controllo. Vedere Separazione di modulo di potenza e di controllo a

pagina 28 per le istruzioni.

Cablaggio di alimentazione

normative locali forniscono disposizioni per l'installazione sicura degli
apparecchi elettrici. Linstallazione deve essere conforme alle specifiche in
termini di tipo di fili, dimensioni dei conduttori, protezione della linea e
dispositivi di sezionamento. La mancata osservanza di tali specifiche puo
causare lesioni a persone e/o danni alle apparecchiature.

2 ATTENZIONE: Le normative e gli standard nazionali (NEC, VDE, BSI, ecc.) e le

ATTENZIONE: Per evitare il rischio di folgorazione a sequito di tensioni indotte,
i fili non utilizzati nel tubo conduit vanno messi a terra su entrambi i lati. Per lo
stesso motivo, prima di intervenire o di installare un convertitore di frequenza
che condivide un tubo conduit, occorre disattivare tuttii convertitori di
frequenza che utilizzano lo stesso condotto. Cosi facendo si riduce al minimo il
rischio di folgorazione derivante da accoppiamento incrociato dei conduttori di
alimentazione.

Tipi di cavo motore accettabili per installazioni da 100...600 V

Per I'installazione dei convertitori di frequenza sono disponibili svariati tipi di
cavo. Per molte applicazioni si consiglia un cavo non schermato, ammesso che
possa essere separato dai circuiti sensibili. In linea di massima, lasciare uno spazio
di 0,3 metri ogni 10 metri di lunghezza. In tutti i casi, evitare configurazioni
parallele lunghe. Non utilizzare cavi con spessore dell'isolamento inferiore a

0,4 mm. Non posare pit di tre set di conduttori motore in un singolo tubo
conduit per minimizzare la “diafonia”. Se sono necessarie piu di tre connessioni
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Installazione/cablaggio ~ Capitolo 1

convertitore/motore per tubo conduit, ¢ necessario utilizzare cavi schermati.

Le installazioni UL oltre 50 °C di temperatura ambiente devono usare fili da
600V, 90 °C.

Le installazioni UL a 50 °C di temperatura ambiente devono usare fili da 600V,
75°C o090 °C.

Le installazioni UL a 40 °C di temperatura ambiente dovrebbero usare fili da
600V,75°Co090°C.

Utilizzare solo fili in rame. I requisiti per la sezione dei fili ed i valori consigliati si
basano su 75 °C. Non ridurre la sezione se si fa uso di fili a temperature superiori.

Non schermato

Cavi THHN, THWN o simili sono consentiti per installazioni del convertitore
di frequenza in ambienti in assenza di umiditd ammesso che vi sia spazio
sufficiente e/o che vengano indicati limiti di riempimento per i condotti. Tutti i
fili selezionati devono avere uno spessore di isolamento minimo di 0,4 mme la
concentricita dell'isolamento non deve presentare grandi variazioni.

ATTENZIONE: Non utilizzare fili THHN o simili in ambienti umidi.

Cavo schermato/armato

Il cavo schermato offre tutti i vantaggi di un cavo a pitt conduttori, con l'ulteriore
vantaggio di una schermatura a treccia in rame che contiene molti dei disturbi
generati da un tipico convertitore di frequenza. Si consiglia di utilizzare il cavo
schermato in installazioni con apparecchiature sensibili, quali bilance,
interruttori di prossimit capacitivi ed aleri dispositivi, le cui prestazioni
potrebbero risultare compromesse a causa di disturbi elettrici in un sistema di
distribuzione. Si consiglia l'utilizzo di un cavo schermato anche nel caso di
applicazioni che prevedono un gran numero di convertitori di frequenza in
luoghi simili, la conformita alle direttive EMC oppure un alto livello di
comunicazioni o traffico in rete.

Il cavo schermato potrebbe inoltre favorire la riduzione della tensione d’albero e le
correnti indotte nei cuscinetti per alcune applicazioni. In aggiunta, l'aumento di
impedenza del cavo schermato consente di aumentare la distanza di
posizionamento del motore dal convertitore di frequenza senza dover aggiungere
dispositivi di protezione motore, quali reti di terminazione. Consultare il
capitolo “Onda riflessa” in “Regole generali di cablaggio e messa a terra dei
convertitori di frequenza a modulazione di ampiezza degli impulsi (PWM)”
pubblicazione DRIVES-INQOQ1.

Considerare tutte le specifiche generali dettate dallambiente di installazione, tra
cui temperatura, flessibilita, caratteristiche di umidita e resistenza chimica.
Includere inoltre una schermatura a treccia, specificata dal fabbricante del cavo
stesso come avente una copertura di almeno il 75%. Un ulteriore schermatura a
foglio migliora notevolmente il contenimento dei disturbi.

Un buon esempio di cavo consigliato ¢ Belden® 295xx (xx determina la sezione).
Questo cavo dispone di quattro (4) conduttori XLPE isolati con una schermatura
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a foglio con una copertura del 100% e una schermatura intrecciata in rame con

una copertura dell'85% (con filo di terra) avvolto da una guaina in PVC.

Sono disponibili altri tipi di cavo schermato ma la selezione di questi tipi
potrebbe limitare la lunghezza disponibile per il cavo. In particolar modo, in
alcuni dei modelli di cavo pili recenti sono presenti 4 conduttori intrecciati di filo
THHN avvolti stretti da una schermatura a foglio. Questa struttura puo
aumentare notevolmente la corrente di carica del cavo richiesta e ridurre le
prestazioni generali del convertitore. Tranne se diversamente specificato nelle
singole tabelle delle distanze testate con il convertitore, I'uso di questi cavi

non ¢ consigliato ¢ le prestazioni rispetto ai limiti forniti di lunghezza del

conduttore non sono note.
Filo schermato raccomandato

Posizione Valore nominale/tipo

Descrizione

Standard (opzione 1) {600V, 90 °C

XHHW2/RHW-2

Anixter B209500-B209507, Belden
29501-29507, 0 equivalente

Quattro conduttori in rame stagnato con isolamento
XLPE.

Schermatura combinata in treccia di rame/foglio di
alluminio e filo di terra in rame stagnato.

Guainain PVC.

Standard (opzione 2) |Autoestinguente 600V, 90 °C

Tre conduttori in rame stagnato con isolamento XLPE.

34

RHH/RHW-2 Anixter OLF-7xxxxx 0 « Nastro in rame avvolto ad elica da 0,127 mm (25% di

equivalente sovrapposizione min.) con tre fili di terra in rame nudo
a contatto con la schermatura.

« Guainain PVC.

Classelell;
Divisione l e Il

Autoestinguente 600 V, 90 °C « Tre conduttori in rame nudo con isolamento XLPE e
RHH/RHW-2 Anixter 7V-7xxxx-3G 0 armatura in alluminio con saldatura continua,
equivalente ondulata ed impermeabile.

« Guainain PVCnera resistente alla luce solare.

« Trefili di terrain rame fino a 10 AWG.

Protezione dalle onde riflesse

Il convertitore di frequenza dovrebbe essere installato il pit vicino possibile al
motore. Le installazioni con lunghi cavi motore possono richiedere 'aggiunta di
dispositivi esterni per limitare le riflessioni di tensione sul motore (fenomeni di
onda riflessa). Consultare il capitolo “Onda riflessa” in “Regole generali di
cablaggio e messa a terra dei convertitori di frequenza a modulazione di ampiezza
degli impulsi (PWM)” pubblicazione DRIVES-IN00].

I dati sulle onde riflesse si applicano a tutte le frequenze portanti tra 2...16 kHz.

Per valori nominali di 240 V ed inferiori, non ¢ necessario considerare gli effetti
delle onde riflesse.

Sezionatore di uscita

Il convertitore di frequenza ¢ concepito per essere comandato da segnali
d’ingresso di controllo che avviano ed arrestano il motore. E consigliabile non
utilizzare un dispositivo che regolarmente scollega e riapplica 'alimentazione di
uscita al motore per l'avviamento e l'arresto del motore. Se ¢ necessario scollegare
l'alimentazione al motore con il convertitore di frequenza in funzione, ¢
opportuno utilizzare un contatto ausiliario per disabilitare simultaneamente il
convertitore di frequenza ( guasto ausiliario o arresto per inerzia).
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Morsettiera di alimentazione Morsettiera di alimentazione
FrameA,B,CeD

Frame E
R/LT OS2 T3 UM V12 W3

= o (= o (= o = = = = = =)
= =il =l =il =l =i l=k I=l=k =i li=] =

] I ——

® D D+ BR- & ® D D+ BR @
BR+ BR+

Morsetto Descrizione

R/L1, S/L2 Connessione tensione di linea in ingresso monofase

R/L1,5/L2,T/L3 | Connessione tensione di linea in ingresso trifase

U/T1,V/12,W/T3 | Connessione fasi motore = A Scambiare due conduttori qualsiasi del
@ @m@ motore per cambiare la direzione di
N marcia avanti.

DC+, DC- Connessione sharra (C

BR+, BR- Collegamento del resistore di frenatura dinamica

@ Terra di sicurezza — PE

IMPORTANTE  Durante la spedizione, le viti dei morsetti possono allentarsi. Prima di applicare

I'alimentazione al convertitore, verificare che tutte le viti dei morsetti siano
serrate alla coppia raccomandata.

Specifiche dei fili della morsettiera di alimentazione

1)

Frame Sezione fili max.. Sezione fili min.(V Coppia

A 5,3 mm? (10 AWG) 0,8 mm? (18 AWG) 1,76...2,16 Nm
B 8,4 mm? (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 1,76...2,16 Nm
C 8,4 mm? (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 1,76...2,16 Nm
D 13,3 mm? (6 AWG) 5,3 mm? (10 AWG) 1,76...2,16 Nm
E 26,7 mm? (3 AWG) 8,4 mm” (8 AWG) 3,09...3,77Nm

(1)  Sezioni massime/minime dei cavi ammesse per la morsettiera — obbligatorie.
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36

Se i convertitori di frequenza vengono utilizzati con un sezionatore sulla sbarra
CC comune, un contatto ausiliario sul sezionatore deve essere collegato ad un
ingresso digitale del convertitore. Lingresso corrispondente (parametro t062,
063, £065...t068 [Digln TermBlk xx]) deve essere impostato su 30, “Precarica
En”. Ci6 fornisce il corretto interblocco della precarica, proteggendo il
convertitore di frequenza dai possibili danni quando ¢ collegato ad una sbarra CC
comune.

Precauzioni di avviamento/arresto motore

stacca la linea CA al convertitore di frequenza per avviare ed arrestare il motore
puo causare danni all’hardware del convertitore. Il convertitore di frequenza é
concepito per utilizzare i segnali di ingresso di controllo che avviano ed
arrestano il motore. Se utilizzato, il dispositivo di ingresso non deve superare un
ciclo al minuto per evitare di danneggiare il convertitore.

2 ATTENZIONE: Un contattore o un altro dispositivo che ripetutamente attacca e

ATTENZIONE: Il circuito di controllo di avviamento/arresto convertitore di
frequenza include componenti allo stato solido. Qualora esistano pericoli dovuti
a contatto fortuito con macchine in movimento o infiltrazione imprevista di
liquidi, gas o solidi, potrebbe essere necessario un altro circuito di arresto
cablato per togliere la tensione CA al convertitore. Quando la linea CA viene
rimossa, si perdera qualunque eventuale effetto della frenatura rigenerativa
intrinseca — il motore si arresta per inerzia. Potrebbe quindi essere necessario
un metodo di frenatura ausiliario. In alternativa, usare la funzione d'ingresso di
sicurezza del convertitore.

Punti importanti da ricordare sul cablaggio I/O:
o Utilizzare sempre filo di rame.

o Siconsiglial'utilizzo di cavi con un valore nominale di isolamento di 600 V
o superiore.

o Icavidicontrollo e di segnale dovrebbero essere separati dai cavi di
potenza di almeno 0,3 m.

IMPORTANTE I morsetti dil/0 etichettati con “Comune” non sono riferiti alla terra di sicurezza
(PE) e sono progettati per ridurre sostanzialmente i disturbi di modo comune.

tensione potrebbe danneggiare i componenti. Prima di applicare i segnali di

2 ATTENZIONE: Pilotare I'ingresso analogico 4 — 20 mA da una sorgente di
ingresso accertarsi che la configurazione sia adequata.
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Morsettiera I/0 di controllo

Tipi di cavi di segnale e di controllo

Le raccomandazioni sono valide per 50 °C di temperatura ambiente.
Utilizzare il cavo da 75 °C per 60 °C di temperatura ambiente.
Utilizzare il cavo da 90 °C per 70 °C di temperatura ambiente.

Cavo di segnale raccomandato

Tipo di segnale/ |Cavo Belden!" Descrizione Isolamento

dove utilizzato | (o equivalente) nominale min.

/0 analogici e PTC |8760/9460 0,750 mm? (18 AWG), doppino intrecciato, 300V,
schermato al 100% con filo di terra® 60 °C (140 °F)

Potenziometro 8770 0,750 mm? (18 AWG), 3 conduttori, schermati

remoto

/0 encoder/ 9728/9730 0,196 mm? (24 AWG), doppini schermati

impulsi individualmente

(1) Filo intrecciato o filo unico.

(2) Seicavisono corti e contenuti in un armadio senza circuiti sensibili, I'uso di cavi schermati pud non essere necessario ma & sempre
raccomandato.

Cavo di controllo raccomandato per 1/0 digitali

Tipo Tipi di cavo Descrizione Isolamento
nominale min.
Non schermato Secondo US NEC o codice |- 300V,
nazionale o locale 60 °C (140 °F)
applicabile
Schermato (Cavo schermato 0,750 mm? (18 AWG), 3 conduttori, schermato.
multiconduttore come
Belden 8770 (0
equivalente)

Raccomandazioni sulla lunghezza massima dei fili di controllo

Non superare la lunghezza di 30 m per il cablaggio di controllo. La lunghezza dei
cavi di segnale di controllo dipende soprattutto dall’ambiente elettrico e dalle
pratiche d’installazione. Per migliorare 'immunita al rumore, il comune della
morsettiera I/O puo essere collegato al morsetto di terra/terra di protezione. Se si
utilizza la porta RS485 (DSI), il morsetto I/O C1 dovrebbe essere collegato
anche al morsetto di terra/terra di protezione. L'immunita ai disturbi di
comunicazione, inoltre, puo essere migliorata anche collegando il morsetto I/O
C2 al morsetto di terra/terra di protezione.

Specifiche dei fili della morsettiera 1/0 di controllo

Frame Sezione fili max."” Sezione fili min."V Coppia

A..E 1,3 mm? (16 AWG) 0,13 mm? (26 AWG) 0,71...0,86 Nm

(1) Sezioni massime/minime dei cavi ammesse per la morsettiera — obbligatorie.
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Morsettiera I/0 di controllo PowerFlex 523

Schema a blocchi del cablaggio 1/0 di controllo PowerFlex 523

Tipico Tipico
—1 st (1) cablaggio SRCcablaggio SNK
—— 01 op a —oO
Diglln/TermE»Ik02/ )
Avvio/Marcia avanti — —
~ - % | DiginTermpiko3/ _ 7
0 Direzione/Marcia indietro — | —
SNK SRC 0 Comune digitale
%7 i Digln TermBlk 05/impulso — o] /j
0% Digln TermBlk 06 — o] _—
124V —
. Ea p +24V (C
Relé N.A.
— A H0V [T +10vC
Comune rele R2 {2
R Ingresso0— 10V
Rele N.C. R3 —— 13
- Comune analogico
Il potenziometro
Ingresso 4 — 20 mA deve essere
= 1...10kohm
a Scherm. RJ45 2Wmin.
o Comune Comm
4 V
18 1
2SNk & Ingimpulso '}%‘g;
GIEL ;
2l =0
= =
- =
SRC 2 Ingresso
\/ & digitale \/

Rl R2 01 02 03 04 05 06

EIEINEIEICIEIEIE]
EINE SISIEIEIEIE]
R3 B3 14 15 O Q@

n 12

Note sullo schema a blocchi di cablaggio degli 1/0 di controllo

(1) Vedere Selezione dellingresso digitale per la sorgente di avviamento a pagina 49 per ulteriori informazioni sulla configurazione
degli ingressi digitali.

IMPORTANTE I morsetto1/0 01 & sempre un ingresso di arresto. La modalita di arresto &
determinata dall'impostazione del convertitore. Per ulteriori informazioni,
vedere le tabelle che seguono.

P046, P048, P050 [Fonte avvio x] Arresto Morsetto I/0 01 — Arresto
normale
1 “Tastierino” Per P045 Arresto per inerzia
2"Digln TrmBIK” [Modo Arresto] Vedere t062, t063 [DigIn TermBlk xx] sotto
3 “Serie/DSI” Arresto per inerzia
4"0pz Rete” Per P045 [Modo Arresto]
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1062, t063 [Digin TermBlk xx] Arresto Morsetto 1/0 01 — Arresto
normale

48 "2-fili AUNT” Per P045 Vedere t064 [Modo 2 fili] sotto

49 "3-fili Avvio” [Modo Arresto] Per P045 [Modo Arresto]

50 “2-fili REV” Vedere t064 [Modo 2 fili] sotto

51“3fili Dir” Per P045 [Modo Arresto]

1064 [Modo 2 fili] Arresto Morsetto I/0 01 — Arresto
normale

0 “Att bordo” Per P045 Arresto per inerzia

1“Liv rilevaz” [Modo Arresto] Arresto per inerzia

2 “BordoAltaVel” Arresto per inerzia

3 “Instabile” Per P045 [Modo Arresto]

IMPORTANTE Il convertitore di frequenza viene fornito con un ponticello installato tra i

morsetti|/0 01e 11. Rimuovere questo ponticello quando si utilizza il morsetto
1/0 01 come ingresso di arresto o abilitazione.

(2) Infigura, controllo a due fili. Per il controllo a tre fili, usare un ingresso instabile ﬁ sul morsetto 1/0 02 per comandare un

avviamento. Usare un ingresso stahile o~ per il morsetto I/0 03 per cambiare direzione.

Designazione dei morsetti 1/0 di controllo

N. [Segnale Predefinito | Descrizione Parametro

RT [Relé N.A. Guasto Contatto normalmente aperto per relé di uscita. 076

R2 |Comune relé Guasto Comune per relé di uscita. T

R3 |ReléN.C. Motore in Contatto normalmente chiuso per relé di uscita. t081

marcia

01 |Arresto Arresto per Arresto a tre fili. Tuttavia, funziona come un arresto in tutte le M(Z)

inerzia modalita d'ingresso e non puo essere disabilitato.

02 |Digln TermBIk 02/ | Marcia avanti | Usato per iniziare il movimento, puo essere utilizzato anche P045, P046,
Avviamento/ come ingresso digitale programmabile. Pu essere P048, P050,
Marcia avanti programmato con t062 [Digln TermBIk 02] come controllo a tre |A544, t062

fili (avviamento/direzione con arresto) o due fili (marcia avanti/
marcia indietro). Il consumo di corrente & di 6 mA.

03 |Digln TermBIk 03/ | Marcia indietro | Usato per iniziare il movimento, pud essere utilizzato anche 063
Direzione/Marcia come ingresso digitale programmabile. Puo essere
indietro programmato con t063 [Digln TermBIk 03] come controllo a tre

fili (avviamento/direzione con arresto) o due fili (marcia avanti/
marcia indietro). Il consumo di corrente & di 6 mA.

04 |Comune digitale |- Ritorno per 1/0 digitali. Elettricamente isolato (insieme aglil/0 |-

digitali) dal resto del convertitore.

05 |Digln TermBIk 05/ | Freq. predef. | Programmare con t065 [DigIn TermBIk 05]. Funziona anche 065
Ingresso a impulsi come un ingresso a treno di impulsi di riferimento o peril

feedback di velocita. La frequenza massima & 100 kHz. Il
consumo di corrente & di 6 mA.
06 |Digln TermBIk 06 |Freq. predef. |Programmare con t066 [DigIn TermBlk 06]. 066
Il consumo di corrente & di 6 mA.
1M |+24V(C - Riferito al comune digitale. -
Alimentazione fornita dal convertitore di frequenza per gli
ingressi digitali.
La massima corrente di uscita & 100 mA.
12 [+10VCC - Riferito al comune analogico. P047, P049
Alimentazione fornita dal convertitore di frequenza peril
potenziometro esterno 0...10 V.
La massima corrente di uscita & 15 mA.
13 [o-10vIn® Non attivo Per alimentazione di ingresso esterna da 0 — 10V (unipolare) o | P047, P049,

cursore del potenziometro.
Impedenza di ingresso:

Sorgente di tensione = 100 k€2
Campo ammissibile resistenza potenziometro =1...10 kQ
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Designazione dei morsetti 1/0 di controllo

N. [Segnale Predefinito | Descrizione Parametro
14 | Comune - Ritorno per 1/0 analogici. Elettricamente isolato (insieme agli |-
analogico /0 analogici) dal resto del convertitore.
15 [4-20mAIn™  |Non attivo Per alimentazione d'ingresso esterna 4 — 20 mA. P047, P049,
Impedenza d'ingresso = 250 Q 1062, 1063,
1065, 1066,
A459, A471
a |a - Questo morsetto & collegato alla schermatura della porta RJ-45. |-
Collegare questo morsetto a un terra “pulita” (senza disturbi)
per migliorare l'immunita ai disturbi quando si utilizzano
periferiche di comunicazione esterne.
Q |Q - Questo & il comune del segnale per i segnali di comunicazione. |-
(1) Epossibile collegare una sola sorgente di frequenza analogica alla volta. Se viene collegato it di un riferimento
contemporaneamente, il riferimento di frequenza risultera indeterminato.
(2) Vedere la nota a pié di pagina (1) a pagina 38.
Morsettiera I/0 di controllo PowerFlex 525
Schema a blocchi del cablaggio 1/0 di controllo PowerFlex 525
Tipico Tipico
— Stopm cablaggio SRC cablaggio SNK
Safety 1 St o Digin TermBlk 02/ () om—alog
Safety 2 Safe Torque-Off . 0 AYV|o/Marc|a avanti — o — o]
LD L ) “~ B!gln.Terr}\,\lli‘leB»/. i
Safety 124V S+ 03 irezione/Marcia indietro /Of /Of
SNK SRC Comune digitale
%7 04
% Digln TermBlk 05 — — ]
0% DigIn TermBlk 06 — o] o
‘ ‘ o7 Digln TermBlk 07/impulso — o] — o]
08 Digln TermBlk 08 — | — o
24V —]
‘ WY v
Rele TN.A.
— A R OV T | 1oV
Comunerelé 1 R2 ! 12
! | Ingresso0—10V (0£10V)
Comune relé 2 RS 3 Comune analogico
\ I .
RelR2NC | R6 ‘E | Ingresso 4 — 20 mA Hggigszé?én etro
' 1...10kohm
] Uscita analogica 2Wmin.
Uscita optoisolata 1 2V
I ; @)
Uscita optoisolata 2 Comune
30VCC vy 18
ﬁgrmduttivo 19 Comune optoaccoppiatore
Scherm. RJ45
V% V NV Comune Comm
110 19 15
0/4-20mA S Ingimpulso  SNK
] = 2
2| ER| £
sl = S
k] 2 £
G0-10V 2 Ingresso = SRC
"V Z digitale N4 N4

R1_R2 RS R6 01 02 03 04 05 06 07 08 a @
©olelele] [slelelelslelals] el

lslel
S1S2

Slolelelelolelelolol
12 13 14 15 16 17 18 19

S+ M

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013



Installazione/cablaggio ~ Capitolo 1

Note sullo schema a blocchi di cablaggio degli 1/0 di controllo

(1) Vedere Selezione dellingresso digitale per la sorgente di avviamento a pagina 49 per ulteriori informazioni sulla configurazione
degliingressi digitali.

IMPORTANTE I morsetto1/0 01 & sempre un ingresso di arresto. La modalita di arresto
determinata dall'impostazione del convertitore di frequenza. Per ulteriori
informazioni, vedere le tabelle che sequono.

P046, P048, P050 [Fonte avvio x] Arresto Morsetto I/0 01 - Arresto
normale

1 “Tastierino” Per P045 Arresto per inerzia

2"Digln TrmBIK” [Modo Arresto] Vedere 062, t063 [DigIn TermBlk xx] sotto

3 “Serie/DSI” Arresto per inerzia

4"0pz Rete” Per P045 [Modo Arresto]

5 “EtherNet/IP” Per P045 [Modo Arresto]

1062, t063 [Digin TermBlk xx] Arresto Morsetto 1/0 01 — Arresto
normale

48 “2-fili AUNT” Per P045 Vedere t064 [Modo 2 fili] sotto

49 "3-fili Awvio” [Modo Arresto] Per P045 [Modo Arresto]

50 “2-fili REV” Vedere t064 [Modo 2 fili] sotto

51“3-fili Dir” Per P045 [Modo Arresto]

1064 [Modo 2 fili] Arresto Morsetto I/0 01 — Arresto
normale

0 “Att bordo” Per P045 Arresto per inerzia

1“Liv rilevaz” [Modo Arresto] Arresto per inerzia

2 “BordoAltaVel” Arresto per inerzia

3 “Instabile” Per P045 [Modo Arresto]

IMPORTANTE Il convertitore di frequenza viene fornito con un ponticello installato tra i
morsetti|/0 01e 11. Rimuovere questo ponticello quando si utilizza il morsetto
1/0 01 come ingresso di arresto o abilitazione.

(2) Infigura, controllo a due fili. Per il controllo a tre fili, usare un ingresso instabile 5 sul morsetto 1/0 02 per comandare un
avviamento. Usare un ingresso stabile o~ per il morsetto I/0 03 per cambiare direzione.

(3)  Quando si utilizza un’uscita optoisolata con un carico induttivo come un relé, installare un diodo di recupero in parallelo al rele
(come illustrato) per prevenire danni all'uscita.

Designazione dei morsetti I/0 di controllo

N. [Segnale Predefinito | Descrizione Parametro

RT [Rele TN.A. Guasto Contatto normalmente aperto per relé di uscita. 076

R2 |Comunerelé 1 Guasto Comune per relé di uscita. T

R5 |Comunerele2  |Motorein Comune per relé di uscita.

marcia

R6 [Relé2N.C. Motore in Contatto normalmente chiuso per relé di uscita.

marcia

01 |Arresto Arresto per Arresto a tre fili. Tuttavia, funziona come un arresto in tuttele | Po4s™”

inerzia modalita d'ingresso e non puo essere disabilitato.

02 |Digln TermBlk 02/ | Marcia avanti | Usato per iniziare il movimento, pud essere utilizzato anche P045, P046,
Avviamento/ come ingresso digitale programmabile. Pu essere P048, P050,
Marcia avanti programmato con t062 [DigIn TermBIk 02] come controllo a tre |A544, 062

fili (avviamento/direzione con arresto) o due fili (marcia avanti/
marcia indietro). Il consumo di corrente & di 6 mA.
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Designazione dei morsetti 1/0 di controllo

N. [Segnale Predefinito | Descrizione Parametro
03 |Digln TermBIk 03/ | Marcia indietro | Usato per iniziare il movimento, pud essere utilizzato anche 063
Direzione/Marcia come ingresso digitale programmabile. Pud essere
indietro programmato con t063 [DigIn TermBIk 03] come controllo a tre
fili (avviamento/direzione con arresto) o due fili (marcia avanti/
marcia indietro). Il consumo di corrente é di 6 mA.
04 |Comune digitale |- Ritorno per 1/0 digitali. Elettricamente isolato (insieme agli 1/0 |-
digitali) dal resto del convertitore.
05 |DigInTermBIk 05 |Freq. predef. | Programmare con t065 [Digln TermBIk 05]. 065
Il consumo di corrente & di 6 mA.
06 |DigInTermBIk 06 |Freq. predef. | Programmare con t066 [Digln TermBIk 06]. 1066
Il consumo di corrente & di 6 mA.
07 |Digln TermBIk 07/ | Fonte awvio 2 | Programmare con t067 [DigIn TermBIk 07]. Funziona anche 067
Ingresso a impulsi |+ Rif velocita 2 | come un ingresso a treno di impulsi di riferimento o per il
feedback di velocita. La frequenza massima & 100 kHz. 11
consumo di corrente & di 6 mA.
08 |DigInTermBlk 08 |Marcia avanti |Programmare con t068 [Digln TermBIk 08]. 068
Jog Il consumo di corrente & di 6 mA.
a |a - Questo morsetto € collegato alla schermatura della porta RJ-45. |-
Collegare questo morsetto a un terra “pulita” per migliorare
I'immunita ai disturbi quando si utilizzano periferiche di
comunicazione esterne.
Q |Q - Questo & il comune del segnale per i segnali di comunicazione. |-
S1 |Safety 1 - Ingresso di sicurezza 1. Il consumo di corrente & di 6 mA. -
S2 |Safety 2 - Ingresso di sicurezza 2. Il consumo di corrente € di 6 mA. -
S+ |Safety +24V - Alimentazione 424 V per il circuito di sicurezza. Internamente |-
collegato alla sorgente +24 V (C (pin 11).
1M |+24V(C - Riferito al comune digitale. -
Alimentazione fornita dal convertitore di frequenza per gli
ingressi digitali.
La massima corrente di uscita & 100 mA.
12 [+10VCC - Riferito al comune analogico. P047, P049
Alimentazione fornita dal convertitore di frequenza peril
potenziometro esterno 0...10 V.
La massima corrente di uscita & 15 mA.
13 [£10VIn Non attivo Per alimentazione d'ingresso esterna 0 — 10V (unipolare) o P047, P049,
+10V (bipolare) o cursore del potenziometro. 1062, 1063,
Impedenza di ingresso: 1065, 066,
Sorgente di tensione = 100 k€2 5&9731' Ad59,
Campo ammissibile resistenza potenziometro=1...10kQ |==—
14 |Comune - Ritorno per 1/0 analogici. Elettricamente isolato (insieme aglil/ |-
analogico 0 analogici) dal resto del convertitore.
15 [4-20mAln Non attivo Per alimentazione d'ingresso esterna 4 — 20 mA. P047, P049,
Impedenza d'ingresso = 250 Q 1062, 1063,
1065, 1066,
A459, A471
16 |Uscita analogica |OutFreq0— 10 |Luscita analogica di default & 0 — 10 V. Per convertire un 1088, 1089
valore di corrente, impostare il ponticello dell'uscita analogica
su 0 — 20 mA. Programmare con t088 [Sel. uscita anlg]. Il
massimo valore analogico puo essere convertito in scala con
1089 [Uscita anlg alta].
Carico massimo: 4-20mA=525€2(10,5V)
0-10V="1k2 (10 mA)
17 |Uscita Motore in Programmare con t069 [Sel usc ottica 1]. 1069, 1070,
optoisolata 1 marcia Il valore nominale di ogni uscita optoisolata @ 30V (C,50mA | 1075
(non induttiva).
18 |Uscita AFrequenza | Programmare con t072 [Sel usc ottica 1]. 1072, 1073,
optoisolata 2 I valore nominale di ogni uscita optoisolata & 30 V CC, 50 mA 1075
(non induttiva).
19 |Comune - | trasmettitori delle uscite optoaccoppiatore (1€ 2) sono -
optoaccoppiatore collegati insieme al comune optoaccoppiatore. Elettricamente

isolato dal resto del convertitore.

(1) Vedere la nota a pié di pagina (1) a pagina 38.
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Esempi di cablaggio /0

1/0 Esempio di collegamento
Potenziometro P047 [Rif velocita 1] =5 “Ing 0-10V"
Potenziometro 1...10k Q _
raccomandato o |®
(2Wmin.) MEREET g O
e 1 14
g
S lo
®
S)
S
Ingresso analogico Bipolare Unipolare (tensione) Unipolare (corrente)
0-10V,100 kR di P047 [Rif velocita 1] P047 [Rif velocita 1] P047 [Rif velocita 1]
impedenza =5"Ing0-10V"et093 |=5"Ing0-10V" =6"Ing.4-20 mA”
4-20mA, 250 Q di [Abil. bipol 10V]
impedenza =1"Ingr Bipol
®
S) S
+10V 13 o + 13 ) S
Comune 1114 S Comune 1‘14 Comune ‘\‘14 ) g
ri e o
1 e 1 I o [
® = ®
9 g
©

Ingresso analogico, PTC| Cablare la PTC ed il resistore esterno (generalmente corrispondente alla resistenza a caldo
Per guasto convertitore della PTC) ai morsettil/0 12, 13, 14.

(ablare I'uscita relé R2/R3 (SRC) ai morsettil/0 5 e 11.
1065 [Digln TermBIk 05] = 12 “Err Aus”

1081 [Sel uscita relé2] = 10 “SovralensAn”

082 [Liv uscita relé2] = sgancio % tensione

R @—l 12 ®
e O | = R
13 N - PTC (caldo) X100
R ,%I 14 : ) o Tip RPT(((aIdo)+Re
PTC

olls

®| |05

S lo

©
Ingresso treno di PowerFlex 523 PowerFlex 525
impulsi -
PowerFlex 523 g
1065 [DigIn TermBIk 05] o ® s
=52 o N S Ingimpulso S Ingimpulso

S H H
PowerFlex 525 comune 1S L) 04 g@ Comune —co_I© E@
1067 [Dighn TermBIk 07) | jngimpuiso -0 Lg| o5 = 0 e e
=52 I S ) S Ingresso Ing impulso _‘_’_I_ © S Ingresso
4 ) & digitale I 2 digitale
= e L=

Usare P047, P049 e P051
[Rif velocita x] per
selezionare l'ingresso ad
impulsi.

Il ponticello per Digln
TermBIk 05 0 07 Sel deve
essere spostato
sull'ingresso ad impulsi.
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1/0 Esempio di collegamento
Controllo SRCa 2 fili— |Alimentazione interna (SRC) Alimentazione esterna (SRC)
senza inversione
P046 [Fonte avvio 1]=2e 1
t062 [DigIn TermBlk 02] =
Lo—< e
48 O—I Arresto-Marcia

Per la marcia del
convertitore, l'ingresso
deve essere attivo. Quando
Iingresso & aperto, il
convertitore difrequenzassi
arresta come specificato in
P045 [Modo Arresto].

Selo sidesidera, &
possibile utilizzare una
sorgente di alimentazione
24V (Cfornita dall'utente.
Vedere I'esempio
“Alimentazione esterna
(SRQ)".

Arresto-Marcia

@00 000lo0e

+24V  Comune

Ogni ingresso digitale assorbe 6 mA.

Controllo SNK a 2 fili — | Alimentazione interna (SNK)
senza inversione -
| S
Arresto-Marcia
Controllo SRCa 2 fili— | Alimentazione interna (SRC) Alimentazione esterna (SRC)

marcia avanti/marcia
indietro

P046 [Fonte avvio 1] =2,
t062 [DigIn TermBlk 02]
=48 e1063 [Digln
TermBIk 03] = 50

Per la marcia del
convertitore, l'ingresso
deve essere attivo. Quando
Iingresso & aperto, il
convertitore difrequenzasi
arresta come specificato in
P045 [Modo Arresto].

Se gli ingressi di marcia
avanti e marcia indietro
sono
contemporaneamente
chiusi, potrebbe verificarsi
uno stato indeterminato.

11

)
)
Arrato-Marc
rre;tvoa Il]VIﬂaraa ® ©
©
Arresto-Marcia  ||© S
indietro O
©

Arresto-l%arcia
avanti

Arresto-Marcia
indietro

+24V Comune

Ogni ingresso digitale assorbe 6 mA.

Controllo SNK a 2 fili —
marcia avanti/marcia
indietro

Alimentazione interna (SNK)

O
Arresto-Marcia
avanti

Arresto-Marcia
indietro
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1/0 Esempio di collegamento
Controllo SRCa 3 fili— | Alimentazione interna (SRC) Alimentazione esterna (SRC)
senza inversione .
P046 [Fonte avvio 1] =2e Arresto 17 -
062 [Digln TermBlk 02] = | presto
49 ] 01 L
Avviamento

Il convertitore di frequenza
viene avviato da un
ingresso instabile. I
convertitore di frequenza
viene arrestato da un
ingresso di arresto al
morsetto /0 01, come
specificato in P045 [Modo
Arresto].

O
Avviamento

+24V  Comune

Ogni ingresso digitale assorbe 6 mA.

Controllo SNK a 3 fili— |Alimentazione interna (SNK)
senza inversione

Arresto

I

Avviamento
Controllo SRCa 3 fili— | Alimentazione interna (SRC) Alimentazione esterna (SRC)
con inversione
A 11 o

P046 [Fonte avvio 1] =2, )
1062 [Digln TermBlk 02] 2 Amesto o 0
=149 1063 [Digln fresto 1 S 0
TermBIk 03] = 51 . Avviamento ) gi
Il convertitore di frequenza Avviamento ofls
viene avviato da un — Direzione o
ingresso instabile. Il Direzione 9 |o
convertitore di frequenza +24V Comune [|© |\

viene arrestato da un
ingresso di arresto al
morsetto 1/0 01, come
specificato in P045 [Modo
Arresto]. Il morsetto 1/0 03
determina la direzione.

Ogni ingresso digitale assorbe 6 mA.

Controllo SNK a 3 fili —
con inversione

Alimentazione interna (SNK)

Arresto
i

Avviamento

Direzione
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1/0 Esempio di collegamento
Uscita o’JtoisoIata Uscita optoisolata 1
(1e2)!

069 [Sel usc ottica 1]
determina il
funzionamento dell’uscita
optoisolata 1 (morsetto
1/017).

072 [Sel usc ottica 2]
determinail
funzionamento dell’uscita
optoisolata 2 (morsetto
1/018).

Quando si utilizza un’uscita
optoisolata con un carico
induttivo come un relé,
installare un diodo di
recupero in parallelo al relé
(come illustrato) per
prevenire danni all'uscita.

0000200

o@o@@@@@@

+24V Comune
Il valore nominale di ogni uscita optoisolata & 30 V CC, 50 mA (non induttiva).

Uscita analogicam
t088 [Sel. uscita anlg]
determinail tipo di uscita
analogica e le condizioni
del convertitore.
0-10V,

1k € minimo
0-20mA/4-20mA,
525 ©Q massimo

088 [Sel. uscita anlgl =da0a 23

Il ponticello di selezione dell'uscita analogica deve essere impostato in modo da
corrispondere alla modalita del segnale di uscita analogica impostata in t088 [Sel. uscita
anlg].

14

Comune

(1) Funzione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.
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Esempi di connessioni tipiche per sistemi multi-convertitore

Ingresso/uscita Esempio di collegamento
Connessione di diversi 02 04 02 04 02 04
ingressi digitali

Gliingressi del cliente
possono essere cablati

©@eceoo0o (00000000 [©000e0000
pocloclooco| coolooecoe eeeoceooa

come descritto per )\ I
I'alimentazioneesterna | | T .
(SRO). Ing%ssi cliéﬁte 7777 Connessione diterra opzionale
Quando si collega un singolo ingresso come Marcia, Arresto, Marcia indietro o Velocita
preregolate a diversi convertitori, & importante collegare insieme il comune del morsetto 1/0
04 per tutti i convertitori. Se devono essere collegati ad un altro comune (messa a terra o
terra di un dispositivo a parte), dovrebbe essere collegato un solo punto del collegamento a
margherita del morsetto 1/0 04.
ATTENZIONE: | morsetti del comune I/0 non
dovrebbero essere collegati insieme quando si utilizza
la modalita SNK (alimentazione interna). In modalita
SNK, se I'alimentazione viene scollegata da un
convertitore, sussiste il rischio di funzionamento
imprevisto degli altri convertitori di frequenza che
condividono la connessione allo stesso comune /0.
Connessioni
analogiche multiple

lcccoccooco |[cocoocooe |[coceococoo
12 13 14 13 14 13 14
20@@00000| 00902000202 200020000
JEll| | |
4

Potenziometro remoto /7 7 7 Connessione di terra opzionale

Quando si collega un singolo potenziometro a diversi convertitori, & importante collegare
insieme il comune del morsetto I/0 14 per tutti i convertitori. Il comune del morsetto 1/0 14
ed il morsetto 1/0 13 (cursore del potenziometro) dovrebbero essere collegati a margherita
ad ogni convertitore di frequenza. Tutti i convertitori di frequenza devono essere accesi
perché il segnale analogico venga letto correttamente.
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Selezione della sorgente di avviamento e del riferimento di velocita

Il comando di avviamento e velocita del convertitore di frequenza puo provenire
da diverse sorgenti. Per default, la sorgente di avviamento ¢ determinata da P046
[Fonte avvio 1] e la sorgente di velocita del convertitore di frequenza ¢
determinata da P047 [Rif velocital]. Tuttavia, una serie di ingressi possono
ignorare questa selezione. Vedere di seguito le priorita di override.

Il convertitore si
avvia e marcia a
velocita Purge.

Ingresso
Purge abilitato

Eattivo AT
La direzione & sempre

VANTI.

Il convertitore si avvia e
marcia a velocita Jog.

Ingresso onvertitore Direzione determinata
Jog abilitato arrestato dal morsetto
E attivo (NONin IND della morsettiera (03),
marcia) Comms,
OPPURE
AVANTI/INDIETRO determinato
No dal comando Jog av./Jog ind.

Marcia come
specificato in
Ingressi [Freq. predef. x].
preimpostati
attivi Comandi di avvio

e direzione da

[Fonte avvio x].

No

Marcia come Comando di avvio
specificato in [Rif velocita3] [Fonte avvio 3] e direzione da
[Rif velocita3]. selez. selez. [Fonte avvio 3].
Marcia come Comando di avvio
specificato in [Rif velocita 2] [Fonte avvio 2] e direzione da
[Rif velocita 2]. selez. selez. [Fonte avvio 2.

Marcia come Comando di avvio
specificato in e direzione da
[Rif velocita 1]. [Fonte avvio 1].

(1)  [Fonte avvio 2/3] e [Rif velocita 2/3] possono essere selezionati mediante la morsettiera di controllo 0 i comandi di comunicazione.
(2) Vedere Selezione dellingresso digitale per la sorgente di avviamento a pagina 49 per informazioni sulla selezione del corretto
ingresso digitale.
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Selezione dell'ingresso digitale per la sorgente di avviamento

Se P046, P048 0 P050 [Fonte avvio x] ¢ stato impostato su 2, “Digln TermBIk”,
t062 e t063 [Digln TermBlk xx] devono essere impostati per il controllo a 2 fili o
3 fili, perché il convertitore di frequenza possa funzionare correttamente.

[Fonte avvio x]

Comando di avvio e
direzione dalla
morsettiera.

[DigIn TermBlk
02/03] = 48/49/50/51
(2filio
3ili)

[Fonte avvio x]
=2 (DigIn TrmBIk)

Comando di avvio Il convertitore
e direzione da non si avviera.
[Fonte avvio x].
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Selezione di accelerazione/decelerazione

Lavelocita di accelerazione/decelerazione puo essere ottenuta in diversi modi. La
velocita di default ¢ determinata da P41 [ Tempo accel. 1] e da P042 [Tempo
decel. 1]. Velocita alternative di accelerazione/decelerazione possono

essere impostate attraverso gli ingressi digitali, il sistema di comunicazione e/o i
parametri. Vedere di seguito le priorita di override.

Accel/Decel sempre

Ingresso Purge abilitato Accel/Decel 1.

Eattivo

Ingresso
jog morsettiera
abilitato E

attivo

Accel/Decel da
[Accel/decel/ jog].

Convertitore arrestato
(NON in marcia)

Accel/Decel 2 & attivo
quando Iingresso &
selezionato mediante
'ingresso di accelerazione
e decelerazione.

Ingresso/i
programmato/i come
Acc/Dec (2/3/4)

Accel/Decel 1/2/3/4 &
selezionato
dallimpostazione
di default [Freq. predef. x].

Velocita controllata
da [Freq. predef. ]2

Accel/Decel 1028
selezionato secondo
Comms.

[Rif velocitax]
attivo 0
=13 (Fase logica)

Accel/Decel 1/2/3/4 ¢
selezionato secondo
Fase logica

Il convertitore usa
Accel 1e Decel 1.

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

La conformita alla Direttiva sulla bassa tensione ed alla Direttiva sulla
compatibilita elettromagnetica ¢ stata dimostrata mediante gli standard
armonizzati delle Normative Europee (EN) pubblicati nella Gazzetta ufficiale
delle Comunita europee. I convertitori di frequenza PowerFlex 520 sono
conformi alle norme EN elencate di seguito quando installati nel rispetto delle
istruzioni d’installazione riportate in questo manuale.

Le dichiarazioni CE sulla conformita sono disponibili in linea all'indirizzo:

htep://www.rockwellautomation.com/products/certification/.
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Direttiva sulla bassa tensione (2006/95/CE)

e EN 61800-5-1 Azionamenti elettrici a velocita variabile — Parte 5-1:
Prescrizioni di sicurezza — Sicurezza elettrica, termica ed energetica.

(lassificazione dei gradi di inquinamento a norma EN 61800-5-1

Grado di Descrizione

inquinamento

1 Nessun inquinamento o solo inquinamento secco e non conduttivo. Linquinamento non ha
influenza.

2 Di norma, si verifica solo inquinamento non conduttivo. Occasionalmente, tuttavia, si pud

avere una conduttivita temporanea causata da condensa, quando il convertitore di
frequenza non & in funzione.

Direttiva EMC(2004/108/CE)

e EN 61800-3:2004 — Azionamenti elettrici a velocita variabile — Parte 3:
Requisiti EMC e specifici metodi di prova

Direttiva macchine (2006/42/EC)

o ENISO 13849-1:2008 Sicurezza del macchinario — Parti dei sistemi di
comando legate alla sicurezza — Parte 1: Principi generali per la
progettazione.

e EN 62061:2005 Sicurezza del macchinario — Sicurezza funzionale dei
sistemi di comando e controllo elettrici, elettronici ed elettronici
programmabili correlati alla sicurezza.

o EN 60204-1:2006 — Sicurezza del macchinario — Equipaggiamento
elettrico delle macchine — Parte 1: Regole generali

e EN 61800-5-2:2007 — Azionamenti elettrici a velocita variabile —
Parte 5-2: Prescrizioni di sicurezza — Sicurezza Funzionale

Consultare Appendice G per considerazioni sull'installazione relative alla
Direttiva macchine.

Considerazioni generali

o DPer la conformita alle norme CE, i convertitori di frequenza devono

soddisfare i requisiti di installazione relativi ad entrambe le norme
EN 61800-5-1 ed EN 61800-3, riportati in questo documento.

o I convertitori di frequenza PowerFlex 520 devono essere installati in
ambienti con grado di inquinamento 1 o 2 per garantire la conformita alla
Direttiva CE sulla bassa tensione. Vedere Classificazione dei gradi di
inquinamento a norma EN 61800-5-1 a pagina 51 per la descrizione delle
classificazioni dei gradi di inquinamento.

o I convertitori di frequenza PowerFlex 520 sono conformi ai requisiti EMC
della norma EN 61800-3 quando installati in conformita alle buone
pratiche EMC ed alle istruzioni fornite in questo documento. Esistono
tuttavia diversi fattori che possono influenzare la conformitd EMC di
un’intera macchina o installazione e la conformita del convertitore di
frequenza in sé non garantisce la conformita di tutte le applicazioni.
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I convertitori di frequenza PowerFlex 520 non sono destinati all'uso con
reti pubbliche a bassa tensione per uso domestico. Su tali reti, se non si
utilizzano dispositivi di attenuazione aggiuntivi, si verificheranno
interferenze in radiofrequenza. L'installatore ¢ tenuto, oltre che a rispettare
i requisiti d’installazione di questo documento, ad adottare misure quali un

filtro dilinea ed una custodia supplementari (vedere Connessioni e messaa

terra a pagina 54) per evitare eventuali interferenze.

ATTENZIONE: | convertitori di frequenza NEMA/UL Tipo aperto devono
essere installati in una custodia aggiuntiva o dotati di un kit NEMA
Type 1 per garantire la conformita CE rispetto alla protezione da scosse
elettriche.

I convertitori di frequenza PowerFlex 520 generano emissioni di
armoniche sul sistema di alimentazione CA. Quando utilizzati su una rete
pubblica a bassa tensione, ¢ responsabilita dell’installatore o dellutente
assicurare che vengano rispettati i requisiti applicabili delloperatore di rete.
Puo essere necessario consultare [operatore di rete e Rockwell Automation.
Se il kit NEMA 1 opzionale non ¢ installato, il convertitore di frequenza
deve essere installato in una custodia con aperture laterali inferiori a

12,5 mm ed aperture superiori inferiori a 1,0 mm in modo da mantenere la
conformita alla Direttiva Bassa Tensione.

Il cavo del motore dovrebbe essere mantenuto il piti corto possibile per
evitare emissioni elettromagnetiche € correnti capacitive.

Non si consiglia I'uso di filtri di linea in sistemi senza messa a terra.

Nelle installazioni CE per la conformita EMC, l'alimentazione d’ingresso
deve essere configurata a stella bilanciata con centro stella a terra.

Requisiti di installazione relativi alla norma EN 61800-5-1 ed alla Direttiva Bassa Tensione

o I convertitori di frequenza PowerFlex 520 da 600 V possono essere

utilizzati solo su un sistema di alimentazione con “centro stella a terra” per
altitudini fino a 2000 m.

Quando utilizzati ad altitudini superiori ai 2000 m, fino ad un massimo di
4800 m, i convertitori di frequenza PowerFlex 520 con classe di tensione
fino a 480 V non possono essere alimentati da un sistema di alimentazione
trifase con una fase a terra (corner earthed), per poter mantenere la

conformita alla Direttiva CE sulla bassa tensione. Vedere Regole generali
di declassamento per altitudini elevate a pagina 16.
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o I convertitori di frequenza PowerFlex 520 generano, nel conduttore di
terra di protezione, una corrente di dispersione che supera 3,5 mA CA ¢/o
10 mA CC. Le dimensioni minime del conduttore di terra di protezione
utilizzato nell'applicazione devono essere conformi alla norme di sicurezza
locali relative alle apparecchiature con conduttore di terra ad alta
protezione.

ATTENZIONE: | convertitori di frequenza PowerFlex 520 generano
corrente (C nel conduttore di terra di protezione, il che pud ridurre la
capacita degli RCD di protezione (interruttori differenziali) o degli RCM
di monitoraggio di tipo A o ACdi fornire protezione per le altre macchine
nell'installazione. Quando viene utilizzato un RCD o RCM per la
protezione in caso di contatto diretto o indiretto, sul lato alimentazione
di questo prodotto & ammesso solo un RCD o RCM tipo B.

Requisiti di installazione relativi alla norma EN 61800-3 ed alla Direttiva EMC

o Il convertitore di frequenza deve essere messo a terra come descritto in

Connessioni e messa a terra a pagina 54. Vedere Requisiti generali di messa

aterraa pagina 18 per ulteriori raccomandazioni di messa a terra.

o Il cablaggio di alimentazione in uscita verso il motore deve utilizzare cavi
con schermatura intrecciata che fornisca una copertura almeno del 75%,
oppure i cavi devono essere protetti da un condotto di metallo o da una
schermatura equivalente. La schermatura deve essere continua, dalla
custodia del convertitore di frequenza fino alla carcassa del motore.
Entrambe le estremita della schermatura del cavo motore o del condotto
devono terminare con un collegamento a terra a bassa impedenza.
Convertitore di frequenza Frame A...E: Sul lato azionamento del motore

a. Laschermatura del cavo deve essere fissata ad una “piastra EMC”
per il convertitore di frequenza correttamente installata. Kit numero

25-EMC1-Fx.

(o]

b. La schermatura del cavo o del condotto deve terminare in un
connettore schermato installato su piastra EMC, scatola passacavi o
elemento simile.

o Allestremita del motore, la schermatura o il condotto del cavo motore deve
terminare con un connettore schermato, che deve essere correttamente
installato in una scatola di cablaggio motore con messa a terra, fissata al
motore. Il coperchio della scatola di cablaggio motore deve essere installato
€ messo a terra.

o Tutto il cablaggio di controllo (I/O) e dei segnali verso il convertitore di
frequenza deve utilizzare cavi con schermatura intrecciata che fornisca una
copertura almeno del 75%, oppure i cavi devono essere protetti da un
condotto di metallo o da una schermatura equivalente. Quando si utilizza
cavo schermato, la schermatura del cavo dovrebbe essere terminata con una
connessione a terra a bassa impedenza soltanto ad un’estremita del cavo,
preferibilmente lestremitd in cui ¢ situato il ricevitore. Quando la
schermatura del cavo ¢ terminata lato convertitore, puo essere terminata
con un connettore schermato insieme ad una piastra o ad una scatola
passacavi, oppure la schermatura puo essere fissata ad una “piastra EMC”.

o I cavidel motore devono essere separati dal cablaggio di controllo e dei
segnali, ove possibile.
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Requisiti di installazione aggiuntivi

o Lalunghezza massima del cavo motore non deve superare la lunghezza
massima indicata nella PowerFlex serie 520 — Conformitd emissioni RF e
requisiti di installazione a pagina 54 per conformita con i limiti di
emissione in radiofrequenza per lo standard e l'ambiente di installazione
specifici.

Connessioni e messa a terra

\
I Custodia schermata'" |
: =le |
Ao ' Kit opzionale o kit EMC
[
% : @@% ' IP30/NEMA 1/UL Type 1
[
| [l
[ A T PancPieE§
[
: Connettori EMI e tubo in metallo
‘ SIS | Filtro EMI " J@L ) A "
T R 15 1
} o SR [Tvm =11
\ BB [[wn |
€]
=2 1® @ Y
Il N - 3
Connessione di terra custodia Cavo motore schermato

Acciaio struttura edificio

(1) Alcune installazioni richiedono una custodia schermata. Ridurre al minimo la lunghezza dei fili tra il punto di entrata della custodia
ed il filtro EMI.

PowerFlex serie 520 — Conformita emissioni RF e requisiti di installazione

Tipo di filtro Standard/Limiti
EN 61800-3 Categoria C1 EN 61800-3 Categoria (2 EN 61800-3 Categoria (3
EN 61000-6-3 EN 61000-6-4 (I<1004)
CISPR11 Gruppo 1Classe B | CISPR11 Gruppo 1 Classe A | CISPR11 Gruppo 1 Classe A
(alimentazione d'ingresso | (alimentazione d'ingresso
<20 kVA) >20kVA)
Interna - 10m 20m
Esterno!? 30m 100 m 100 m

(1) Vedere I'Appendice B per ulteriori informazioni sui filtri esterni opzionali.
Requisiti di installazione aggiuntivi

Questa sezione fornisce informazioni sui requisiti aggiuntivi per I'installazione di
Classe C1 e C2, quali custodie e nuclei EMC.

IMPORTANTE | nuclei EMC sono inclusi con:

« i convertitori di frequenza che hanno un filtro EMCinterno (25x-xxxxN114)
« il kit accessorio filtro EMC esterno (25-RFxxx)

Taglia telaio

Classe (1 Classe (2
Custodia e conduit Nuclei EMC necessari Custodia Nuclei EMC necessari
(ingresso e uscita) (inclusi con il prodotto) (inclusi con il prodotto)

200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase

con filtro EMC esterno, uscita trifase 0...230V

A Schermato Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEQ-RF-A-1) USCITA
(NUCLEO-RF-A-2)
B Schermato USCITA (NUCLEO-RF-B-2) Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-B-1) USCITA

(NUCLEO-RF-B-2)

54
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Requisiti di installazione aggiuntivi

Taglia telaio Classe (1 Classe (2

Custodia e conduit Nuclei EMC necessari Custodia Nuclei EMC necessari

(ingresso e uscita) (inclusi con il prodotto) (inclusi con il prodotto)
200...240V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase con filtro EMCinterno, uscita trifase 0...230 V
A - - Schermato Nessuno
B - - Schermato Nessuno
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC esterno, uscita trifase 0...230 V
A Schermato USCITA (NUCLEO-RF-A-2) Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-A-1) USCITA (NUCLEO-RF-A-2)
B Schermato USCITA (NUCLEO-RF-B-2) Nessuna INGRESSO (NUCLEQ-RF-B-1) USCITA (NUCLEO-RF-B-2)
C Schermato USCITA (NUCLEO-RF-C-2) Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-C-1) USCITA (NUCLEO-RF-C-2)
D Schermato Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-D-1)
E Schermato USCITA (NUCLEO-RF-E-1) Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-E-1)
380...480 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC esterno, uscita trifase 0...460 V
A Schermato Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEQ-RF-A-1) USCITA (NUCLEO-RF-A-2)
B Schermato Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-B-1) USCITA (NUCLEO-RF-B-2)
C Schermato Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-C-1)
D Schermato USCITA (NUCLEO-RF-D-2) Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-D-1) USCITA (NUCLEO-RF-D-2)
E Schermato Nessuno Schermato INGRESSO -1 (NUCLEO-E-1) e INGRESSO-2 (NUCLEO-E-

2)/USCITA-1 (NUCLEO-E-3) e USCITA-2 (NUCLEO-E-4)
380...480 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC interno, uscita trifase 0...460 V
A - - Nessuna INGRESSO (NUCLEO-A-1) USCITA (NUCLEO-A-2)
B - - Nessuna INGRESSO (NUCLEO-B-1) USCITA (NUCLEO-B-2)
C - - Nessuna INGRESSO (NUCLEO-C-1) USCITA (NUCLEO-C-2)
D - - Nessuna INGRESSO (CORE-D-1) USCITA (NUCLEO-D-2)
3 - - Nessuna INGRESSO -1 (NUCLEO-E-1) e INGRESSO-2 (NUCLEO-E-
2)/USCITA-1 (NUCLEO-E-3) e USCITA-2 (NUCLEO-E-4)

525...600 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC esterno, uscita trifase 0...575V
A Custodia di metallo Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEQ-RF-B-1) USCITA (NUCLEO-RF-B-2)
B Custodia di metallo Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-B-1) USCITA (NUCLEO-RF-B-2)
C Custodia di metallo Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-C-1) USCITA (NUCLEO-RF-C-2)
D Custodia di metallo Nessuno Nessuna INGRESSO (NUCLEO-RF-D-1) USCITA (NUCLEO-RF-D-2)
E Custodia di metallo Nessuno Custodia di metallo Nessuno
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Capitolo 2

Avviamento

Questo capitolo spiega come avviare il convertitore di frequenza PowerFlex 520.
Per semplificare la configurazione del convertitore di frequenza, i parametri pit
comunemente programmati sono organizzati in un singolo gruppo di programmi

di base.
Per informazioni su... Vedere pagina...
Preparazione per I'avviamento iniziale del convertitore di frequenza 57

Display e tasti di comando
Visualizzazione e modifica dei parametri

Strumenti di programmazione del convertitore di frequenza
Avviamento intelligente con i parametri del gruppo “Programma base”
Descrizione LCD e scorrimento

Utilizzo della porta USB

||| ||| [
RIS |D|R[=2]1B

IMPORTANTE  Prima di procedere, leggere la sezione Precauzioni generali.

il convertitore di frequenza deve essere alimentato. Alcune delle tensioni
presenti sono al potenziale della linea d'ingresso. Per evitare il pericolo di
folgorazioni o danni alle apparecchiature, & necessario che la procedura
riportata di sequito sia effettuata solo da personale qualificato. Prima di
cominciare, leggere e comprendere bene le istruzioni. Se non tutto procede
regolarmente mentre si esegue questa procedura, non continuare.
Rimuovere completamente I'alimentazione, incluse le tensioni di
controllo fornite dall’'utente. Le tensioni fornite dall'utente possono essere
presenti anche quando |'alimentazione CA principale non ¢ applicata al
convertitore di frequenza. Prima di proseguire, correggere il malfunzionamento.

2 ATTENZIONE: Per I'esecuzione delle routine di avviamento riportata di sequito,

Preparazione per Procedura di avviamento del convertitore
I'avviamento iniziale del e e blocee Falimentasione dels s
Cﬂnvertitore di frequenza 1. Sco c€garc ¢ bloccarc la imentazione della macchina.

2. Verificare che 'alimentazione di linea CA del dispositivo di sezionamento
rientri nei valori nominali del convertitore di frequenza.

3. Sesisostituisce un convertitore di frequenza, verificare il numero di
catalogo del convertitore attuale. Verificare tutte le opzioni installate sul
convertitore di frequenza.

4. Verificare che I'alimentazione di controllo digitale sia 24 V.

5. Ispezionare messa a terra, cablaggio, connessioni e compatibilita
ambientale.
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6.

Verificare che il ponticello Sink (SNK)/Source (SRC) sia impostato in
modo da corrispondere allo schema del cablaggio di controllo. Vedere

Schema a blocchi del cablaggio I/O di controllo PowerFlex 523 a
pagina 38 e Schema a blocchi del cablaggio I/O di controllo
PowerFlex 525 a pagina 40 per la posizione.

IMPORTANTE Lo schema di controllo di default & Source (SRC). Il morsetto di arresto &

ponticellato per permettere I'avviamento tramite tastierino o sistema di
comunicazione. Se lo schema di controllo viene cambiato su Sink (SNK), il
ponticello deve essere rimosso dai morsetti |/0 01 e 11 ed installato tra i
morsetti1/0 01 e 04.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Cablare gli I/O come richiesto dall’applicazione.
Cablare i morsetti di ingresso e di uscita dell’alimentazione.

Confermare che tutti gli ingressi sono collegati ai morsetti appropriati
sono fissati.

Raccogliere e registrare le informazioni sulla targhetta dati del motore e
lencoder o il dispositivo di feedback. Verificare le connessioni del motore.

o Il motore ¢ disaccoppiato?

o In quale direzione dovra ruotare il motore per I'applicazione?

Verificare la tensione di ingresso al convertitore di frequenza. Verificare se
il convertitore di frequenza ¢ in un sistema con messa a terra. Verificare che
i ponticelli MOV siano nella posizione corretta. Fare riferimento a
Considerazioni sulla sorgente di alimentazione CA a pagina 17 per
ulteriori informazioni.

Applicare l'alimentazione e resettare il convertitore di frequenza e le schede
di comunicazione alle impostazioni predefinite in fabbrica. Per resettare il
convertitore, vedere il parametri P053 [Reset a default]. Per ulteriori
informazioni su come resettare le schede di comunicazione, vedere il
manuale per 'utente della scheda.

Configurare i parametri del programma di base relativi al motore. Vedere

Avviamento intelligente con i parametri del gruppo “Programma base” a
pagina 63.

Completare la procedura di messa a punto automatica del convertitore. Per
ulteriori informazioni, vedere il parametro P040 [Autotune].

Se si sostituisce un convertitore di frequenza ed esiste una copia di backup
delle impostazioni dei parametri, ottenuta con I'applicazione USB,
utilizzare applicazione USB per trasferire il backup al nuovo convertitore.

Fare riferimento a Utilizzo della porta USB a pagina 66 per ulteriori

informazioni.

In caso contrario, impostare i parametri necessari all’applicazione
utilizzando I'interfaccia del tastierino LCD, Connected Components
Workbench, RSLogix o Logix Designer se si utilizza un Add-on Profile
attraverso EtherNet/IP.

o Configurare i parametri di comunicazione necessari all'applicazione
(numero di nodi, indirizzo IP, ingressi ed uscite datalink, velocita di
comunicazione, riferimento di velocita, sorgente di avviamento e cosi
via). Registrare queste informazioni per futuro riferimento.
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o Configurare gli altri parametri del convertitore di frequenza necessari al
corretto funzionamento degli I/O digitali ed analogici del convertitore.
Verificare il funzionamento. Registrare queste impostazioni per futuro
riferimento.

16. Verificare che convertitore di frequenza e motore funzionino come
specificato.

o Verificare che I'ingresso di arresto sia presente, altrimenti il convertitore
di frequenza non si avviera.

IMPORTANTE  Seil morsetto I/0 01 viene utilizzato come ingresso di arresto, il
ponticello tra i morsettil/0 01 e 11 deve essere rimosso.

o Verificare che il convertitore di frequenza riceva il riferimento di
velocita dalla posizione corretta e che il riferimento sia scalato
correttamente.

o Verificare che il convertitore di frequenza riceva correttamente i
comandi di avviamento e di arresto.
o Verificare che le correnti di ingresso siano bilanciate.

o Verificare che le correnti del motore siano bilanciate.

17. Salvare un backup delle impostazioni del convertitore di frequenza usando
I'applicazione USB. Fare riferimento a Utilizzo della porta USB a
pagina 66 per ulteriori informazioni.

Avviamento, arresto, direzione e controllo della velocita

I valori dei parametri predefiniti in fabbrica permettono di controllare il
convertitore di frequenza mediante il tastierino. Non ¢ necessaria alcuna
programmazione per avviare, arrestare, cambiare la direzione e controllare la
velocita direttamente dal tastierino.

IMPORTANTE Perdisabilitare Iinversione, vedere A544 [Disab inversione].

Se si verifica un guasto allaccensione, vedere Descrizione dei guasti a pagina 149

per una spiegazione del codice di guasto.

Applicazioni per carichi a coppia variabile (ventole/pompe)

Per migliori prestazioni di messa a punto del motore quando si utilizza un motore
ad alta efficienza in modalitd SVC per carichi a coppia variabile, impostare A530
[Selezione boost] su 2 “35.0, VT”.
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Display e tasti di comando

60

PowerFlex 523 Menu | Gruppo di parametri e descrizione
L Display di base
Allen-Bradley 1 Condizioni di funzionamento del convertitore di
ﬁ@ frequenza comunemente visualizzate.
rr
e h LILy 1 [] |Programma base
J Funzioni programmabili comunemente usate.
FAULTO | Terminali
@ T Funzioni dei morsetti programmabili.
@ T Comunicazioni
Eon @ L. Funzioni di comunicazione programmabili.
| Logic (solo PowerFlex 525)
@ L. Funzioni logiche programmabili.
1 Display avanzato
1l Condizioni avanzate di funzionamento del convertitore
PowerFlex 525 di frequenza.
[J Programma avan.
N Rimanenti funzioni programmabili.
Allen-Bradiey N{ |OpzioniRete
o LTI m IM |Funzioni di rete mostrate solo quando & utilizzata una
i |.D:| LILd | scheda di comunicazione.
el Y] Param Modificati
FAULTO I 'l |Funzioni provenienti da altri gruppi con valori
@ @ modificati rispetto a quelli di default.
@ i Diagn. Errore
Esc + Elenco di codici per specifiche condizioni di guasto.
- AppView e CustomView
@ L1 Funzioni provenienti da altri gruppi organizzate per
w specifiche applicazioni.

Tasti di comando e navigazione

Display Stato display |Descrizione
ENET (solo PowerFlex 525) off La scheda non é collegata alla rete.
Fisso La scheda & collegata alla rete e il convertitore di frequenza &
controllato mediante Ethernet.
Lampeggiante |Lascheda é collegata alla rete, ma il convertitore di frequenza
non & controllato mediante Ethernet.
LINK (solo PowerFlex 525) off La scheda non é collegata alla rete.
Fisso La scheda é collegata alla rete ma non trasmette i dati.
Lampeggiante |Lascheda é collegata alla rete e trasmette i dati.
LED Stato LED Descrizione
ERRORE Rosso Indica che 'azionamento & in guasto.
lampeggiante
Tasto Nome Descrizione
Freccia Su Scorrere i gruppi o i parametri del display selezionabili
@@ dall'utente.
Freccia Giu Incrementare i valori.
Esci Tornare indietro di un passo nel menu di programmazione.
Annullare la modifica di un parametro ed uscire dalla modalita di
e programmazione.
Seleziona Avanzare di un passo nel menu di programmazione.
@ Selezionare una cifra quando si visualizza il valore del parametro.
Invio Avanzare di un passo nel menu di programmazione.
@ Salvare una modifica al valore di un parametro.

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013



Avviamento  Capitolo 2

Visualizzazione e modifica
dei parametri

Tasto Nome Descrizione
@ Inverti Invertire |a direzione del convertitore di frequenza. Attivo di
default.
Controllato dai parametri P046, P048 e P50 [Fonte avvio x] e
A544 [Disab inversione].
@ Avviamento | Consente di avviare il convertitore di frequenza. Attivo di default.
Controllato dai parametri P046, P048 e P050 [Fonte avvio x].
Arresto Consente di arrestare il convertitore di frequenza o di cancellare
@ un errore.
Questo tasto & sempre attivo.
Controllato dal parametro P045 [Modo Arresto].
Potenziometro | Per controllare la velocita del convertitore di frequenza. Attivo di
default.
Controllato dai parametri P047, P049 e P051 [Rif velocita x].

Quello che segue ¢ un esempio delle funzioni di base del display e del tastierino
integrati. Questo esempio fornisce istruzioni per la navigazione di base ¢ spiega
come programmare un parametro.

Passo Tasti Display di esempio

1. Quando I'alimentazione & applicata, I'ultimo ‘minlgl
numero di parametro del gruppo “Display di AT LLLd L e
base” selezionato dall’'utente viene visualizzato intaling
per qualche istante con caratteri lampeggianti.

Il display passa quindi di default al valore
attuale di quel parametro (I'esempio mostra il
valore dib001 [Freq uscita] con il convertitore di
frequenza in arresto).

2. Premere Esc per visualizzare il numero di 1
parametro del gruppo “Display di base” . }_, rri |
visualizzato allaccensione. Il numero di Esc LILIL] I|
parametro lampeggia.

3. Premere Esc per accedere all'elenco del gruppo | 2
di parametri. La lettera del gruppo di parametri i }"II “] :
lampeggia. Esc ot

4. Premere il tasto freccia Su o Gill per scorrere NLzo_
l'elenco del gruppo (b, P.t, C, L, d, A, fe Gx). @ 0 @ . FI i

. L1

5. Premere Invio o Sel per accedere ad un gruppo. . N
La cifra di destra dell'ultimo parametro i LITTZT
visualizzato in quel gruppo lampeggia. 0 @ I I|

6. Premereil tasto freccia Su o Giu per scorrere N1z
I'elenco di parametri. @ 0 @ i ’.] 2

— 11 1
Z 1N

7. Premere Invio per visualizzare il valore del I
parametro. AT [ -} Ll
Oppure
Premere Esc per tornare all'elenco di parametri.

8. Premere Invio o Sel per accedere alla modalita S
di programmazione e modificare il valore. AT 17317
La cifra di destra lampeggia e, sul display LCD, 0 @ [ ‘%@IR‘HWA
viene visualizzata la parola “Program”.

9. Premere il tasto freccia Su o Gill per cambiare il e
valore del parametro. @ 0 @ AT l.] [J q

LY
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Passo Tasti Display di esempio

10. Selosi desidera, premere Sel per passare da S
una cifra all'altra o da un bit all'altro. La cifra o/l @ AUANT l.] 107
bit che si puo modificare lampeggia. L. I‘ﬁg@m

11. Premere Esc per annullare una modifica ed I
uscire dalla modalita di programmazione. AANTI oL
Oppure Esc| © : —
Premere invio per salvare una modifica ed T
uscire dalla modalita di programmazione. AANTI 2173100

i i : g
La cifra smette di lampeggiare e la parola
“Program” sul display LCD si spegne.

12. Premere Esc per tornare all'elenco di parametri. S N 2
Continuare a premere Esc per uscire dal menu di AANT ’-] r1-l1 |
programmazione. Esc Ll -J, ||\
Quando il display non cambia pid, significa che
il valore visualizzato & b001 [Freq uscita].

Premere Invio o Sel per accedere nuovamente
all'elenco dei gruppi.
Strumenti di Alcune funzioni nel convertitore di frequenza PowerFlex 520 non sono

programm azione del suﬁPortate dﬁgli strume.nti soft\-vare di co.nﬁgurflziorTe pitt vecchi. I .clienti che
. A utilizzano tali strumenti sono vivamente invitati a migrare a RSLogix 5000
convertitore di frequenza (versione 17.0 o successiva) o Logix Designer (versione 21.0 o successiva) con
Add-On-Profile (AOP), o Connected Components Workbench (versione 5.0 o
successiva) per una configurazione pitt immediata ed efficace che permetta di
utilizzare tutte le funzionalita a disposizione.

Descrizione Numero di catalogo/Versione
Connected Components Workbench!” Versione 5.0 o superiore

Logix Designer Versione 21.0 o superiore
RSLogix 5000 Versione 17.0 o superiore
Strumento software USB integrato -

Modulo convertitore seriale®® 22-5(M-232

Modulo convertitore USB® 1203-USB

Display LCD remoto da montare a pannello(z) 22-HIM-C25

Display LCD remoto portatilem 22-HIM-A3

(1) Disponibile come download gratuito all'indirizzo http://ab.rockwellautomation.com/programmable-controllers/connected-
components-workbench-software.

(2)  Non supporta i nuovi gruppi di parametri dinamici (AppView, CustomView), e la funzionalita CopyCat & limitata all'elenco lineare dei
parametri.
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SUppOrtO |ing Ua Lingua Tastierino/display LCD | RSLogix 5000/ Connected Components
Logix Designer Workbench
Inglese S S S
Francese S S S
Spagnolo S S S
Italiano S S S
Tedesco S S S
Giapponese - S -
Portoghese S S -
Cinese semplificato - S S
Coreano - S -
Polacco” S - -
Turco” S - -
Ceco™ S - -

Avviamento intelligente con
i parametri del gruppo
“Programma base”

(1) A causa della limitazione del display LCD, alcuni dei caratteri per Polacco, Turco e Ceco verranno modificati.

Il convertitore di frequenza PowerFlex 520 ¢ concepito in modo che I'avviamento
risulti semplice ed efficiente. Il gruppo “Programma base” contiene i parametri
piti frequentemente utilizzati. Vedere Programmazione e parametri a pagina 69
per le descrizioni dettagliate dei parametri qui elencati e per I'elenco completo dei
parametri disponibili.

m = Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

(PFs25 = Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.

N. Parametro Min/Max Display/Opzioni Predefinito
P030 |[Lingua] 115 1 =Inglese 1
Seleziona la lingua visualizzata. 2 =Fancese
z . 3 =Spagnolo
Importante: impostazione ha effetto solodopo |4 — jt3liano
aver spento e riacceso il convertitore di frequenza. |5 — Tadesco
6 = Giapponese
7 =Portoghese
8 =Cinese
9 =Riservato
10 =Riservato
11 = Coreano
12 =Polacco
13 =Riservato
14 =Turco
15 =Ceco
P031 |[[TensTargamot.] |10V (per convertitori di v A seconda della taglia del
@ frequenza 200 V), 20 V (per convertitore di frequenza
convertitori di frequenza
400V), 25V (per convertitori
difrequenza 600 V)/Tensione
nominale convertitore di
frequenza
Imposta la tensione nominale del motore.
P032  |[Freq. nom. mot.] |15/500 Hz 1Hz 60 Hz
m Imposta la frequenza nominale di targa del motore.
P033 | [Corrsovraccmot]  |0,0/(corrente nom. 0,1A A seconda della taglia del
convertitore di frequenza x 2) convertitore di frequenza
Imposta la corrente in sovraccarico di targa del
motore.
P034 | [FLA nom. mot.] 0,0/(corrente nom. 0,7A Corrente nominale del
convertitore di frequenza x 2) convertitore di frequenza
Imposta la FLA nominale del motore.
P035 | [Potenza nom mot] | 2/40 1 4
Imposta il numero di poli del motore.
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E = Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
(PF525. = Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.

N. Parametro Min/Max Display/Opzioni Predefinito
P036 | [RPM motore] 0/24.000 giri/min 1 giro/min 1750 giri/min
m Imposta il regime nominale del motore.
P037 |[Potenza motore]  |0,00/Potenza nominale 0,01kW Potenza nominale
(PF525) convertitore di frequenza convertitore di frequenza

Imposta la potenza di targa del motore. Utilizzato

nel regolatore PM.
P038 | [Categtensione] | 2/3 2="480V" 3
m Imposta la classe di tensione dei convertitori di 3="600V

frequenza da 600 V. Applicabile solo ai convertitori

difrequenza da 600 V.
P039 | [Mod prest coppia] | 0/3 0="V/Hz" 1
m Seleziona la modalita di controllo del motore. 1= ,,SV( o

2 ="Economizz
(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza |3 = “Vettore”!
PowerFlex 525.

P040 | [Autotune] 0n2 0="Pronto/Rip." 0
m Abilita una messa a punto statica (non in rotazione) ; - “Eeg statlca P

o dinamica (motore in rotazione). = hegarotaz
P041  |[Tempo accel. 1] 0,00/600,00 s 0,01s 10,005

Imposta il tempo necessario al convertitore di

frequenza per accelerare da 0 Hz a [Frequenza max].
P042  |[Tempo decel. 1] | 0,00/600,00 s 0,01s 10,005

Imposta il tempo necessario al convertitore di

frequenza per decelerare da [Frequenza max] a 0 Hz.
P043 | [Freq minima] 0,00/500,00 Hz 0,01Hz 0,00 Hz
@ Imposta la frequenza minima erogata dal

convertitore di frequenza.
P044 | [Frequenza max] 0,00/500,00 Hz 0,01Hz 60,00 Hz
@ Imposta la frequenza massima erogata dal

convertitore di frequenza.
P045 | [Modo Arresto] | 0/M 0 ="pistone, CF"(" 0

" 1 ="Costa, CF""

Comando di stop per un arresto normale. 2 —“Freno C.cp'M

Importante: Il morsetto /0 01 & sempre un 3 =“FrAuto ('( e

ingresso di arresto. La modalita di arresto & 4 ="Pistone” '

determinata dallimpostazione del convertitore di - |5 — #cqsta”

frequenza. 6 ="Freno (("

Importante: Il convertitore di frequenza viene 7 ="FrenoAuto (C"

forito con un ponticello installato tra i morsetti|/0 |8 = “Pist+EM B,CF"(")

01 e 11. Rimuovere questo ponticello quando si 9 ="Pist+FrEM”

utilizza il morsetto 1/0 01 come ingresso di arresto 0 | 10 = “PointStp,CF""

abilitazione. 11 ="PointStop”

(1) Lingresso di arresto cancella anche il guasto attivo.
P046, | [Fonte avvio 1] | 15 1="Tastierino"(" o P046 =1
P043, " n ™ 2="DigIn TrmBIK" P048 =2
POS0 Imposta lo schema di controllo di default utilizzato 3 — “Serie/DSI" P50 = 3 (PowerFlex 523)

per avviare il convertitore di frequenza se non
modificato da P048 [Fonte avvio 2] o P050 [Fonte
awvio 3].

(1) Quando attivo, e attivo anche il tasto di inversione se
non disabilitato da A544 [Disab inversione].

(2) Seé selezionato “Digln TrmBIK’, verificare che gli
ingressi digitali siano correttamente configurati.

(3) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza
PowerFlex 525.

4 ="0pz Rete”
5 =“Ethemet/IP"®)

5 (PowerFlex 525)
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Descrizione L(D e

scorrimento

E = Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
(PF525. = Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.

N. Parametro Min/Max Display/Opzioni Predefinito
P047, |[Rifvelocita 1] 116 1 ="Potenz Drive” P047 =1
P049 - : o 2 ="Freqtast” P049=5
" |Imposta il comando di velocita di default del e et -
POST | convertitore di frequenza se non modificato da P049 i :“gerleR/DtSI” P051=3 (PowerFlex 523)
[Rif velocita 2] o P51 [Rif velocita 3]. = JPEnete 15 (PowerFlex 525)
5 ="Ing0-10V
(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza |6 = “Ing 4-20 mA”
PowerFlex 525. 7 ="Prereq Freq” :
8 ="“Analln Mult"("
9 —“MOP"
10 ="Ingimpulso”
11 ="UscitaPID 1"
12 = “Uscita PID 2"
13 ="Fase Iogica"(1
14 = “Encoder”!
15 =“Ethernet/IP"(!)
16 ="Posizionam.”
P052 |[Cons med kWh] 0,00/655,35 0,01 0,00
Imposta il costo medio kWh.
P053 | [Reset a default] |0/3 0 = "Pronto/Rip." 0

Resetta i parametri ai valori predefiniti in fabbrica.
Dopo un comando di reset, il valore di questo
parametro torna a zero.

1="Reimp. param”
2 ="Impost fabb.”
3 ="Reimp. alim”

Utilizzare il parametro A556 [Scorri Testo] per impostare la velocita di
scorrimento del testo sul display. Selezionare 0 “Off” per disattivare lo

scorrimento del testo. Vedere Supporto lingua a pagina 63 per le lingue

supportate dal convertitore di frequenza PowerFlex 520.
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Utilizzo della porta USB

66

Il convertitore di frequenza PowerFlex 520 ha una porta USB che puo essere
collegata ad un PC per 'aggiornamento del firmware del convertitore di
frequenza o per le operazioni di upload/download delle configurazioni di
parametri.

Non ¢ necessario accendere il modulo di controllo. Per avvalersi dei vantaggi della
programmazione MainsFree™, ¢ sufficiente collegare il convertitore di frequenza

PowerFlex 520 al PC con un cavo USB di tipo B.

IMPORTANTE  Per usare la funzione USB del convertitore di frequenza PowerFlex 520, &
necessario utilizzare Microsoft .Net Framework 2.0 e Windows XP o successiva.

Collegamento di PowerFlex 520 ad un PC

Modulo di controllo

Porta USB
Cavo USB Tipo B
> 2
Collegare al PC Collegare al modulo di controllo

Quando collegato, il convertitore di frequenza viene visualizzato sul PC e
contiene due file:
« GUIDE.PDF
Questo file contiene i collegamenti alla documentazione del prodotto
corrispondente ¢ ai download software.

B PF5S2XUSB.EXE
Questo file ¢ un'applicazione per l'aggiornamento flash del firmware o per
le operazioni di upload/download delle configurazioni di parametri.

Non ¢ possibile cancellare questi file o aggiungerne altri al convertitore di
frequenza.
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Fare doppio clic sul file PFS2XUSB.EXE per lanciare I'applicazione utility USB.
Viene visualizzato il menu principale. Seguire le istruzioni del programma per
aggiornare il firmware o caricare/scaricare i dati di configurazione.

B PowerFlex 520-Series USB Application EI_IéJ
Drive Peripheral Connecied

PowerFlex 525
1P 240V .50HP
1.3

Only one control module can be connected via USB at any time.

Upload Upload a configuration from the drive or peripheral
Download a configuration to the drive or peripheral

Flash Flash the drive or peripheral

To obtain the latest version of Connected Components Workbench, go to:
http://ab rockwellautomation .com./Programmable-Controllers/Connected-Components-Waorkbench-Software

For the latest drive or peripheral fimware updates, go to:
http://www ab.com/support/abdrives/webupdate index himl

For the latest product manuals, go to:
http:/Aiterature rockwellautomation .com.ide./aroups.public /documents webassets browse cateqory.hest

IMPORTANTE  Prima di procedere, verificare che il PC sia alimentato da una presa elettrica CA
0 abbia una batteria completamente carica. Cio per prevenire l'interruzione del
processo a causa di un‘insufficiente alimentazione.

Condizioni per scaricare i file di configurazione .pf5 con
I'applicazione USB

Prima di scaricare un file di configurazione.pf5 con l'applicazione USB, il
parametro C169 [Sel Multidrive] nel convertitore di frequenza di destinazione
deve corrispondere al file di configurazione di origine. In caso contrario,
impostare manualmente il parametro affinché corrisponda e quindi spegnere e
riaccendere il convertitore di frequenza.

Cio significa che ¢ impossibile applicare una configurazione multi-drive (pit
convertitori di frequenza) con I'applicazione USB a un convertitore di frequenza
in modalitd singola (parametro C169 [Sel Multidrive] impostato su 0
“Disabilitato”), o applicare una configurazione in modalita singola a un
convertitore di frequenza nella modalita multi-drive.

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013 67



Capitolo2  Avviamento

68 Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013



Capitolo 3

Programmazione e parametri

Questo capitolo contiene un elenco completo dei parametri ¢ la relativa
descrizione per il convertitore di frequenza PowerFlex 520. I parametri vengono
programmati (visualizzati/modificati) mediante il tastierino integrato del
convertitore di frequenza, RSLogix 5000 versione 17.0 o superiore, Logix
Designer versione 21.0 o superiore o Connected Components Workbench
versione 5.0 o superiore. Il software Connected Components Workbench pud
essere utilizzato offline (via USB) per caricare le configurazioni dei parametri nel
convertitore di frequenza oppure online (attraverso la connessione Ethernet).

Quando si utilizza il software Connected Components Workbench online
(attraverso il modulo convertitore seriale e DSI), una precedente interfaccia
operatore esterna o un precedente software online (DriveTools SP™), ¢ disponibile
anche una funzionalita limitata. Quando si utilizzano questi metodi, l'elenco dei
parametri puo essere visualizzato solo in modo lineare e non ¢ possibile accedere
alla programmazione della scheda di comunicazione.

Per informazioni su... Vedere pagina...
Informazioni sui parametri 70
Gruppi di parametri 10
Gruppo “Display di base” 15
Gruppo “Programma base” 80
Gruppo “Terminali” 85
Gruppo “Comunicazioni” 97
Gruppo “Logica” 103
Gruppo “Display avanzato” 106
Gruppo “Programma avan.” 110
Gruppo “Opzioni rete” 132
Gruppo “Param Modificati” 132
Gruppo “Diagn. Errore” 133
Gruppi di parametri AppView 140
Gruppo di parametri CustomView M
Parametri ordinati per nome 142
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Informazioni sui parametri Per configurare un convertitore di frequenza in modo che funzioni in uno
specifico modo, puo essere necessario impostare i parametri del convertitore.
Esistono tre tipi di parametri:

« ENUM
I parametri ENUM consentono una selezione da 2 o piti opzioni. Ogni
opzione ¢ rappresentata da un numero.

e Parametri numerici
Questo parametri hanno un singolo valore numerico (0,1 V).

e Parametri di bit
Questi parametri hanno cinque cifre singole associate a funzioni o
condizioni. Se la cifra ¢ 0, la funzione ¢ disabilitata o la condizione ¢ falsa.
Se la cifra ¢ 1, la funzione ¢ abilitata o la condizione ¢ vera.

Alcuni parametri sono contrassegnati come segue.

m: Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

@ = Parametro di 32 bit. | parametri contrassegnati 32 bit avranno due numeri di parametro ([Unita fase x] e [Unita
fase F x]) quando si utilizzano il sistema di comunicazione RS485 ed il software di programmazione. Il secondo
numero di parametro & mostrato, solo a titolo di riferimento, nelle tabelle “Gruppi di parametri” e “Parametri
ordinati per nome”.

(PF525 = Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.

Gruppi di parametri Per un elenco alfabetico dei parametri, vedere Parametri ordinati per nome a
pagina 142.
Display di base Tens. in uscita b004  Fonte controllo b012  Tempo avvio scad b019 €02 accum risp b026
Tens. bus CC b005 Statoingr contr b013  Potenza media b020 Temp convertitore b027
@ Stato unita b006 Stato ingr dig b014  kWh usat b021  Temp controllo 028
Codice guasto 1 b007  Giri/m uscita b015  MWh consumati b022  Vers softw contr 029
Freq uscita b001  Codice guasto 2 b008 Velocita uscita b016 Risp. energia 023
Freq comandata b002 Codice guasto 3 b009 Potenza Uscita b017  kWh risp accum b024
Corr. in uscita b003  Display di proc. b010 Risp. energia b018  Costo accum risp b025
Programma base Freg. nom. mot. P032 (ateg tensione P038  Frequenza max P044  Fonte avvio 3 P050
Corr sovracc mot P033  Mod prest coppia P039  Modo Arresto P045 Rif velocita 3 P051
@ FLA nom. mot. P034  Autotune P040  Fonte awvio 1 P046  Cons med kWh P052
Potenza nom mot P035 Tempo accel. 1 P041 Rif velocita 1 P047 Reseta default P053
Lingua P030  RPM motore P036 Tempo decel. 1 P042  Fonte avvio 2 P048
Tens Targa mot. P031  Potenza motore P037  Freq minima P043  Rif velocita 2 P049
Terminali Digln TermBlk o7tV t067  Relé 1in tempo 079  Uscita anlg alta") t089  RitPerd IngrAnal 1098
Digln TermBlk 08 t068  Relé1 fuoriTempo 1080  Prestuscanal” t090 Filtroingranlg 099
@ Sel usc ottica 11" 1069  Sel uscita rele2" t081 Ingan0-10V ba t091  Sel disatt/attiv 100
Liv usc ottica 1V 1070  Liv uscita rele2™V 1082 Ingan0-10Val 1092  Livdisatt 1101
DigIn TermBIk 02 1062 Sel usc ottica 20" 1072 Livuscrele 2™ t084  Abil. bipol 10 va t093  Tempo disatt t102
Digln TermBIk 03 1063 Liv uscottica 2"V 1073 LivuscrelF 2V t085  Risp a perdita V t094  Livello attiv t103
Modo 2 fil t064 Log uscottica 1075  RitFrMeccDisatt 1086 Ingan4-20mAb 1095  Tempo attiv 1104
DigIn TermBIk 05 t065  Sel uscitarelél t076  RitFrenoMeccAtt t087 Ingan4-20mAa 1096  Sicur disab” t105
Digln TermBlk 06 1066 Liv uscita rele1 1077 Sel. uscitaanig" 1088 Ris.Perd.Ing.An 1097
Comunicazioni Selez Indir EN'V (128  EN Gateway Conf3" (139  Ingrdati EN 10 (153 Ingr dati opz 4 (164
ENInd IP Conf 1" (129 EN Gateway Conf4™) 140 Ingr dati EN 27 (154 Usc datiopz 1 (165
‘ ENInd IP Conf 20" (130 EN Freq Config" (141 Ingrdati N3 (155 Usc dati opz2 (166
ENInd IP Conf 3" 131 EN Errore comun.”) (143 Ingrdati EN 40 (156  Usc datiopz 3 Q167
Mod scritt com (121 ENInd IP Conf 4" 132 EN Scanner Idle(" (144 UscdatiEN 1) (157 Usc dati opz 4 (168
Sel coman/stato" (122 EN Subnet Conf 1) (133 ENErr Conflog” (145 Uscdati EN 2" (158 Sel Multidrive (169
Freq dati RS485 (123 EN Subnet Conf 2" (134 ENErr ConfRif" (146 UscdatiEN3™) (159 Indir Drive 1 an
Ind nodo RS485 (124 EN Subnet Conf 31" (135 DLconferrEN1() (147 Uscdati EN 47 (160  Indir Drive 2 an
AzioneGuastiCom (125 EN Subnet Conf4(" (136 DL conferr EN 27 (148 Ingrdatiopz 1 (161  Indir Drive 3 Qs
Tempo perd com. (126  EN Gateway Conf1® (137 DLconferr EN3™ (149 Ingr dati opz 2 €162  Indir Drive 4 Q174
Formato RS485 (127 EN Gateway Conf2® (138 DL conferr EN 4 (150 Ingrdatiopz3 (163  Config DSI I/0 Q75

(1)  Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Logica“) Logica prestab 2 1182  Tempo log prest0 L1190  Tempo log prest6 1196 Unitafase 4 1208
Logica prestab 3 L183  Tempo log prest1 L191  Tempo log prest7 1197  Unitafase 5 1210
@ Logica prestab 4 L184  Tempo log prest2 L1192  Unitafase 0 1200 Unitafase 6 1212
Logica prestab 5 L185  Tempo log prest3 1193  Unitafase 1 1202  Unitafase 7 1214
Logica prestab 0 L180 Logica prestab 6 186  Tempo log prest4 L194  Unita fase 2 1204
Logica prestab 1 L181  Logica prestab 7 1187  Tempo log prest5 1195 Unita fase 3 1206
Display avanzato Tempo scad-Ore d362 Livoverload mot d369 Corr. di coppia d382 Unita percorse H d388
Tempo scad-Min d363  Mis. Hz scorr. d375 PID1 Feedback d383  Unita percorse L0 d389
m Stato conteggio d364 Feedback veloc. d376 Vis setpointPID1 d384  Stato fibra d390
Stato timer d365  Veloc. encoder” d378  PID2 Feedback d385 Stato logica st d391
Ingranlg 0-10V d360 Tipo convertitore d367 (Condul BUS d380 Vis setpointPID2 d386
Ingran4-20 mA d361 Datitestpoint d368 Fatt pot uscita d381 Stato posizione d387
Programma avan. Freno CCa avvio A436  PID precarico 1 A466 Rif corr. fluss A497  Awvio all'acc. A543
Sel res freno d. A437  ErrinverPID 1 A467 Resist Rot Mot"" A498  Disab inversione A544
@ Lim freno dinam A438  Trim PID alto 20" A468  Induttanza Mot!" A499  StartVolo abil. A545
% Curva S A439  Trim PID basso 2" A469  Perd Indutt Mot A500  FlyStrt LimCorr A546
Freq. predef. 0 A410  Frequenza PWM 440 Selez Trim PID 20V A470  Sel IntervVel A509 Compensazione A547
Freq. predef. 1 A411 Riduz Freq“) Ad41  Selrif, PID 2" A471 Freq1 A510  Modo perd. alim. A548
Freq. predef. 2 A412  Tempo accel. 2 442 Sel back PID 2 A472  Freq 1Banda A511  Abil. meta bus A549
Freq. predef. 3 A413 Tempo decel. 2 A443  Guad prop PID 2 A473  Freq2 A512  Regol BUS A550
Freq. predef. 4 A414 Tempo accel. 3 A444  Tempo IntegPID 2 A474  Freq 2 Banda A513  Azzera guasti A551
Freq. predef. 5 A415  Tempo decel. 3 A445  Tasso diff PID 27 A475 Freq3 A514  Blocco programma A552
Freq. predef. 6 A416  Tempo accel. 4 A446  PID prestab. 2" A476 Freq3Banda A515  Modo BloccoProgr A553
Freq. predef. 7 A417  Tempo decel. 4 A447  PID BandaMorta 2 A477 KpFreq1 A521  Sel Amb.Drive A554
Freq. predef. 8 A418  Freq.salto 1 A448  PID precarico 2 A478 KiFreq1 A522  Reset misure A555
Freq. predef. oM A419  BandaFreq saltol 449 ErrInver PID 20V A479  KpFreq2 A523  Scorri Testo A556
Freq. predef. 10" A420  Freq. salto 2 A450  Mostra ProcBasso A481 KiFreq2 A524  Mancanza fase En A557
Freq. predef. 1 A421  BandaFreq salto2 A451  Mostra ProcAlto A482  KpFreq3 A525 Modo posizion.(” A558
Freq. predef, 121" A422  Freq. salto 3 452 Sel. testpoint 483 KiFreq3 A526  Conteggi Unita” A559
Freq. predef. 130 A423  BandafFreq salto3) A453  Limite corr. 1 A484  Selezione boost A530 Parola contrav." A560
Freq. predef. 1400 A424  Freq. salto 4 A454  Limite corr. 2" A485  Boostin Avvio A531  Salva posiz corV A561
Freq. predef. 150 A425  BandaFreq saltoa”) A455  Livspinsicu 1 A486 Tensione interr. A532 Trovafreq Home A562
Freq tastiera A426 TrimPID alto 1 A456  Tmpo spin sicu 1 A487  Freq.interr. A533  Trova dir Home'" A563
Freq MOP A427  Trim PID basso 1 A457  Liv spin sicu 2 A488  Tensione massima A534  Toll Pos Encoder™ A564
Sel reset MOP A428  Selez Trim PID 1 A458  Tmpo spin sicu 2" A489  TipoFeedbackMot" A535  Filtro Regol Pos(" A565
Precarico MOP A429  Selrif.PID 1 A459  Liv perd arico™ A490 Encoder PPRT A536  Guad. regol pos.(” A566
Tempo MOP A430  Selfback PID 1 A460 Tempo perd arlV A491 Scalaing. imp. A537  Traverso Max A567
Frequenza jog A431  Guad propPID 1 A461 Tempo mot stallo A492  Loop vel. kit A538  Increm. trav A568
Accel/decel/jog A432  Tempo IntegPID 1 A462  Sel. sovr. mot. A493  Loop vel. Kp(” A539  Decr. traverso A569
Frequenza elim A433  Tassodiff PID 1 A463  Tratt sovrac mot A494  Disab PWM variab A540 SaltoP A570
Tempo freno (C A434  PID prestab. 1 A464  Mod sovr invert A495  Tent riavvio aut A541  Tempo Sincr. AST1
Liv freno (C A435  PID BandaMorta 1 A465 (ad tensione IR A496 Rit riavvio aut A542  Rapp velocita A572

Opzioni Rete

Questo gruppo contiene parametri per la scheda dell'opzione di rete installata.

Vedere il manuale dell'utente della scheda di rete per ulteriori informazioni sui parametri disponibili.

Param Modificati

Questo gruppo contiene i parametri i cui valori sono stati modificati rispetto a quelli predefiniti in fabbrica.
Quando il valore di default di un parametro viene modificato, il parametro viene automaticamente aggiunto a questo gruppo. Quando viene

ripristinato al suo valore di fabbrica, il parametro viene automaticamente rimosso da questo gruppo.

(1) Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Diagn. Errore Guasto 5 — Min F625  ErroreCorrente 107 F650  EN Freq Azione!” F685  Riferim drive 1 F710
Guasto 6 — Min(" F626  VoltBus Guasto' F651 Azione DSI1/0 F686  Statlog drive 1 F711
@ Guasto 7 —Min') F627  VoltBus Guasto2 F652  Indir HW 11" F687  Feedback drive 1 F712
Guasto 8 — Min(" F628  VoltBus Guasto3 F653  Indir HW 2(V F688  Com log drive 2 713
Codice quasto 4 F604 Guasto9—Min(" F629  VoltBus Guasto4 F654  Indir HW 3™V F689  Riferim drive 2 F714
Codice quasto 5 F605 Guasto 10— Min(" F630  VoltBus Guasto5 F655  Indir HW 4 F690  Stat log drive 2 F715
Codice guasto 6 F606  G. diFreq. 1 F631  VoltBus Guasto6" F656  Indir HW 5() F691  Feedback drive 2 F716
Codice quasto 7 F607  G.diFreq.2 F632  VoltBus Guasto7'") F657  Indir HW 6™ F692  Com log drive 3 F717
Codice guasto 8 F608  G.diFreq.3 F633  VoltBus Guastos'” F658 IndIPeff1™ F693  Riferim drive 3 F718
Codice guasto 9 F609 G.diFreq.4 F634  VoltBus Guasto9” F659 IndIPeff2(! F694 Statlog drive 3 F719
Codice guasto 10 F610 G.diFreq.5 F635  VoltBus Guasto10(" F660 IndIPeff3™ F695 Feedback drive 3 F720
Guasto 1-Ore F611  G.diFreq.6" F636 Stato@quasto 1 F661 Ind IPeff 47) F696  Com log drive 4 F721
Guasto 2-Ore F612  G.diFreq. 7" F637 Stato@guasto 2 F662 Sottorete eff 1) F697  Riferim drive 4 F122
Guasto 3-Ore F613  G.diFreq. 8 F638 Stato@guasto 3 F663  Sottorete eff 2V F698  Statlog drive 4 F723
Guasto 4-Ore F614  G.diFreq. 90 F639 Stato@guasto 4 F664  Sottorete eff 31 F699  Feedback drive 4 F724
Guasto 5-Ore F615  G.diFreq. 100 F640 Stato@guasto 5 F665  Sottorete eff 4" F700  Overrun rx EN) F725
Guasto 6-Ore'") F616  ErroreCorrente 1 F641 Stato@guasto 6" F666 Az gateway 10 F701  PacchrENT) F726
Guasto 7-Ore!! F617  ErroreCorrente 2 F642 Stato@quasto 7" F667 Azgateway 2" F702  Errori ReEN( F727
Guasto 8-Ore'") F618  ErroreCorrente 3 F643  Stato@guasto 8" F668 Az gateway 3 F703  Pacchtx EN) F728
Guasto 9-Ore!! F619  ErroreCorrente 4 F644  Stato@guasto 9" F669 Az gateway 4 F704  Enr Tk EN F729
Guasto 10-Ore!? F620 ErroreCorrente 5 F645 Stato@guasto 10 F670  Com log drive 0 F705  Pacch 10 manc EN F730
Guasto 1—Min F621  ErroreCorrente 6" F646  Comm Sts—DSI F681 Riferim drive 0 F706  Errori DSI F731
Guasto 2 — Min F622  ErroreCorrente 70V F647  Comm Sts — Opt F682 Statlogdrive 0 F707
Guasto 3 —Min F623  ErroreCorrente 8" F648  Comm Sts Enet! F683  Feedback drive 0 F708
Guasto 4 — Min F624  EnroreCorrente 9" F649  Sorgind N F684  Com log drive 1 F709

(1) Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.

Gruppi di parametri AppView

I convertitori di frequenza PowerFlex 520 includono vari gruppi di parametri
AppView™ per consentire un accesso facile e rapido in base ai differenti tipi di

applicazione. Fare riferimento a Gruppi di parametri AppView a pagina 140 per

ulteriori informazioni.

Convogliatore Tens Targa mot. P031  Tempo decel. 1 P042  Digln TermBlk 03 t063  Ris.Perd.Ing.An 097

Freq. nom. mot. P032  Freq minima P043  Sel uscottica 1 t069  Mis. Hz scorr. d375

‘ Corr sovracc mot P033  Frequenza max P044  Sel uscita rele1 t076  Freq. predef. 0 A410

FLA nom. mot. P034  Modo Arresto P045 Ingan0-10Vba t091  Frequenza jog A431

Lingua P030  Potenza nom mot P035  Fonte avvio 1 P046 Ingan0-10Val 1092 Accel/decel/jog A432

Freq uscita b001 Autotune P040 Rifvelocita 1 P047 Ingan4-20mAb t095 % Curva S A439

Freq comandata b002 Tempo accel. 1 P041  Digln TermBlk 02 t062 Ingan4-20mAa t096  Disab inversione A544

Mixer Freq comandata b002 Potenza nom mot P035  Modo Arresto P045 Ingan4-20mAb 095

Corr. in uscita b003  Autotune P040  Fonte avvio 1 P046 Ingan4-20mAa 096

‘ Tens Targa mot. P031  Tempo accel. 1 P041 Rif velocita 1 P047  Ris.Perd.Ing.An 097

Freq. nom. mot. P032  Tempo decel. 1 P042  Sel uscita relel t076  Freq. predef. 0 A410

Lingua P030  Corr sovracc mot P033  Freq minima P043 Ingan0-10Vhba t091  Tempo mot stallo A492
Freq uscita b001  FLA nom. mot. P034  Frequenza max P044 Ingan0-10Val t092

Compressore Freq. nom. mot. P032  Frequenza max P044 Ingan0-10Vba t091  Avvioall'acc. A543

Corr sovracc mot P033  Modo Arresto P045 Ingan0-10Val t092  Disab inversione A544

‘ FLA nom. mot. P034  Fonteavvio 1 P046 Ingan4-20mAb t095  Modo perd. alim. A548

Potenza nom mot P035 Rifvelocita 1 P047 Ingan4-20mAa t096  Abil. meta bus A549
Lingua P030  Autotune P040  Sel uscita rele1 t076  Ris.Perd.Ing.An t097
Freq uscita b001  Tempo accel. 1 P041  Sel. uscitaanlg 088  Freq. predef. 0 A410
Freq comandata b002  Tempo decel. 1 P042  Uscita anlg alta t089  Tent riavvio aut A541
Tens Targa mot. P031  Freq minima P043  Prestuscanal t090  Rit riavvio aut A542
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Pompa centrifuga Corr sovracc mot P033  Fonte avvio 1 P046 Ingan4-20mAa 1096  Tasso diff PID 1 A463
FLA nom. mot. P034  Rif velocita 1 P047  Ris.Perd.Ing.An t097  PID prestab. 1 Ad64
‘ Potenza nom mot P035  Sel uscita relé1 t076  Freq. predef. 0 A410 PID BandaMorta 1 A465
Autotune P040  Sel. uscitaanlg t088 Trim PIDalto 1 A456  PID precarico 1 A466
Lingua P030  Tempo accel. 1 P041 Uscitaanlgalta t089  Trim PID basso 1 A457  Tent riavvio aut A541
Freq uscita b001  Tempo decel. 1 P042  Prestuscanal t090 Selrif.PID 1 A459  Rit riavvio aut A542
Freq comandata b002  Freq minima P043 Ingan0-10Vba t091  Sel fback PID 1 A460  Avvio all'acc. A543
Tens Targa mot. P031  Frequenza max P044 Ingan0-10Val t092  Guad prop PID 1 A461 Disab inversione A544
Freq. nom. mot. P032  Modo Arresto P045 Ingan4-20mAb t095  Tempo IntegPID 1 A462
Soff./Ventola Corr sovracc mot P033  Fonte avvio 1 P046 Ingan4-20mAa t096 Tasso diff PID 1 Ad63
FLA nom. mot. P034 Rif velocita 1 P047  Ris.Perd.Ing.An t097  PID prestab. 1 Ad64
‘ Potenza nom mot P035  Sel uscita relé1 t076  Freq. predef. 0 A410 PID BandaMorta 1 A465
Autotune P040  Sel. uscitaanlg t088 Trim PID alto 1 A456  PID precarico 1 A466
Lingua P030 Tempo accel. 1 P041 Uscitaanlgalta t089  Trim PID basso 1 A457  Tent riavvio aut A541
Freq uscita b001  Tempo decel. 1 P042  Prest uscanal t090  Selrif.PID 1 A459  Rit riavvio aut A542
Freq comandata b002  Freq minima P043 Ingan0-10Vba t091  Sel fback PID 1 A460  Avvio all'acc. A543
Tens Targa mot. P031  Frequenza max P044 Ingan0-10Val t092  Guad propPID 1 A461 Disab inversione A544
Freq. nom. mot. P032  Modo Arresto P045 Ingan4-20mAb t095  Tempo IntegPID 1 Ad62  StartVolo abil. A545
Estrusore Freq. nom. mot. P032  Modo Arresto P045 Ingan4-20mAb t095  Encoder PPR A536
Corr sovracc mot P033  Fonte avvio 1 P046 Ingan4-20mAa t096  Scalaing.imp. A537
‘ FLA nom. mot. P034  Rif velocita 1 P047  Ris.Perd.Ing.An t097  Loop vel. Ki A538
Potenza nom mot P035  Seluscita relé1 t076  Mis. Hz scorr. d375 Loop vel. Kp A539
Lingua P030  Autotune P040  Sel. uscitaanlg t088  Feedback veloc. d376  Modo perd. alim. A548
Freq uscita b001  Tempo accel. 1 P041 Uscitaanlg alta 089  Veloc. encoder d378  Abil. meta bus A549
Freq comandata b002 Tempo decel. 1 P042  Prest uscanal t090  Freq. predef. 0 A410
Corr. in uscita b003  Freq minima P043 Ingan0-10V ba t091  Tempo mot stallo A492
Tens Targa mot. P031  Frequenza max P044 Ingan0-10Val t092  TipoFeedbackMot A535
Posizionamento'" Modo Arresto P045 Logica prestab 5 L185 Unitafase 6 212 Accel/decel/jog A432
Fonte avvio 1 P046  Logica prestab 6 L186 Unitafase 7 214  Lim freno dinam A438
‘ Rif velocita 1 P047 Logica prestab 7 L187  Mis. Hz scorr. d375 %Curva$ A439
Digln TermBIk 02 t062  Tempo log prest0 1190 Feedback veloc. d376  TipoFeedbackMot A535
Lingua P030  Digln TermBlk 03 t063  Tempo log prest1 L1971  Veloc. encoder d378 Encoder PPR A536
Freq uscita b001  DigIn TermBlk 05 t065  Tempo log prest2 1192  Unita percorse H d388 Scalaing.imp. A537
Freq comandata b002  DigIn TermBlk 06 t066  Tempo log prest3 L1193  Unita percorse L d389  Loop vel. Ki A538
Tens Targa mot. P031  Sel uscottica 1 t069  Tempo log prest4 L1194  Freq. predef. 0 A410  Loop vel. Kp A539
Freq. nom. mot. P032  Sel uscottica2 t072  Tempo log prest5 L1195  Freq. predef. 1 A411  Regol BUS A550
Corr sovracc mot P033  Sel uscita rele1 t076  Tempo log prest6 L1196  Freq. predef. 2 A412  Modo posizion. A558
FLA nom. mot. P034  RitFrMeccDisatt t086  Tempo log prest7 L1197  Freq. predef. 3 A413  Conteggi Unita A559
Potenza nom mot P035 RitFrenoMeccAtt t087  Unita fase 0 L200 Freq. predef. 4 A414  Parola contrav. A560
Autotune P040  Logica prestab 0 1180  Unitafase 1 202 Freq. predef. 5 A415  Trova freq Home A562
Tempo accel. 1 P041  Logica prestab 1 1181  Unita fase 2 1204  Freq. predef. 6 A416  Trova dir Home A563
Tempo decel. 1 P042  Logica prestab 2 1182  Unita fase 3 L206  Freq. predef.7 A417  Toll Pos Encoder A564
Freq minima P043  Logica prestab 3 1183  Unita fase 4 1208  Freq. predef. 8 A418  Filtro Regol Pos A565
Frequenza max P044  Logica prestab 4 1184  Unita fase 5 1210  Frequenza jog A431  Guad. regol pos. A566
Tessile/Fibra FLA nom. mot. P034  DigIn TermBlk 02 t062  Mis. Hz scorr. d375 Traverso Max A567
Potenza nom mot P035  Digln TermBlk 03 t063  Stato fibra d390 Increm. trav A568
‘ Autotune P040  Sel usc ottica 1 t069  Freq. predef. 0 A410  Decr. traverso A569
Tempo accel. 1 P041  Sel usc ottica 2 t072  Frequenza jog A431 SaltoP A570
Lingua P030  Tempo decel. 1 P042  Sel uscita rele1 t076  Accel/decel/jog A432  Tempo Sincr. A571
Freq uscita b001  Freq minima P043 Ingan0-10V ba t091 % Curva$S A439  Rapp velocita A572
Freq comandata b002  Frequenza max P044 Ingan0-10Val t092  Disab inversione A544
Tens Targa mot. P031  Modo Arresto P045 Ingan4-20mAb t095  Modo perd. alim. A548
Freg. nom. mot. P032  Fonteavvio 1 P046 Ingan4-20mAa t096  Abil. meta bus A549
Corr sovracc mot P033  Rif velocita 1 P047  Ris.Perd.Ing.An t097  Regol BUS A550
(1) Questo gruppo di parametri AppView & specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Gruppo di parametri CustomView

I convertitori di frequenza PowerFlex 520 includono un gruppo di parametri
CustomView™ per memorizzare i parametri usati frequentemente
nell'applicazione. Fare riferimento a Gruppo di parametri CustomView a
pagina 141 per ulteriori informazioni.

Gruppo Personaliz

Questo gruppo pud memorizzare fino a 100 parametri.
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Gruppo “Display di base”

b001 [Frequscita] Parametri correlati: b002, b010, P043, P044, P048, P050, P052
Frequenza di uscita presente a T1, T2 e T3 (U, V e W). Non include la frequenza di scorrimento.
Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/[Frequenza max]
Display: 0,01Hz
b002 [Freq comandata] Parametri correlati: b001, b013, P043, P044, P048, P050, P052
Valore del comando di frequenza attivo anche se il convertitore di frequenza non € in marcia.
IMPORTANTE !l comando di frequenza puo provenire da una serie di sorgenti. Fare riferimento a Controllo avviamento e riferimento di velocita a pagina 48 per ulteriori
informazioni.
Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/[Frequenza max]
Display: 0,01 Hz

b003 [Corr. in uscita]
Corrente in uscita presentea T1,72e T3 (U, Ve W).

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/(corrente nom. convertitore di frequenza x 2)
Display: 0,01A

b004 [Tens. in uscita]
Tensione in uscita presentea T1, T2e T3 (U, Ve W).

Parametri correlati: P031, A530, A534

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/Tensione nominale convertitore
Display: 0,1V

b005 [Tens. bus CC]
Livello di tensione sharra (C filtrata del convertitore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/1200V CC
Display: 1V

b006 [Stato unita]
Condizione di funzionamento attuale del convertitore.

L
l 1= Vera/Attiva, 0 = Falsa/Inattiva

In marcia Cifra1

Avanti (ifra2

Inaccel. (ifra3

In deceleraz (ifra4

Sicur attiva' Gifra 5

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

Parametri correlati: A544

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 00000/11111
Display: 00000
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Gruppo “Display di base” (continua)

b007 [Codice guasto 1] Parametri correlati: F604-F610
b008 [Codice guasto 2]
b009 [Codice guasto 3]

Codice che rappresenta un guasto del convertitore. | codici appaiono in questi parametri nell'ordine in cui si verificano (b007 [Codice guasto 1] = il guasto pil recente). | guasti ripetitivi
vengono registrati una sola volta.

Fare riferimento a Gruppo “Diagn. Errore” per ulteriori informazioni.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: Fo/F127
Display: Fo
b010 [Display di proc.] Parametri correlati: b001, A481, A482

@ Parametro di 32 bit.
Frequenza di uscita convertita in scala per [Mostra ProcAlto] e [Mostra ProcBasso].

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/9999
Display: 1
b012 [Fonte controllo] Parametri correlati: P046, P047, P048, P049, P050, P051,

Sorgente attiva del comando di avviamento e del comando di frequenza. Normalmente definita dalle impostazioni di P046, P048, P050 [Fonte avvio x] e P047, P049, P051 [Rif velocita
Xl

Fare riferimento a Controllo avviamento e riferimento di velocita a pagina 48 per ulteriori informazioni.

I"I‘ M I"IHI"I n
L|L3 | L[ L |L] .
| Esempio
Avvio Cmd Source Gfra1 Il display Descrizione
1=Tastierino visualizza
2=Digln TrmBlk (parametri t062,1063,1065-t068) -
3 =Serie/DS| 2004 La sorgente di avviamento proviene dall'opzione di rete e la sorgente di frequenza
4 =0pzRete 1 & “Purge”,
5 = EtherNet/IP") :
Sorgente comando di frequenza Ghazes 113 La sorgente di qvviamer)to proviene dal convertitore seriale/DSI e la sorgente di
00 = Altro frequenza proviene dall’uscita PID1.
8} =z ¥::52ﬁ35|ve 155 La sorgente di avviamento e la sorgente di frequenza provengono da EtherNet/IP.
8431 = ?ffieR/DS' 052 La sorgente di avviamento proviene dalla morsettiera degli ingressi digitali e la
05— |n%2. of%v sorgente di frequenza proviene dall'ingresso 0 — 10 V.
06 = Ing. 4-20 mA 011 La sorgente di avviamento proviene dal tastierino e la sorgente di frequenza
07 = Prereg Freq (parametri A410-A425) ; : ;
83 - m)ayn Multm proviene dal potenziometro del convertitore.

10 = Ingimpulso

11 ="UsctaPID 1

12 = Uscita PID 2" :
13 = Fase Iogm (parametri L180-L187)"
14 = Encoder 1

15 = EtherNet/IP(")

16 = Posizionam.")

Freq Cmd Source (ifrad
0 = Altro (Utilizzate le cifre 2 e 3. Cifra 4 non mostrata.)
1=Marcia

2=Purge

Non utilizzato

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/2165
Display: 0000
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Gruppo “Display di base” (continua)

b013 [Stato ingr contr]
Stato delle morsettiere digitali 1...3 e del transistor DB.

Parametri correlati: b002, P044, P045

IMPORTANTE | comandi di controllo effettivi provengono da una sorgente diversa dalla morsettiera di controllo.

n‘ mm ‘n il
LJJ|Ld L L)L
1= Stato chiuso, 0 = Stato aperto
Digin TBIk 1 (ifra 1
DigIn TBIk 2 (ifra2
Digln TBIk 3 (ifra3
Trasm DB ON'" Gifra 4
Non utilizzato

(1) Lindicazione “On” del transistor DB deve avere un'isteresi di 0,5 s. Si attiva e rimane in
stato di attivazione per almeno 0,5 s ogni volta che il transistor DB viene attivato.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1111
Display: 0000

b014 [Stato ingr dig]
Stato degli ingressi digitali programmabili.

n‘ [ ‘n 1
LI L[| Ld ][ Ld
1= Stato chiuso, 0 = Stato aperto
DigIn TBIk 5 (ifra1
Digin TBIk 6 (ifra2
DigIn TBIk 77 (ifra 3
Digln TBIk 8™ Gifra 4

Non utilizzato

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

Parametri correlati: t065-t068

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1111
Display: 0000

b015 [Giri/m uscita]
Frequenza di uscita attuale in giri/min. La scala & basata su P035 [Potenza nom mot].

Parametri correlati: P035

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/24.000 giri/min
Display: 1giro/min

b016 [Velocita uscita]
Frequenza di uscita attuale in %. La scala & da 0% a 0,00 Hz al 100% a P044 [Frequenza max].

Parametri correlati: P044

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

b017 [Potenza Uscita]
Potenza di uscita presentea T1,T2e T3 (U, Ve W).

Parametri correlati: b018

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/(potenza nom. convertitore di frequenza x 2)
Display: 0,01 kW
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b018 [Risp. energia]

Gruppo “Display di base” (continua)

Parametri correlati: b017

Risparmi di energia istantanei con questo convertitore di frequenza rispetto ad un avviatore a piena tensione.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/655,35 kW
Display: 0,01kw

b019 [Tempo avvio scad]

Parametri correlati: A555

Tempo complessivo per il quale il convertitore di frequenza eroga potenza. Il tempo & visualizzato in incrementi di 10 ore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/65535x 10 ore
Display: 1=100re

b020 [Potenza media]

Parametri correlati: A555

Potenza media utilizzata dal motore dall'ultimo azzeramento dei contatori.

Valori Valore predefinito:

Sola lettura

Min/Max:

0,00/(potenza nom. convertitore di frequenza x 2)

Display:

0,01kw

b021 [kWh usat]

Parametri correlati: b022

Energia accumulata in uscita dal convertitore. Al raggiungimento del valore massimo, questo parametro si azzera e b022 [MWh consumati] viene incrementato.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/100,0 kWh
Display: 0,1kWh
b022 [MWh consumati] Parametri correlati: b021
Energia accumulata in uscita dal convertitore.
Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/6553,5 MWh
Display: 0,1 MWh

b023 [Risp. energia]

Parametri correlati: A555

Risparmi energetici totali con questo convertitore di frequenza rispetto ad un avviatore a piena tensione dall’ultimo azzeramento dei contatori.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/6553,5 kWh
Display: 0,1kWh

b024 [kWh risp accum]

Parametri correlati: b025

Risparmi energetici totali, cumulativi ed approssimativi del convertitore di frequenza rispetto ad un avviatore a piena tensione.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/6553,5 kWh
Display: 0,1=10kWh
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Gruppo “Display di base” (continua)

b025 [Costo accum risp] Parametri correlati: b024, P052, A555

Risparmi di costo totali, cumulativi ed approssimativi del convertitore di frequenza rispetto ad un avviatore a piena tensione.
[Costo accum risp] = [Costo medio kWh] x [kWh risp accum]

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/6553,5
Display: 0,1
b026 [C02 accum risp] Parametri correlati: AS55
Risparmi di C02 totali, cumulativi ed approssimativi del convertitore di frequenza rispetto ad un avviatore a tensione di rete.
Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/6553,5 kg
Display: 0,Tkg

b027 [Temp inverter]
Attuale temperatura di funzionamento del dissipatore del convertitore di frequenza (all'interno del modulo).

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/120 °C
Display: 1°C

b028 [Temp controllo]

Attuale temperatura di funzionamento del controllo convertitore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/120 °C
Display: 1°C

b029 [Vers softw contr]
Attuale versione firmware dell'inverter.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,000/65,535
Display: 0,001
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Gruppo “Programma base”

P030 [Lingua] Supporto lingua
Seleziona la lingua visualizzata. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/ Tastierino/ RSLogix 5000/ Connected
spegnimento. display LCD Logix Designer Components
Workbench
Opzioni 1 Inglese (default) S S S
2 Francese S S S
3 Spagnolo S S S
4 ltaliano S S S
5 Tedesco S S S
6 Giapponese - S -
7 Portoghese S S -
8 Cinese Cinese semplificato - S S
9 Riservato
10 Riservato
11 Coreano - S -
12 Polacco™ S - -
13 Riservato
14 Turco™ S - -
15 Ceco” S - -
(1) Acausa della limitazione del display LCD, alcuni dei caratteri per Polacco, Turco e Ceco verranno modificati.
P031 [Tens Targa mot.] Parametri correlati: b004, A530, A531, A532, A533
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Imposta la tensione nominale del motore.
Valori Valore predefinito: Tensione nominale convertitore di frequenza
Min/Max: 10V (per convertitori di frequenza 230 V), 20 V (per convertitori di frequenza 460 V), 25 V (per convertitori di frequenza 600 V)/
Tensione nominale convertitore di frequenza
Display: 1V
P032 [Freq.nom. mot.] Parametri correlati: A493, A530, A531, A532, A533
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Imposta la frequenza nominale di targa del motore.
Valori Valore predefinito: 60 Hz
Min/Max: 15/500 Hz
Display: 1Hz
P033 [Corrsovracc mot] Parametri correlati: t069, 072, t076, t081, A484, A485, A493

Imposta la corrente in sovraccarico di targa del motore. Utilizzato per determinare le condizioni di sovraccarico del motore, puo essere impostato da 0,1 A al 200% della corrente
nominale del convertitore.

IMPORTANTE Il convertitore di frequenza va in guasto per FO07 “Sovracc motore” se il valore di questo parametro viene superato del 150% per 60's.

Valori Valore predefinito: Corrente nominale del convertitore di frequenza
Min/Max: 0,0/(corrente nom. convertitore di frequenza x 2)
Display: 0,1A
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Gruppo “Programma base” (continua)

P034 [FLA nom. mot.]
Imposta la FLA nominale del motore. Utilizzato per facilitare la routine di Autotune ed il controllo del motore.

Parametri correlati: P040

Valori Valore predefinito: A seconda della taglia del convertitore di frequenza
Min/Max: 0,1/(corrente nom. convertitore di frequenza x 2)
Display: 0,1A

P035 [Potenza nom mot]
Imposta il numero di poli del motore.

Parametri correlati: b015

Valori Valore predefinito: 4
Min/Max: 2/40
Display: 1

P036 [RPM motore]
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta il regime nominale del motore. Utilizzato per calcolare lo scorrimento nominale del motore. Per ridurre la frequenza di scorrimento, impostare questo parametro il pi vicino

possibile alla velocita sincrona del motore.

Valori Valore predefinito: 1750 giri/min
Min/Max: 0/24.000 giri/min
Display: 1giro/min

P037 [Potenza motore]

(PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta la potenza di targa del motore. Utilizzato nel regolatore PM.

Valori Valore predefinito: Potenza nominale convertitore di frequenza
Min/Max: 0,00/Potenza nominale convertitore di frequenza
Display: 0,01kw

P038 [Categ tensione]
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta la classe di tensione dei convertitori di frequenza da 600 V. Applicabile solo ai convertitori di frequenza da 600 V.

Opzioni 2 “430V"

3 "600V" (Default)

P039 [Mod prest coppia]

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Seleziona la modalita di controllo del motore.

Opzioni 0 “V/HZ"

1 “SVC" (Default)

2 “Economizz”

3 e

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.
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Programmazione e parametri

P040 [Autotune]

Gruppo “Programma base” (continua)

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Parametri correlati: P034, P039, A496, A497

Abilita una messa a punto statica (non in rotazione) o dinamica (motore in rotazione) per impostare automaticamente i parametri del motore. Per iniziare la routine, occorre premere il
pulsante di avviamento. Al completamento della routine, il parametro si azzera. Unanomalia (ad es. mancato collegamento di un motore) genera un errore di messa a punto

IMPORTANTE

Prima di eseguire la routine, tutti i parametri del motore nel gruppo “Programma base” devono essere impostati. Se non viene dato un comando di avviamento

(0 viene dato un comando di stop) entro 30s, il parametro si azzera automaticamente e si verifica un guasto di “Err di auto-tune”.

ATTENZIONE: Il motore puo ruotare in una direzione indesiderata durante questa procedura. Prima di continuare si consiglia di scollegare il motore dal carico
per la protezione da possibili lesioni e/o danneggiamenti alle apparecchiature.

Opzioni

0 “Pronto/Rip.” (default)

1 “Reg statica”

La messa a punto automatica statica viene eseguita al successivo comando di avviamento.

2 “Regarotaz”

La messa a punto automatica statica + dinamica viene esequita al successivo comando di avviamento. Utilizzare Reg a rotaz per

ottimizzare le prestazioni.

P041 [Tempo accel. 1]

Imposta il tempo necessario al convertitore di frequenza per accelerare da 0 Hz a P044 [Frequenza max].
Velocita di accelerazione = [Frequenza max]/[Tempo accel. x]

[Frequenza max]

%
S
s Q
Velocita | ¢
C
XS

%
(4
%
ey
7
%,
©

0
’0 [Tempo accel. x] |4

Parametri correlati: P044, A439

Tempo W [Tempo decel. x] la
Valori Valore predefinito: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 0,01s

P042 [Tempo decel. 1]

Imposta il tempo necessario al convertitore di frequenza per decelerare da P044 [Frequenza max] a 0 Hz.
Velocita di decelerazione = [Frequenza max]/[Tempo decel. x]

[Frequenza max]

%
S
. Q
Velocita |
C
S

%
%
%
CN
o
2
©

Parametri correlati: P044, A439

0
‘0 [Mempoaccel.x] @ Tempo W [Tempo decel. x] |48
Valori Valore predefinito: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 0,01s

P043 [Freq minima]

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta la frequenza minima erogata dal convertitore di frequenza.

Valori Valore predefinito: 0,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01Hz
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P044 [Frequenza max]

Gruppo “Programma base” (continua)

Parametri correlati: b001, b002, b013

=
=1
=
L}'\
©
=3
=
oY)
r
o]
)
=3
=
)
=

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta la frequenza massima erogata dal convertitore di frequenza.

IMPORTANTE  Questo valore deve essere superiore al valore impostato in P043 [Freq minimal.
Valori Valore predefinito: 60,00 Hz

Min/Max: 0,00/500,00 Hz

Display: 0,01Hz

P045 [Modo Arresto]
Determina la modalita di arresto utilizzata dal convertitore di frequenza all'emissione di un comando di stop.

Parametri correlati: t086, t087, A434, A435

Opzioni 0 “Pistone, CF" (default) Arresto su rampa. Il comando di stop cancella il guasto attivo.
1 “Costa, CF” Arresto per inerzia. Il comando di stop cancella il quasto attivo.
2 “Freno CC, CF” Arresto con frenatura per iniezione CC. Il comando di stop cancella il guasto attivo.
3 “FrAuto CC,CF” Arresto con frenatura per iniezione CC con spegnimento automatico.
« Frenatura standard per iniezione (C per il valore impostato in A434 [Tempo freno (C].
Oppure
« Il convertitore di frequenza si spegne se rileva che il motore & in arresto.
I comando di stop cancella il guasto attivo.
4 “Pistone” Arresto su rampa.
5 “Costa” Arresto per inerzia.
6 “Freno (" Arresto con frenatura per iniezione (C.
7 “FrenoAuto (" Arresto con frenatura per iniezione CC con spegnimento automatico.
« Frenatura standard per iniezione CC per il valore impostato in A434 [Tempo freno ((].
Oppure
« |l convertitore di frequenza si spegne se rileva che il motore & in arresto.
8 “Pist+EMB,CF” Arresto su rampa con controllo freno EM. Il comando di stop cancella il guasto attivo.
9 “Pist-+FrEM” Arresto su rampa con controllo freno EM.
10 “PointStp,CF” PointStop. Il comando di stop cancella  Metodo per arrestare ad una distanza costante anziché ad una velocita fissa.
il quasto attivo. A
rresto
11 “PointStop” PointStop.
[Frequenza max]
Velocita
Tempo di arresto calcolato
W« [Tempodecel.x] M Tempo

P046 [Fonte avvio 1]
P048 [Fonte avvio 2]
P050 [Fonte avvio 3]

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Parametri correlati: b012, (125

Configura la sorgente di avviamento del convertitore. Le modifiche a questi ingressi diventano operative non appena esequite. P046 [Fonte avvio 1] & la sorgente di avviamento

predefinita in fabbrica, se non modificata.

Fare riferimento a Controllo avviamento e riferimento di velocita a pagina 48 per ulteriori informazioni.

Opzioni 1 “Tastierino” [Fonte avvio 1] default
2 “Digln TrmBIK” [Fonte avvio 2] default
3 “Serie/DSI" [Fonte avvio 3] default per PowerFlex 523
4 "OpzRete”
5 “EtherNet/IP"(" [Fonte avvio 3] default per PowerFlex 525

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.
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P047 [Rif velocita 1]
P049 [Rif velocita 2]
P051 [Rif velocita 3]

Seleziona la sorgente del comando di velocita del convertitore. Le modifiche a questi ingressi diventano operative non appena eseguite. P047 [Rif velocita 1] & il riferimento di velocita
predefinito in fabbrica, se non modificato.

Fare riferimento a Controllo avviamento e riferimento di velocita a pagina 48 per ulteriori informazioni.

Gruppo “Programma base” (continua)

Parametri correlati: (125

Opzioni

1

“PotenzDrive”

[Rif velocita 1] default

“Freq tast”

“Serie/DSI"

[Rif velocita3] default per PowerFlex 523

“Opz Rete”

“Ing 0-10 V"

[Rif velocita 2] default

“Ing 4-20 mA”

“Prereg Freq”

“Analln Mult"()

O ol Nl | | W N

“MOP”

10

“Ing impulso”

n

“UscitaPID 1"

12 “Uscita PID 2"

13 “Fase Iogica”“)

14 “Encoder”"

15 “EtherNet/IP"() [Rif velocita3] default per PowerFlex 525
16 “Posizionam."") Riferimento da A558 [Mod Posizion.]

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

P052 [Cons med kWh]
Imposta il costo medio kWh.

Parametri correlati: b025

Valori

Valore predefinito: 0,00
Min/Max: 0,00/655,35
Display: 0,01

P053 [Reset a default]

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Resetta tutti i parametri ai valori predefiniti in fabbrica. Dopo un comando di reset, il valore di questo parametro torna a zero.

Opzioni 0 “Pronto/Rip.” (default)
1 “Reimp. param” Non resetta il gruppo personalizzato o il parametro P030 [Lingua].
2 “Impost fabb.” Ripristina il convertitore di frequenza alla condizione di fabbrica.
3 “Reimp. alim” Resetta solo i parametri di alimentazione. Utilizzabile quando si sostituiscono i moduli di potenza.
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Gruppo “Terminali”

t062 [Digin TermBlk 02] t063 [Digln TermBlk 03] Parametri correlati b012, b013, b014, P045, P046, P048, P049, P050, P051, 1064,
t065 [Digln TermBlk 05] t066 [Digln TermBlk 06] 1086, A410-A425, A427, A431, A432, A433, Ad34, A435,
t067 [Digin TermBIk 07] t068 [Digin TermBlk 08] Ad4), M43, 1483, A535, A560, 4362, A363, AS6T, AST1
(PF525) Solo PowerFlex 525.

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Ingresso digitale programmabile. Le modifiche a questi ingressi diventano operative non appena eseguite. Se un ingresso digitale viene impostato per una selezione utilizzabile solo su
un ingresso, nessun altro ingresso puo essere impostato per la stessa selezione.

Opzioni 0 “Non utiliz”

I morsetto non ha funzioni ma puo essere letto sulla rete tramite b013 [Stato ingr contr] e b014 [Stato ingr dig].

1 “Rif Veloc2”

Seleziona P049 [Rif velocita 2] come comando di velocita del convertitore.

2 “Rif Veloc3” Seleziona P051 [Rif velocita 3] come comando di velocita del convertitore.

3 “StartSrc2” Seleziona P048 [Fonte avvio 2] come sorgente di controllo per avviare il convertitore.
4 “StartSrc3” Seleziona P050 [Fonte avvio 3] come sorgente di controllo per avviare il convertitore.
5 “Vel+Start 2" [Digln TermBlk 07] default.

Seleziona la combinazione di P049 [Rif velocita 2] e P048 [Fonte avvio 2] come comando di velocita con sorgente di controllo per
avviare il convertitore.

6 “Vel+Start3”

Seleziona la combinazione di P51 [Rif velocita 3] e P050 [Fonte avvio 3] come comando di velocita con sorgente di controllo per
avviare il convertitore.

7 “Prereg Freq”

(PF523: solo per DigIn
TermBlk 03, 05 e 06)

(PF525: solo per DigIn
TermBlk 05....08)

[Digln TermBlk 05] e [DigIn TermBlk 06] default.

» Seleziona una frequenza preregolata in modalita Velocita (P047, P049, P051 [Rif velocita x] = 1...15). Vedere A410. . .A425 [Freq.
predef. x].

« Seleziona una frequenza preregolata e la posizione in modalita Posizione (P047, P049, P051 [Rif velocita x] = 16). Vedere
L200...L214 [Unita fase x] (solo per i convertitori PowerFlex 525).

IMPORTANTE  Gliingressi digitali hanno la priorita per il controllo della frequenza quando programmati come velocita
preregolata ed attivi. Fare riferimento a Selezione della sorgente di avviamento e del riferimento di
velocita a pagina 48 per ulteriori informazioni.

8 “Marcia”

+ Quando l'ingresso & presente, il convertitore di frequenza accelera in base al valore impostato in A432 [Accel/decel/jog] ed arriva
gradualmente a rampa al valore impostato in A431 [Frequenza jog].

» Quando I'ingresso viene rimosso, il convertitore di frequenza arriva gradualmente a rampa all'arresto in base al valore impostato in
A432 [Accel/decel/jog].

»Un comando di avviamento valido avra la priorita su questo ingresso.

9 “Marcia Av”

[Digln TermBlk 08] default.

I convertitore di frequenza accelera a A431 [Frequenza jog] in base a A432 [Accel/decel/jog] ed arriva gradualmente a rampa all‘arresto
quando l'ingresso diventa inattivo. Un comando di avviamento valido avra la priorita su questo ingresso.

10 “Marcia Ind”

Il convertitore di frequenza accelera a A431 [Frequenza jog] in base a A432 [Accel/decel/jog] ed arriva gradualmente a rampa all‘arresto
quando l'ingresso diventa inattivo. Un comando di avviamento valido avra la priorita su questo ingresso.

11 “Acc/Dec Sel2’)

=

Se attivo, determina quale tempo di accelerazione/decelerazione verra utilizzato per tutte le velocita di rampa tranne che per la marcia
jog. Pud essere utilizzato con I'opzione 29 “Acc/Dec Sel3” per altri tempi di accelerazione/decelerazione. Vedere A442 [Tempo accel. 2]
per ulteriori informazioni.

12 “Err Aus”

Quando abilitato, se I'ingresso viene rimosso si verifica un guasto F002 “Ingresso ausil”.

13 “Err Azzeram”

Quando attivo, cancella un guasto attivo.

14 “FermoPist,CF”

Provoca Iimmediato arresto su rampa del convertitore, a prescindere dallimpostazione di P045 [Modo Arresto].

15 “FermoCos, CF”

Provoca limmediato arresto per inerzia del convertitore, a prescindere dallimpostazione di P045 [Modo Arresto].

16 “FermolnCC,CF”

Provoca l'immediato arresto per iniezione CC del convertitore, a prescindere dall'impostazione di P045 [Modo Arresto].

17 “MOP Su”

Aumenta il valore di A427 [Freq MOP] alla velocita impostata in A430 [Tempo MOP].

18 “MOP Giu”

Riduce il valore di A427 [Freq MOP] alla velocita impostata in A430 [Tempo MOP].

19 “Awvio timer”(

Azzera ed avvia la funzione temporizzatore. Utilizzabile per controllare le uscite relé o quelle optoisolate.

20 “Contatore In"("

Avvia la funzione contatore. Utilizzabile per controllare le uscite relé o quelle optoisolate.

21 “Reimp timer”

Azzera il temporizzatore attivo.

22 “Reimp Contat”

Azzera il contatore attivo.

23 “Rst Tim&Cont”

Azzera il temporizzatore ed il contatore attivi.

24 “LogicIn 170@)

Ingresso funzione logica numero 1. Utilizzabile per controllare le uscite relé o quelle optoisolate (t076, t081 [Sel uscita reléx] e t069,
t072 [Sel usc ottica x], opzioni 11....14). Utilizzabile in combinazione con i parametri StepLogic L180. ..L187 [Logica prestab x].

25 “Logicin 2@

Ingresso funzione logica numero 2. Utilizzabile per controllare le uscite relé o quelle optoisolate (t076, t081 [Sel uscita reléx] e t069,
t072 [Sel usc ottica x], opzioni 11...14). Utilizzabile in combinazione con i parametri StepLogic L180. ..L187 [Logica prestab x].
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Opzioni 26 “Lim2 Con"®@ Quando attivo, A485 [Limite corr. 2] determina il livello limite di corrente del convertitore.

27 “Inv Analog” Inverte la conversione in scala dei livelli degli ingressi analogici impostati in
1091 [Ingan 0-10V ba] e t092 [Ingan 0-10V al] o
1095 [Ing an 4-20 mA b] e 096 [Ing an 4-20 mA a].

28 “EMRil Freno” Se ¢ abilitata la funzione freno EM, questo ingresso rilascia il freno. Vedere t086 [RitFrMeccDisatt] per ulteriori informazioni.

ATTENZIONE: Qualora esistesse pericolo di incidenti a causa del movimento di apparecchiature o
materiale, utilizzare un dispositivo meccanico di frenatura ausiliario.

29 “Acc/Dec Sel3" Se attivo, determina quale tempo di accelerazione/decelerazione verra utilizzato per tutte le velocita di oz —
rampa tranne che per la marcia jog. pzione |Descrizione
Utilizzato con l'opzione 11 “Acc/Dec Sel2” per i tempi di accelerazione/decelerazione elencatiin questa 29 |11
tabella. 0 [0 [Ac/Dect

0 |1 |Acc/Dec2
1 |0 |Acc/Dec3
1 |1 |Acc/Decd

30 “Precarica En” Forza il convertitore di frequenza in stato di precarica. Generalmente controllato dal contatto ausiliario sul sezionatore allingresso CC
del convertitore. Se assegnato, questo ingresso deve essere eccitato perché il relé di precarica si chiuda e il convertitore di frequenza
inizi la marcia. Se diseccitato, il relé di precarica si apre e il convertitore di frequenza si arresta per inerzia.

31 “InerziaDecel” Forza il convertitore di frequenza in stato di ride-through (autonomia) di inerzia. Il convertitore di frequenza tenta di regolare la sharra
(Cal livello di corrente.

32 “Sincr Attivo” Da utilizzare per mantenere la frequenza esistente quando “Tempo Sincr.” & impostato per abilitare la sincronizzazione della velocita.
Quando questo ingresso & shloccato, il convertitore di frequenza accelera alla frequenza comandata in A571 [Tempo Sincr.].

33 “Trav Disabil” Quando un ingresso & programmato, la funzione Traverse & disabilitata mentre quell'ingresso & attivo. Vedere A567 [Traverso Max].

34 “Limite home"? In modalita di posizionamento, indica che il convertitore di frequenza & in posizione di home. Vedere I'Appendice E per ulteriori
informazioni sul posizionamento.

35 “Trova home”? In modalita di posizionamento, provoca il ritorno del convertitore di frequenza in posizione di home quando viene emesso un comando
di avviamento.

Utilizza A562 [Trova freq Home] e A563 [Trova dir Home] fino all‘attivazione dell'ingresso “Limite home”. Se supera questo punto,
marcia in senso inverso ad 1/10 della frequenza di [Trova freq Home] fino alla riattivazione di “Limite home”. Fino a quando questo
ingresso é attivo, ogni comando di avviamento provoca la ricerca della posizione di home da parte del convertitore di frequenza.
Funziona solo in modalita di posizionamento. Una volta terminata la routine di “Trova home’, il convertitore di frequenza si arresta.
Vedere I'Appendice E per ulteriori informazioni sul posizionamento.

36 “Fase manten”? In modalita di posizionamento, ha la priorita sugli altri ingressi e fa si che il convertitore di frequenza rimanga alla sua fase attuale (in
marcia a velocita nulla quando raggiunge la sua posizione) fino allo sblocco.

In condizione di “Hold", il convertitore di frequenza ignora qualunque comando in ingresso che, normalmente, comporterebbe il
passaggio ad una nuova fase. | temporizzatori continuano a funzionare. Quindi, quando la condizione di mantenimento viene rimossa,
il convertitore di frequenza deve rilevare tutte le transizioni richieste degli ingressi digitali (anche se gia avvenute durante il
mantenimento) ma non azzera alcun temporizzatore. Vedere I’Appendice E per ulteriori informazioni sul posizionamento.

37 “Ridef Posiz’? In modalita di posizionamento, resetta la posizione di home alla posizione attuale della macchina. Vedere I’Appendice E per ulteriori
informazioni sul posizionamento.

38 “Forza ((" Se il convertitore di frequenza non € in marcia, provoca I'applicazione di corrente di tenuta CC (A435 [Liv freno CC], ignorando A434
[Tempo freno CC]) mentre Iingresso & applicato.

39 “Ing Damp” Quando attivo, il convertitore di frequenza € autorizzato a funzionare normalmente.

Quando inattivo, il convertitore di frequenza é forzato in modalita di riposo e non puo accelerare alla velocita di comando.

40 ”Purge”“) Avvia il convertitore di frequenza a A433 [Frequenza elim] a prescindere dalla sorgente di controllo selezionata. Sostituisce la funzione
di controllo del tastierino e qualunque altro comando di controllo per prendere il controllo del convertitore. “Purge” puo verificarsi, ed e
operativo, in qualunque momento mentre il convertitore di frequenza € in marcia o in arresto, a prescindere dalla sorgente logica
selezionata. In presenza di un arresto valido (diverso da “Comms” o “SW Abilitato”), il convertitore di frequenza non si avvia alla
transizione dell'ingresso “Purge”.

ATTENZIONE: Qualora esistesse pericolo di incidenti a causa del movimento di apparecchiature o
materiale, utilizzare un dispositivo meccanico di frenatura ausiliario.

41 “Freeze-Fire” Quando & inattivo, genera un guasto immediato F094 “Perdita Funzione”. Utilizzare per il bypass in sicurezza del convertitore di
frequenza con un dispositivo di comando esterno.

42 “SW Abilitato” Funziona come un interblocco che deve essere attivo per consentire la marcia del convertitore.

43 “SherPin1 Dis” Disabilita la spina di sicurezza (per limite di corrente) 1, ma lascia attiva la spina di sicurezza 2. Se A488 [Liv spin sicu 2] & superiore a
0,0 A, la spina di sicurezza 2 & abilitata.

44 Riservato

45 Riservato

46 Riservato

47 Riservato
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Opzioni 48 “2-fili AVNT” [Digln TermBlk 02] default. Seleziona la marcia avanti a 2 fili per questo ingresso.

(solo per Digln TermBIk 02)  Selezionare questa opzione ed impostare P046, P048 0 PO50 [Fonte avvio X] su 2 “Digln TrmBIK” per configurare [Fonte avvio x] in
modalita di marcia avanti a 2 fili. Vedere anche t064 [Modo 2 fili] per le impostazioni di attivazione livello.

49 “3-fili Avvio” Seleziona I'avviamento a 3 fili per questo ingresso.

(solo per Digln TermBIk 02)  Selezionare questa opzione ed impostare PO46, P048 o P50 [Fonte avvio x] su 2 “Digln TrmBIK” per configurare [Fonte avvio ] in
modalita di avviamento a 3 fili.

50 “2-fili REV” [Digln TermBlk 03] default. Seleziona la marcia indietro a 2 fili per questo ingresso.

(solo per Digln TermBIk 03)  Selezionare questa opzione ed impostare P046, P048 o P50 [Fonte avio x] su 2 “Digln TrmBIK” per configurare [Fonte avvio X] in
modalita di marcia indietro a 2 fili. Vedere anche t064 [Modo 2 fili] per le impostazioni di attivazione livello.

Per i convertitori di frequenza PowerFlex 523, questa impostazione sara disabilitata se [Digin TermBlk 03] & impostato su 7 “Prereg

Freq".
51 “3-fili Dir” Seleziona la direzione a 3 fili per questo ingresso.
(solo per Digln TermBIk 03)  Selezionare questa opzione ed impostare P046, P048 o P50 [Fonte avvio x] su 2 “Digln TrmBIK” per cambiare la direzione di [Fonte
awioxJ.
Per i convertitori di frequenza PowerFlex 523, questa impostazione sara disabilitata se [Digin TermBlk 03] & impostato su 7 “Prereg
Freq".
52 “Trenolmpulsi” Selezionare il treno di impulsi per questo ingresso.

Usare P047, P049 e P51 [Rif velocita x] per selezionare I'ingresso ad impulsi.

(PF523: solo per Digln II'ponticello per Digln TermBlk 05 0 07 Sel deve essere spostato sull'ingresso ad impulsi.

TermBlk 05)
(PF525: solo per DigIn
TermBlk 07)

(1) Questa funzione pud essere collegata ad un solo ingresso.
(2) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

1064 [Modo 2 fili] Parametri correlati: P045, P046, P048, P050, t062, t063

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Programma la modalita di attivazione solo per t062 [DigIn TermBIk 02] e t063 [DigIn TermBlk 03] quando I'opzione a 2 fili viene selezionata come P046, P048 o P050 [Fonte avvio
xl.

Opzioni 0 “Attbordo” (default) Funzionamento standard a 2 fili.
1 “Livrilevaz” «+ Morsetto 1/0 01 “Arresto” = Arresto per inerzia. Il riavvio del convertitore di frequenza dopo un comando di stop avverra
quando:
— Larresto viene rimosso
e

- Lavviamento viene mantenuto attivo
« Morsetto 1/0 03 “Run REV”

ATTENZIONE: Sussiste il rischio di infortuni legati al funzionamento involontario. Quando impostati
sull'opzione 3, con I'ingresso di marcia stabile, gli ingressi di marcia non hanno bisogno di essere
commutati dopo un ingresso di arresto perché il convertitore di frequenza riprenda la marcia. Una funzione
diarresto & fornita solo quando I'ingresso di arresto € attivo (aperto).

2 “BordoAltaVel”

IMPORTANTE  Quandosi utilizza questa opzione, la tensione potenziale sui morsetti di uscita & superiore.

« Le uscite vengono mantenute in stato di “pronto alla marcia”. Il convertitore di frequenza rispondera ad un comando di
avviamento entro 10 ms.

« Morsetto 1/0 01 “Arresto” = Arresto per inerzia.
« Morsetto /0 03 “Run REV”

3 “Instabile” « Il convertitore di frequenza si avviera dopo un ingresso instabile dallingresso di marcia avanti (morsetto 1/0 02) o dall'ingresso
di marcia indietro (morsetto /0 03).

«+ Morsetto 1/0 01 “Arresto” = Arresto in base al valore impostato in P045 [Modo Arresto].
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1069 [Sel uscottica 1]
1072 [Sel uscottica 2]

Solo PowerFlex 525.

Gruppo “Terminali” (continua)

Determina il funzionamento delle uscite digitali programmabili.

Opzioni

L'uscita cambia stato quando...

Isteresi

0 “Pronto/Er”

Le uscite optoisolate sono attive quando viene applicata |'alimentazione. Indica che il convertitore di frequenza &
pronto al funzionamento. Le uscite optoisolate sono inattive quando viene interrotta 'alimentazione o si verifica
un guasto.

Nessuna

sovracorrente o sottotensione.

1 “AFrequenza” II convertitore di frequenza raggiunge la frequenza comandata. 0,5 Hz sopra; 1,0 Hz sotto
2 “Mot Avviato” I motore viene alimentato dal convertitore. Nessuna
3 “Retromarcia” Il convertitore di frequenza riceve il comando di marcia indietro. Nessuna
4 "Sovracc Mot” Esiste una condizione di sovraccarico del motore. 100 ms di ritardo On o Off
5 “Regol Pist” II'regolatore di rampa modifica i tempi programmati di accelerazione/decelerazione per evitare un guasto di 100 ms di ritardo On o Off

6 “Oltre Freq”

Il convertitore di frequenza supera il valore di frequenza (Hz) impostato in t070 o t073 [Liv usc ottica x].

100 ms di ritardo On o Off

7 “SovraCorr”

II convertitore di frequenza supera il valore di corrente (% Amp) impostato in t070 o t073 [Liv usc ottica x].

IIvalore di t070 0 t073 [Liv usc ottica x] deve essere immesso in percentuale della corrente
di uscita nominale del convertitore.

IMPORTANTE

100 ms di ritardo On o Off

8 “Sovralens((”

II convertitore di frequenza supera il valore di tensione della sharra CCimpostato in t070 0 t073 [Liv usc ottica x].

100 ms di ritardo On o Off

9 “Riprova Exst”

Il valore impostato in A541 [Tent riavvio aut] viene superato.

Nessuna

10 “SovralensAn”

La tensione dell'ingresso analogico (ingresso 0 — 10 V) supera il valore impostato in t070 o t073 [Liv usc ottica x].

IMPORTANTE  Danon utilizzare se t093 [Abil. bipol 10 V] & impostato su 1“Ingr Bipol”.

100 ms di ritardo On o Off

11 “Oltre PF Ang”

L'angolo del fattore di potenza supera il valore impostato in t070 0 t073 [Liv usc ottica x].

100 ms di ritardo On o Off

12 “PerdAnalogin” Si verifica la perdita dell'ingresso analogico. Programmare t094 [Risp a perdita V] o t097 [Ris.Perd.Ing.An] per On,2mA/+1V
I'azione desiderata quando si verifica la perdita dell'ingresso. 0ff, 3mA/£1,5V
13 “ParamCont” L'uscita @ direttamente controllata dallo stato di t070 o t073 [Liv usc ottica x]. Un valore di 0 provoca la Nessuna
disattivazione dell'uscita. Un valore di 1 o superiore, in questo parametro, provoca |'attivazione dell’uscita.
14 “Err NonRic” » llvalore impostato in A541 [Tent riavvio aut] viene superato o Nessuna
» A541 [Tent riavvio aut] non é abilitato o
« Si e verificato un errore non ripristinabile.
15 “ContrFrenoEM” |1 freno EM & eccitato. Programmare t087 [RitFrenoMeccAtt] e t086 [RitFrMeccDisatt] per I'azione desiderata. Nessuna
16 “OverloadTerm” Il relé si eccita quando il contatore di sovraccarico termico del motore supera il valore impostato in t077 0 t082 [Liv | Nessuna
uscita reléx]. Si eccita anche se il convertitore di frequenza & a meno di 5 °Cdal punto di sgancio per
surriscaldamento.
17 “TempAmbAalta” II'relé si eccita in caso di sovratemperatura del modulo di controllo. Nessuna
18 “Locale att” Attivo quando P046, P048 o P050 [Fonte avvio x] del convertitore di frequenza & in modalita di controllo mediante | Nessuna
il tastierino locale.
19 “Perdita Com” Attivo alla perdita di comunicazione di una qualungue sorgente di comunicazione con riferimento o controllo. Nessuna
20 “LogicIn1” Un ingresso & programmato come “Logic Input 1" ed ¢ attivo. Nessuna
21 “LogicIn2” Un ingresso & programmato come “Logic Input 2" ed ¢ attivo. Nessuna
22 “logic1&2” Entrambi gli ingressi logici sono programmati ed attivi. Nessuna
23 “logic102” Uno o entrambi gli ingressi logici sono programmati ed uno o entrambi sono attivi. Nessuna
24 "StpLog Pausa” Il convertitore di frequenza entra nella fase StepLogic con la parola di comando impostata per abilitare I'uscita Nessuna
logica.
25 “Pausa timer” Il temporizzatore ha raggiunto il valore impostato in t070 o t073 [Liv usc ottica x] o non sta funzionando. Nessuna
26 “Pausa cont” Il contatore ha raggiunto il valore impostato in t070 0 t073 [Liv usc ottica x] o non sta contando. Nessuna

27 "“In posizione”

I convertitore di frequenza & in modalita di posizionamento ed ha raggiunto la posizione comandata. La tolleranza
e regolata da A564 [Toll Pos Encoder].

28 “Posiz Home”

I convertitore di frequenza & in modalita di posizionamento ed ha raggiunto la posizione di home. La tolleranza &
regolata da A564 [Toll Pos Encoder].

29 “Safe-Off"

Entrambi gli ingressi di Safe-off sono attivi.

Valori Valore predefinito:
Sel usc ottica 1: 2
Sel usc ottica 2: 1
Min/Max: 0/29
Display: 1
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Programmazione e parametri

Capitolo 3

1070 [Liv uscottica1]
t073 [Liv uscottica 2]

@ Parametro di 32 bit.
Solo PowerFlex 525.
Determina il punto on/off per le uscite digitali quando t069 o t072 [Sel usc ottica x] & impostato sui valori riportati di sequito.

Gruppo “Terminali” (continua)

Campo di valori min/max in base all'impostazione di [Sel usc ottica x]

Parametri correlati: t069, t072

6: (0...500Hz 10:10...100% 16:10,1...9999 s 20: 10/
7:10...180% 11:{0/1 17:11...9999impulsi |26:]0...150%
8 [0...815V 13:10...800 18:10...180° -
Valori Valore predefinito: 0

Min/Max: 0/9999

Display:

1

t075 [Loguscottica]
[PF525) Solo PowerFlex 525.
Determina la logica (normalmente aperto/NA o normalmente chiuso/NC) delle sole uscite digitali.

Impo- | Logica uscita dig. 1 | Logica uscita dig. 2

sta-

zione

0 NA NA

1 NC NA

2 NA NC

3 NC NC

Valori Valore predefinito: 0

Min/Max: 0/3
Display: 1
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Capitolo 3

Programmazione e parametri

1076 [Sel uscitarele1]

t081 [Sel uscita rele2]
Solo PowerFlex 525.

Gruppo “Terminali” (continua)

Determina il funzionamento dei relé di uscita programmabili.

Opzioni

Il relé di uscita cambia stato quando...

Isteresi

0 “Pronto/Err”

Il relé cambia stato all'applicazione dell'alimentazione. Indica che il convertitore di frequenza & pronto al
funzionamento. Il relé riporta il convertitore di frequenza allo stato originale quando I'alimentazione viene
interrotta o si verifica un guasto.

Nessuna

sovracorrente o sottotensione.

1 “AFrequenza” I convertitore di frequenza raggiunge la frequenza comandata. 0,5 Hz sopra; 1,0 Hz sotto
2 “Mot Avviato” Il motore viene alimentato dal convertitore. Nessuna
3 “Retromarcia” Il convertitore di frequenza riceve il comando di marcia indietro. Nessuna
4 “Sovracc Mot” Esiste una condizione di sovraccarico del motore. 100 ms di ritardo On o Off
5 “Regol Pist” II'regolatore di rampa modifica i tempi programmati di accelerazione/decelerazione per evitare un guasto di 100 ms di ritardo On o Off

6 “Oltre Freq”

Il convertitore di frequenza supera il valore di frequenza (Hz) impostato in t077 o t082 [Liv uscita reléx].

100 ms di ritardo On o Off

7 “SovraCorr”

Il convertitore di frequenza supera il valore di corrente (% Amp) impostato in t077 o t082 [Liv uscita reléx].

I valore di t077 o t082 [Liv uscita reléx] deve essere immesso in percentuale della corrente
di uscita nominale del convertitore.

IMPORTANTE

100 ms di ritardo On o Off

8 “Sovralens((”

II convertitore di frequenza supera il valore di tensione della sharra CCimpostato in t077 o t082 [Liv uscita reléx].

100 ms di ritardo On o Off

9 “Riprova Exst”

Il valore impostato in A541 [Tent riavvio aut] viene superato.

Nessuna

10 “SovralensAn”

La tensione dell'ingresso analogico (ingresso 0 — 10 V) supera il valore impostato in t077 o t082 [Liv usc reléx].

IMPORTANTE  Danon utilizzare se t093 [Abil. bipol 10 V] & impostato su 1 “Ingr Bipol”

100 ms di ritardo On o Off

11 “Oltre PF Ang”

L'angolo del fattore di potenza supera il valore impostato in t077 0 t082 [Liv uscita reléx].

100 ms di ritardo On o Off

12 “PerdAnalogin” Si verifica la perdita dell'ingresso analogico. Programmare t094 [Risp a perdita V] o t097 [Ris.Perd.Ing.An] per On,2mA/+1V
I'azione desiderata quando si verifica la perdita dell'ingresso. 0ff, 3mA/£1,5V
13 “ParamCont” L'uscita é direttamente controllata dallo stato di t077 o t082 [Liv uscita reléx]. Un valore di 0 provoca la Nessuna
disattivazione dell'uscita. Un valore di 1 o superiore, in questo parametro, provoca |'attivazione dell’'uscita.
14 “Err NonRic” « Il valore impostato in A541 [Tent riavvio aut] viene superato o Nessuna
+ A541 [Tent riavvio aut] non & abilitato o
« Sie verificato un errore non ripristinabile.
15 “ContrFrenoEM” |1 freno EM @ eccitato. Programmare t087 [RitFrenoMeccAtt] e t086 [RitFrMeccDisatt] per I'azione desiderata. Nessuna
16 “OverloadTerm” Il relé si eccita quando il contatore di sovraccarico termico del motore supera il valore impostato in t077 0 t082 [Liv | Nessuna
uscita reléx]. Si eccita anche se il convertitore di frequenza & a meno di 5 °Cdal punto di sgancio per
surriscaldamento.
17 “TempAmbAalta” Il relé si eccita in caso di sovratemperatura del modulo di controllo. Nessuna
18 “Locale att” Attivo quando P046, P048 o P050 [Fonte avvio x] del convertitore di frequenza & in modalita di controllo mediante | Nessuna
il tastierino locale.
19 “Perdita Com” Attivo alla perdita di comunicazione di una qualunque sorgente di comunicazione con riferimento o controllo. Nessuna
20 “LogicIn 1"V Un ingresso & programmato come “Logic Input 1” ed & attivo. Nessuna
21 “LogicIn 2"V Un ingresso & programmato come “Logic Input 2” ed é attivo. Nessuna
22 “Logic18&2"™ Entrambi gli ingressi logici sono programmati ed attivi. Nessuna
23 “Logic102"™ Uno o entrambi gli ingressi logici sono programmati ed uno o entrambi sono attivi. Nessuna
24 "StpLog Pausa™V I convertitore di frequenza entra nella fase StepLogic con la parola di comando impostata per abilitare |'uscita Nessuna
logica.
25 “Pausa timer” Il temporizzatore ha raggiunto il valore impostato in t077 0 t082 [Liv uscita reléx] o non sta funzionando. Nessuna
26 “Pausa cont” II contatore ha raggiunto il valore impostato in t077 o t082 [Liv uscita reléx] o non sta contando. Nessuna

27 “In posizione”™"

II convertitore di frequenza & in modalita di posizionamento ed ha raggiunto la posizione comandata. La tolleranza
e regolata da A564 [Toll Pos Encoder].

28 “Posiz Home"!"

I convertitore di frequenza & in modalita di posizionamento ed ha raggiunto la posizione di home. La tolleranza &
regolata da A564 [Toll Pos Encoder].

29 “Safe-0ff" "

Entrambi gli ingressi di Safe-off sono attivi.

Valori Valore predefinito:

Sel uscita rele1: 0
Sel uscita rele2: 2
Min/Max: 0/29
Display: 1

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

920
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Programmazione e parametri  Capitolo 3

Gruppo “Terminali” (continua)

1077 [Liv uscita rele1] Parametri correlati: t076, t081

1082 [Liv uscita relé2]
Solo PowerFlex 525.

@ Parametro di 32 bit.

Determina il punto on/off per il relé di uscita quando t076 o t081 [Sel uscita relex] & impostato sui valori riportati di sequito.
Campo di valori min/max in base all'impostazione di [Sel uscita reléx]

6: [0..500Hz  [10:]0..100%  [16:]0,1...99995 [ 20:0/1
7: 10...180% 1:10/1 17:11...9999 impulsi |26: {0...150%
8 10...815V 13:0...800 18:10...180° -
Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/9999
Display: 1

t079 [Relé 1in tempo]

t084 [Relé 2 in tempo]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il tempo di ritardo prima dell'eccitazione del relé al raggiungimento della condizione richiesta.

Valori Valore predefinito: 00s
Min/Max: 0,0/600,0 s
Display: 01s

t080 [Relé1 fuoriTempo]

1085 [Liv uscrelF 2]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il tempo di ritardo prima della diseccitazione del relé alla cessazione della condizione richiesta.

Valori Valore predefinito: 0,0s
Min/Max: 0,0/600,0s
Display: 0,1s
t086 [RitFrMeccDisatt] Parametri correlati: P045

Imposta il tempo per cui il convertitore di frequenza rimane alla frequenza minima prima di salire gradualmente a rampa alla frequenza comandata (ed inserire il relé della bobina del
freno) se € abilitata la modalita di controllo del freno elettromeccanico (EM) in P045 [Modo Arresto].

Frequenza

[Freq minima] p

PN V'S p -~ -~ -~
Awviamento Freno EM Arresto ~ FrenoEM Il convertitore
comandato eccitato (0ff) comandato diseccitato (On) siarresta
Valori Valore predefinito: 2,005
Min/Max: 0,00/10,00's
Display: 0,01s
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Capitolo3  Programmazione e parametri

Gruppo “Terminali” (continua)

1087 [RitFrenoMeccAtt]

Parametri correlati: P045

Imposta il tempo per cui il convertitore di frequenza rimane alla frequenza minima (dopo il rilascio del rele della bobina del freno) prima dell'arresto, se € abilitata la modalita di

controllo del freno EM in P045 [Modo Arresto].

Frequenza

[Freq minima] p

A A Tempo A
Freno EM Arresto

4

‘L\(\Qﬁamn(eigg eccitato (0ff) comandato disecciiato (On) Isli gor?glﬁgtitore
Valori Valore predefinito: 2,00s

Min/Max: 0,00/10,00s

Display: 0,01s

t088 [Sel. uscita anlig]
Solo PowerFlex 525.

Parametri correlati: t090

L'uscita analogica0— 10V, 0 — 20 mA 0 4 — 20 mA puo essere utilizzata per fornire un segnale proporzionale a diverse condizioni del convertitore di frequenza. Questo parametro

seleziona anche quali parametri analogici di calibrazione utilizzare.

Opzioni Campo uscita Valore uscita min. Valore uscita max. = Filtro' Parametro
1089 [Uscita anlg alta] correlato

0 “OutFreq0-10" 0-10V 0V=0Hz [Frequenza max] Nessuno b001
1 “OutCorr 0-10” 0-10V 0V=0A 200% FLA nominale convertitore Filtro A b003
2 “OutVolt 0-10” 0-10V ov=oVv 120% tensione di uscita nominale convertitore | Nessuno b004
3 “OutAlim 0-10” 0-10V 0V=0kW 200% potenza nominale convertitore Filtro A bo17
4 “OutCop 0-10" 0-10V 0V=0A 200% FLA nominale convertitore Filtro A d382
5 “TestData0-10" 0-10V 0V=0000 65535 (FFFF esadecimali) Nessuno -

6 “Setpoint0-10” 0-10V 0V=0% 100,0% impostazione setpoint Nessuno 1090
7 “(CVolt0-10" 0-10V ov=0V 100,0% del valore di sgancio Nessuno b005
8 “OutFreq 0-20" 0-20mA 0mA=0Hz [Frequenza max] Nessuno boo1
9 “OutCorr 0-20" 0-20mA OmA=0A 200% FLA nominale convertitore Filtro A b003
10 “OutVolt 0-20" 0-20mA OmA=0V 120% tensione di uscita nominale convertitore | Nessuno b004
11 “OutAlim 0-20” 0-20mA 0mA=0kW 200% potenza nominale convertitore Filtro A b017
12 “OutCop 0-20" 0-20mA OmA=0A 200% FLA nominale convertitore Filtro A d382
13 “TestDat 0-20" 0-20mA 0mA = 0000 65535 (FFFF esadecimali) Nessuno -

14 “Setpoint0-20" 0-20mA 0mA=0% 100,0% impostazione setpoint Nessuno 1090
15 “CCVolt 0-20” 0-20mA OmA=0V 100,0% del valore di sgancio Nessuno b005
16 “OutFreq4-20” 4-20mA 4mA=0Hz [Frequenza max] Nessuno b001
17 “OutCorr 4-20" 4-20mA 4mA=0A 200% FLA nominale convertitore Filtro A b003
18 “CCVolt 4-20" 4-20mA 4mA=0V 120% tensione di uscita nominale convertitore | Nessuno b004
19 “OutAlim 4-20" 4-20mA 4mA=0kW 200% potenza nominale convertitore Filtro A bo17
20 “OutCop 4-20" 4-20mA 4mA=0A 200% FLA nominale convertitore Filtro A d382
21 “TestData4-20" 4-20mA 4 mA = 0000 65535 (FFFF esadecimali) Nessuno -

22 “Setpoint4-20” 4-20mA 4mA=0% 100,0% impostazione setpoint Nessuno 1090
23 “(CVolt 4-20” 4-20mA 4mA=0V 100,0% del valore di sgancio Nessuno b005

(1) Iifiltro A & un filtro digitale unipolare con una costante di tempo di 162 ms. Dato un ingresso di fase 0

massimo, 810 ms per arrivare al 99% e 910 ms per arrivare al 100%.

...100% da uno stato stazionario, 'uscita del filtro A impiega 500 ms per arrivare al 95% del valore

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/23
Display: 1
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Programmazione e parametri  Capitolo 3

Gruppo “Terminali” (continua)

1089 [Uscita anlg alta]

(PF525) Solo PowerFlex 525.
Converte in scala il massimo valore di uscita (V o mA) quando |'impostazione della sorgente € al massimo.
Valori Valore predefinito: 100%
Min/Max: 0/800%
Display: 1%
t090 [Prestuscanal] Parametri correlati: t088

Solo PowerFlex 525.
Imposta la percentuale di uscita desiderata quando t088 [Sel. uscita anlg] & impostato su 6, 14 0 22.

Valori Valore predefinito: 0,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%
t091 [Ingan0-10V ba] Parametri correlati: P043, t092, 1093

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta la percentuale (basata su 10 V) della tensione d'ingresso applicata all'ingresso analogico 0 — 10 V utilizzato per rappresentare P043 [Freq minimal.
Linversione analogica puo essere effettuata impostando questo valore in modo che sia superiore a t092 [Ing an 0-10 V al].

Se t093 [Abil. bipol 10 V] & impostato su 1 “Ingr Bipol’, questo parametro & ignorato.

Valori Valore predefinito: 0,0%
Min/Max: 0,0/200,0%
Display: 0,1%
t092 [Ingan0-10Val] Parametri correlati: P044, t091, t093

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Imposta la percentuale (basata su 10 V) della tensione d'ingresso applicata all'ingresso analogico 0 — 10 V utilizzato per rappresentare P044 [Frequenza max].

Linversione analogica puo essere effettuata impostando questo valore in modo che sia inferiore a t091 [Ing an 0-10 V ba.
Se t093 [Abil. bipol 10 V] &impostato su 1 “Ingr Bipol’, lo stesso valore si applica alla tensione positiva e negativa.

Valori Valore predefinito: 100,0%
Min/Max: 0,0/200,0%
Display: 0,1%
1093 [Abil. bipol 10V] Parametri correlati: t091, 1092

Solo PowerFlex 525.

Abilita/disabilita il controllo bipolare. In modalita bipolare, la direzione & comandata dalla polarita della tensione.
Se @ abilitato il controllo bipolare, P043 [Freq minima] e t091 [Ing an 0-10 V ha] vengono ignorati.

Opzioni 0 “Ingr Unipol” (default) Solo0—10V
1 “Ingr Bipol” =10V
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Capitolo3  Programmazione e parametri

Gruppo “Terminali” (continua)

t094 [Risp a perdita V] Parametri correlati: P043, P044, A426, A427

Imposta la risposta ad un perdita dell‘ingresso. Quando l'ingresso 0...10V (0 —10...+10 V) viene utilizzato per qualunque riferimento, qualunque ingresso inferiore a 1V viene
segnalato come una perdita di segnale. Lingresso deve superare 1,5 V perché termini la condizione di perdita di segnale.

Se abilitata, questa funzione interessa qualunque ingresso utilizzato come riferimento velocita, riferimento PID o setpoint PID nel convertitore.

Opzioni 0 “Disab” (default)

“Err (F29)"

“Stop”

“Rif Zero”

“Rif Freq min”

“Rif Freq max”

“RifFreqTasto”

“Rif Freq MOP”

| N o] | W[N] =

“Durata cont”

t095 [Ingan4-20 mA b] Parametri correlati: P043, 1096

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta la percentuale (basata su 4 — 20 mA) della corrente d'ingresso applicata all'ingresso analogico 4 — 20 mA utilizzato per rappresentare P043 [Freq minima].
Linversione analogica puo essere effettuata impostando questo valore in modo che sia superiore a t096 [Ing an 4-20 mA a].

Valori Valore predefinito: 0,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%
t096 [Ingan4-20 mAa] Parametri correlati: P044, 095

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta la percentuale (basata su 4 — 20 mA) della corrente d'ingresso applicata all'ingresso analogico 4 — 20 mA utilizzato per rappresentare P044 [Frequenza max].
L'inversione analogica puo essere effettuata impostando questo valore in modo che sia inferiore a t095 [Ing an 4-20 mA b].

Valori Valore predefinito: 100,0%
Min/Max: 0,0/200,0%
Display: 0,1%
t097 [Ris.Perd.Ing.An] Parametri correlati: P043, P044, A426, A427

Imposta la risposta ad un perdita dell'ingresso. Quando I'ingresso 4 — 20 mA viene utilizzato per un qualunque riferimento, qualunque ingresso inferiore a 2 mA viene segnalato come
una perdita di segnale. Lingresso deve superare 3 mA perché termini la condizione di perdita di segnale.

Se abilitata, questa funzione interessa qualunque ingresso utilizzato come riferimento velocita, riferimento PID o setpoint PID nel convertitore.

Opzioni 0 “Disab” (default)

“Err (F29)"

“Stop”

“Rif Zero”

“Rif Freq min”

“Rif Freq max”

“RiffreqTasto”

“Rif Freq MOP”

ol Nl W N =

“Durata cont”
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Programmazione e parametri  Capitolo 3

Gruppo “Terminali” (continua)

t098 [RitPerd IngrAnal] Parametri correlati: t094, t097

Imposta il periodo di tempo, dopo I'accensione, durante il quale il convertitore di frequenza non rileva la perdita del segnale analogico.
La risposta ad una perdita del segnale analogico & impostata in t094 o t097 [Analog In x Loss].

Valori Valore predefinito: 00s
Min/Max: 0,0/20,0s
Display: 0,1s

t099 [Filtroingranig]

Imposta il livello di filtraggio aggiuntivo dei segnali d'ingresso analogici. Un numero piu alto aumenta il filtraggio e riduce la larghezza di banda. Ogni impostazione raddoppia il
filtraggio applicato (1= 2xfiltro, 2 = 4xfiltro e cosi via).

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/14
Display: 1
1100 [Sel disatt/attiv] Parametri correlati: 1101, £102, t103

Il convertitore di frequenza “rimane inattivo” se l'ingresso analogico corrispondente scende sotto Iimpostazione di t101 [Liv disatt] per il tempo impostato in t102 [Tempo disatt] e il
convertitore di frequenza & in marcia. Quando entra in modalita “riposo’, il convertitore di frequenza scende gradualmente a rampa a zero e l'indicatore di marcia sul display del
tastierino lampeggia per indicare che il convertitore di frequenza & in modalita “riposo”.

Quando il corrispondente ingresso analogico risale oltre Iimpostazione di [Liv disatt], il convertitore di frequenza esce dalla modalita “riposo” e risale gradualmente a rampa alla
frequenza comandata.

Linversione puo essere effettuata impostando [Liv disatt] ad un valore pili alto di t103 [Livello attiv].

ATTENZIONE: L'abilitazione della funzione di riposo/attivazione puo provocare I'imprevisto azionamento della macchina in modalita di attivazione. Limpiego
di questo parametro in un‘applicazione non idonea puo essere causa di danni all'apparecchiatura e/o lesioni personali. Tenere inoltre in considerazione la
normativa, gli standard e le leggi locali, nazionali ed internazionali o le norme del settore.

Opzioni 0 “Disab” (default)
1 “Ing0-10V” Modalita “riposo” abilitata dall'ingresso analogico 1,010V
2 “Ing4-20mA” Modalita “riposo” abilitata dall'ingresso analogico 2, 4 — 20 mA
3 “Freq Comando” Modalita “riposo” abilitata in base alla frequenza comandata del convertitore

t101 [Liv disatt]

Imposta il livello dell'ingresso analogico che il convertitore di frequenza deve raggiungere per entrare in modalita di riposo.

Valori Valore predefinito: 10,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

1102 [Tempo disatt]

Imposta il tempo dell'ingresso analogico sotto il quale deve rimanere il convertitore di frequenza per entrare in modalita di riposo.

Valori Valore predefinito: 0,0s
Min/Max: 0,0/600,0s
Display: 0,1s

t103 [Livello attiv]
Imposta il livello dell'ingresso analogico che il convertitore di frequenza deve raggiungere per uscire dalla modalita di riposo.

Valori Valore predefinito: 15,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%
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Gruppo “Terminali” (continua)
1104 [Tempo attiv]

Imposta il tempo dell'ingresso analogico sopra il quale il convertitore di frequenza deve essere per uscire dalla modalita di riposo.

Valori Valore predefinito: 0,0s

Min/Max: 0,0/600,0 s

Display: 0,1s

105 [Sicur disab]
Solo PowerFlex 525.

Imposta I'azione quando entrambi gli ingressi di sicurezza (Safety 1 e Safety 2) sono disabilitati (diseccitati — non in tensione).

Opzioni 0 “ErrAbilitato” (default)

1 “ErrDisab”

96
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Programmazione e parametri  Capitolo 3

Gruppo “Comunicazioni”

(121 [Mod scritt com]
Salva i valori dei parametri nella memoria attiva (RAM) o nella memoria non volatile (EEPROM) del convertitore.

ATTENZIONE: Se si utilizza la configurazione automatica del convertitore di frequenza (ADC), questo parametro deve rimanere al suo valore predefinito di 0
“Salva"

IMPORTANTE  Ivalori dei parametri impostati prima di impostare 1“Solo RAM” vengono salvati nella RAM.

Opzioni 0 “Salva” (default)
1 “Solo RAM”

(122 [Sel coman//stato]
Solo PowerFlex 525.

Seleziona le definizioni dei bit delle parole di comando e di stato specifiche per velocita o posizione/fibre da utilizzare su una rete di comunicazione. Fare riferimento a Scrittura (06) —
Dati di comando logico a pagina 191 per ulteriori informazioni. Questo parametro non puo essere cambiato quando € presente una connessione I/0 attraverso la scheda di
comunicazione della porta EtherNet/IP integrata del convertitore di frequenza.

Opzioni 0 “Velocita” (default)

1 “Posizione”

(123 [Freq dati RS485]

Imposta la velocita di comunicazione (bit/secondo) per la porta RS485. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.
Opzioni 0 “1200

“2400”

“4800"

“9600” (default)

“19.200”

“38.400"

| | W N =

(124 [Ind nodo RS485]

Imposta il numero di nodo Modbus del convertitore di frequenza (indirizzo) per la porta RS485 se si utilizza una connessione di rete. Dopo la selezione, & necessario resettare o esequire
un ciclo di accensione/spegnimento.

Valori Valore predefinito: 100
Min/Max: 1/247
Display: 1
(125 [AzioneGuastiCom] Parametri correlati: P045

Imposta la risposta del convertitore di frequenza ad una perdita di connessione o ad eccessivi errori di comunicazione sulla porta R5485.

Opzioni 0 “Errore” (default)

1 “FermoCosta” Arresta il convertitore di frequenza tramite “Arresto per inerzia”.
2 “Stop” Arresta Il convertitore di frequenza tramite impostazione di P045 [Modo Arresto].
3 “Durata cont” Il convertitore di frequenza continua a funzionare alla velocita di comunicazione comandata salvata nella RAM.
(126 [Tempo perd com.] Parametri correlati: (125

Imposta il tempo in cui il convertitore di frequenza rimane in stato di perdita di comunicazione con la porta RS485 prima di adottare 'azione specificata in (125 [AzioneGuastiCom]. Fare
riferimento a Appendice C per ulteriori informazioni.

IMPORTANTE  Questaimpostazione ¢ effettiva soltanto se gli ingressi/le uscite che controllano il convertitore di frequenza vengono trasmessi/e attraverso la porta RS485.

Valori Valore predefinito: 50s
Min/Max: 0,1/60,0s
Display: 0,1s
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Gruppo “Comunicazioni” (continua)

(127 [Formato RS485]
Determina i dettagli relativi allo specifico protocollo Modbus utilizzato dal convertitore. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.

Opzioni 0 “RTU8-N-1"(default)

“RTU 8-E-1"

“RTU 8-0-1"

“RTU 8-N-2"

“RTU 8-E-2"

V| | W =

“RTU 8-0-2"

(€128 [Selez Indir EN] Parametri correlati: (129-C132, (133-(136, (137-C140
Solo PowerFlex 525.

Abilita limpostazione dell'indirizzo IP, della maschera di sottorete e dell'indirizzo gateway con un server BOOTP. Identifica le connessioni che verrebbero tentate in caso di reset o di un
ciclo di spegnimento/accensione. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.

Opzioni 1 “Parametri”

2 “BOOTP” (Default)

€129 [ENIndIP Conf1] Parametri correlati: (128
€130 [ENIndIP Conf2]
(131 [ENIndIP Conf3]
(€132 [ENIndIP Conf 4]

Solo PowerFlex 525.
Imposta i byte nell'indirizzo IP. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.
192.168.1.62

[EN Ind IP Conf 1]
[EN Ind IP Conf 2]
[EN Ind IP Conf 3]
[EN Ind IP Conf 4]

IMPORTANTE (128 [Selez Indir EN] deve essere impostato su 1“Parametri’,

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/255
Display: 1
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Gruppo “Comunicazioni” (continua)

(133 [EN Subnet Conf 1]
(134 [EN Subnet Conf2]
€135 [EN Subnet Conf 3]
(136 [EN Subnet Conf 4]

[PF525) Solo PowerFlex 525.
Imposta i byte della maschera di sottorete. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.
255.255.255.0
[EN Subnet Conf 1]
[EN Subnet Conf 2]
[EN Subnet Conf 3]
[EN Subnet Conf 4]

Parametri correlati: (128

IMPORTANTE (128 (Selez Indir EN] deve essere impostato su 1“Parametri’,

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/255
Display: 1

(137 [EN Gateway Conf1]
(138 [EN Gateway Conf2]
(139 [EN Gateway Conf3]
(140 [EN Gateway Conf4]

Solo PowerFlex 525.
Imposta i byte dell'indirizzo gateway. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.
192.168.1.1

[EN Gateway Conf1]
[EN Gateway Conf2]
[EN Gateway Conf3]
[EN Gateway Conf4]

Parametri correlati: (128

IMPORTANTE (128 [Selez Indir EN] deve essere impostato su 1“Parametri’,

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/255
Display: 1

(141 [EN Freq Config]
(PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta la velocita di trasmissione dei dati in rete da parte di EtherNet/IP. Dopo la selezione, & necessario resettare o esequire un ciclo di accensione/spegnimento.

Opzioni 0 “Autorilevam” (default)

1 “10Mbps Pieno”

“10Mbps Meta”

“100MbpsPieno”

S W N

“100Mbps Meta”
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Gruppo “Comunicazioni” (continua)

€143 [EN Errore comun.] Parametri correlati: P045, (145, (146, (147-C150
(PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta I'azione adottata dall'interfaccia EtherNet/IP e dal convertitore di frequenza se linterfaccia EtherNet/IP rileva I'interruzione delle comunicazioni Ethernet.

IMPORTANTE  Questaimpostazione ¢ effettiva soltanto se gli ingressi/le uscite che controllano il convertitore di frequenza vengono trasmessi/e attraverso l'interfaccia
EtherNet/IP.

ATTENZIONE: Rischio di infortuni o danni alle apparecchiature. Il parametro C143 [EN Errore comun.] consente di determinare I'azione dell'interfaccia
EtherNet/IP e del convertitore di frequenza collegato in caso di interruzione delle comunicazioni. Per impostazione predefinita questo parametro imposta lo
stato di quasto del convertitore di frequenza. E possibile impostare questo parametro in modo tale che il convertitore di frequenza continui a funzionare.
Occorre adottare opportune misure per garantire che Iimpostazione di questo parametro non generi un rischio di lesioni personali o di danni alla macchina. Alla
messa in servizio del convertitore, verificare che il sistema risponda correttamente alle diverse situazioni (ad esempio, in caso di convertitore di frequenza
scollegato).

Opzioni 0 “Errore” (default)

1 “Stop” Arresta il convertitore di frequenza tramite Iimpostazione di P045 [Modo Arresto].
2 “Zero Dati” Nota: | valori Riferimento e Datalink trasmessi al convertitore di frequenza saranno azzerati.
3 “Tieni ultimo” Nota: i valori di Comando logico, Riferimento e Datalink trasmessi al convertitore di frequenza saranno mantenuti all'ultimo valore.
4 “InviakErrConf” Nota: i valori di Comando logico, Riferimento e Datalink saranno trasmessi al convertitore di frequenza come configurato in (145,
(146, e (147...C150.
(144 [EN Scanner Idle] Parametri correlati: P045, (145, (146, (147-C150
(PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta I'azione adottata dall'interfaccia EtherNet/IP e dal convertitore di frequenza se Iinterfaccia EtherNet/IP rileva che lo scanner & inattivo perché il controllore & passato in
modalita di programmazione.

ATTENZIONE: Rischio di infortuni o danni alle apparecchiature. Il parametro C144 [EN Errldle Azione] consente di determinare I'azione dell'interfaccia
EtherNet/IP e del convertitore di frequenza collegato se lo scanner & inattivo. Per default questo parametro imposta il convertitore di frequenza in stato di
guasto, ma & possibile impostarlo in modo tale che il convertitore di frequenza continui a funzionare. Occorre adottare opportune misure per garantire che
I'impostazione di questo parametro non generi un rischio di lesioni personali o di danni alla macchina. Alla messa in servizio del convertitore, verificare che il
sistema risponda correttamente alle diverse situazioni (ad esempio, in caso di convertitore di frequenza scollegato).

Opzioni 0 “Errore” (default)
1 “Stop” Arresta il convertitore di frequenza tramite l'impostazione di P045 [Modo Arresto].
2 “Zero Dati” Nota: | valori Riferimento e Datalink trasmessi al convertitore di frequenza saranno azzerati.
3 “Tieni ultimo” Nota: i valori di Comando logico, Riferimento e Datalink trasmessi al convertitore di frequenza saranno mantenuti all’'ultimo valore.
4 “InviakrrConf” Nota: i valori di Comando logico, Riferimento e Datalink saranno trasmessi al convertitore di frequenza come configurato in (145,
(146, e (147...C150.
(145 [EN Err ConfLog] Parametri correlati: (143, (144

W Parametro di 32 bit.
Solo PowerFlex 525.
Imposta i dati del comando logico che vengono inviati al convertitore di frequenza in presenza di una delle seguenti condizioni:
— (143 [EN Errore comun.] & impostato su 4 “InviaErrConf” e le comunicazioni sono interrotte.
— (144 [EN Scanner Idle] & impostato su 4 “InviaErrConf” e lo scanner & in modalita di programmazione o di prova.
Fare riferimento a Scrittura (06) — Dati di comando logico a pagina 191 per ulteriori informazioni.

Valori Valore predefinito: 0000
Min/Max: 0000/FFFF
Display: 0000
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Gruppo “Comunicazioni” (continua)

(€146 [EN Err ConfRif] Parametri correlati: (143, (144
W Parametro di 32 bit.
(PF525) Solo PowerFlex 525.
Imposta i dati di riferimento che vengono inviati al convertitore di frequenza in presenza di una delle seguenti condizioni:
— (143 [EN Errore comun.] & impostato su 4 “InviaErrConf” e le comunicazioni sono interrotte.
— (144 [EN Scanner Idle] & impostato su 4 “InviaErrConf” e lo scanner & in modalita di programmazione o di prova.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/50000
Display: 1

(147 [DLconferrEN1]
(148 [DL conferrEN 2]
(€149 [DL conferr EN 3]
(150 [DL conferrEN 4]
Solo PowerFlex 525.

Imposta i dati di ingresso Datalink Ethernet che vengono inviati al convertitore di frequenza in presenza di una delle seguenti condizioni:
— (143 [EN Errore comun.] & impostato su 4 “InviaErrConf” e le comunicazioni sono interrotte.
— (144 [EN Scanner Idle] & impostato su 4 “InviaErrConf” e lo scanner & in modalita di programmazione o di prova.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/65535
Display: 1

(153 [Ingr dati EN 1]
(154 [Ingr dati EN 2]
€155 [Ingrdati EN 3]
(156 [Ingr dati EN 4]

(PF525) Solo PowerFlex 525.

Il numero del parametro datalink il cui valore & scritto dalla tabella dati EtherNet/IP integrata. Questo parametro non pud essere cambiato quando & presente una connessione 1/0
attraverso la porta EtherNet/IP integrata del convertitore di frequenza.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/800
Display: 1

(157 [UscdatiEN 1]
(158 [UscdatiEN 2]
(€159 [UscdatiEN 3]
€160 [Uscdati EN 4]

Solo PowerFlex 525.

Il numero del parametro datalink il cui valore & letto dalla tabella dati EtherNet/IP integrata. Questo parametro non pud essere cambiato quando & presente una connessione |/0
attraverso la porta EtherNet/IP integrata del convertitore di frequenza.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/800
Display: 1
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Gruppo “Comunicazioni” (continua)

(161 [Ingrdatiopz 1]
(162 [Ingr dati opz 2]
(163 [Ingr dati opz 3]
(164 [Ingr dati opz 4]

Il numero del parametro datalink il cui valore & scritto dalla tabella dati HSDSI (High Speed Drive Serial Interface). Questo parametro non puo essere modificato quando € presente una
connessione 1/0 attraverso la scheda di comunicazione.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/800
Display: 1

(165 [Uscdatiopz1]
(166 [Uscdatiopz2]
(167 [Uscdatiopz 3]
(168 [Uscdatiopz 4]

Il numero del parametro datalink il cui valore € letto dalla tabella dati HSDSI. Questo parametro non puo essere modificato quando é presente una connessione I/0 attraverso la scheda
di comunicazione.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/800
Display: 1

(169 [Sel Multidrive]

Imposta la configurazione del convertitore di frequenza che & in modalita multi-convertitore. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.

Opzioni 0 “Disab” (default) Nessun master multi-convertitore di frequenza dal modulo di rete interno o dalla porta Ethernet integrata. Il convertitore di
frequenza puo ancora funzionare come slave multi-drive o come convertitore di frequenza singolo (configurazione multi-drive non
utilizzata).

1 “OpzRete” La modalita multi-convertitore di frequenza € abilitata con I'opzione di rete interna come master multi-convertitore. Il convertitore
difrequenza host & “Convertitore 0” ¢, dalla sua porta RS485, & possibile collegare a margherita fino a quattro convertitori di
frequenza slave.

2 “EtherNet/IP"(V La modalita multi-convertitori di frequenza é abilitata con la porta Ethernet integrata come master multi-convertitore. Il
convertitore di frequenza host & “Convertitore 0" e, dalla sua porta RS485, & possibile collegare a margherita fino a quattro
convertitori di frequenza slave.

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

C171 [Indir Drive 1] Parametri correlati: C169
(€172 [Indir Drive 2]
€173 [Indir Drive 3]
(174 [Indir Drive 4]

Imposta gli indirizzi di nodo corrispondenti dei convertitori di frequenza collegati in serie quando 169 [Sel Multidrive] & impostato su 1 “EtherNet/IP” 0 2 “Opz Rete”. Dopo |a selezione,
& necessario resettare o esequire un ciclo di accensione/spegnimento.

Valori Valore predefinito:

Indir Drive 1: 2
Indir Drive 2: 3
Indir Drive 3: 4
Indir Drive 4: 5
Min/Max: 1/247
Display: 1

(175 [Config DSI /0]

Imposta la configurazione dei convertitori di frequenza attivi in modalita multi-convertitore. Identifica le connessioni che verrebbero tentate in caso di reset o di un ciclo di
spegnimento/accensione. Dopo la selezione, & necessario resettare o eseguire un ciclo di accensione/spegnimento.

Opzioni 0 “Drive 0" (default)

“Drive 0-1”

“Drive 0-2"

“Drive 0-3"

Al w|N| =

“Drive 0-4”
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Gruppo “Logica”

L180 [Logicaprestab0] L181 [Logica prestab 1] Parametri correlati:
L182 [Logicaprestab2] L183 [Logica prestab 3]
L184 [Logicaprestab4] L185 [Logica prestab 5]
L186 [Logicaprestab6] L187 [Logica prestab 7]

m Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Solo PowerFlex 525.

Valori Valore predefinito: 00F1
Min/Max: 0000/FAFF
Display 0001

Vedere |’Appendice D e I'Appendice E per ulteriori informazioni sull'applicazione StepLogic e sul controllo di posizione StepLogic.

| parametri L180. ..L187 sono attivi solo se P047, P049 o P051 [Rif velocita x] € impostato su 13 “Fase logica” 0 16 “Posizionam.”. Questi parametri possono essere utilizzati per creare un
profilo personalizzato dei comandi di frequenza. Ogni “fase” pu essere basata sul tempo, sullo stato di un ingresso logico o sulla combinazione di tempo e stato di un ingresso logico.

Le cifre 1...4 per ogni parametro [Logica prestab x] devono essere programmate in base al profilo desiderato. Un ingresso logico viene stabilito impostando un ingresso digitale,
parametri t062, t063, t065. . .t068 [Digln TermBIk xx] su 24 “Logic In 1” /0 25 “Logic In 2 oppure utilizzando i bit 6 e 7 di A560 [Parola contr av.].

Uniintervallo di tempo tra fasi pud essere programmato mediante i parametri L190. ..L197 [Tempo log prestx]. Per i parametri correlati, vedere la tabella che segue.
La velocita di qualunque fase viene programmata mediante i parametri A410. . .A417 [Freq. predef. x].

Passo | Parametro StepLogic | Parametro correlato di frequenza preregolata Parametro correlato di tempo StepLogic
(attivabile indipendentemente dai parametri StepLogic) {,atcti\(riooqaando L180...L187 Cifra 1 0 2 sono impostatisu 1,
0 1180 [Logica prestab 0] | A410 [Freq. predef. 0] 1190 [Tempo log prest0]
1 L181 [Logica prestab 1] | A411 [Freq. predef. 1] L191 [Tempo log prest1]
2 1182 [Logica prestab 2] | A412 [Freq. predef. 2] 1192 [Tempo log prest2]
3 1183 [Logica prestab 3] | A413 [Freq. predef. 3] L1193 [Tempo log prest3]
4 1184 [Logica prestab 4] | A414 [Freq. predef. 4] 1194 [Tempo log prest4]
5 1185 [Logica prestab 5] | A415 [Freq. predef. 5] 1195 [Tempo log prest5]
6 1186 [Logica prestab 6] | A416 [Freq. predef. 6] 1196 [Tempo log prest6]
7 L187 [Logica prestab 7] | A417 [Freq. predef. 7] 1197 [Tempo log prest7]

La posizione di qualunque fase viene programmata mediante i parametri L200. ..L214 [Unita fase x].

Passo | Parametro di posizione StepLogic

1200 [Unita fase 0] e L201 [Unita fase F 0]
1202 [Unita fase 1] e L203 [Unita fase F 1]
1204 [Unita fase 2] e L205 [Unita fase F 2]
1206 [Unita fase 3] e L207 [Unita fase F 3]
1208 [Unita fase 4] e L209 [Unita fase F 4]
1210 [Unita fase 5] e L211 [Unita fase F 5]
1212 [Unita fase 6] e L213 [Unita fase F 6]
1214 [Unita fase 7] e L215 [Unita fase F 7]

~N|louv|s|lwn —=|o

Come funziona StepLogic

La sequenza StepLogic inizia con un comando di avviamento valido. Una sequenza normale inizia sempre con L180 [Logica prestab 0].

Cifra 1: Logica per la fase successiva

Questa cifra definisce la logica per la fase successiva. Quando la condizione viene soddisfatta, il programma avanza alla fase successiva. Lo Fase 0 segue la Fase 7. Esempio: la Cifra 1&
impostata su 3. Quando “Logic In 2" diventa attivo, il programma avanza alla fase successiva.

Cifra 2: Logica per saltare ad una fase differente

Per tutte le impostazioni diverse da F, quando la condizione viene soddisfatta, il programma ignora la Cifra 0 e salta alla fase definita dalla Cifra 3.
Cifra 3: Differente fase a cui saltare

Quando viene soddisfatta la condizione per la Cifra 2, limpostazione di questa cifra determina la fase successiva o la chiusura del programma.
Cifra 4: Impostazione fasi

Questa cifra definisce le caratteristiche aggiuntive di ogni fase.

Tutti i parametri StepLogic possono essere programmati per controllare un’uscita relé o optoisolata ma non & possibile controllare diverse uscite in base alla condizione di differenti
comandi StepLogic.
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Impostazioni StepLogic
La logica di ogni funzione & determinata da quattro cifre per ogni parametro StepLogic. Quello che segue & un elenco delle impostazioni disponibili per ogni cifra. Fare riferimento a
Appendice D per ulteriori informazioni.

] ] ]
Logica per la fase successiva (ifra 1
Logica per saltare ad una fase differente (ifra2
Fase differente a cui saltare (ifra3
Impostazione fasi Cifra 4
Non utilizzato
Impostazioni per il controllo di velocita (Cifra 4) Impostazioni (Cifra 3)
Imposta- Param. Stato uscita Direzione Impostazione  Descrizione
zione Accel/Decel SteplLogic comandata 0 STaTael
richiesta usato
0 Accel/Decel 1 0ff Miarcia avanti 1 Saltaafase 1
1 Accel/Decel 1 off Marcia indietro 2 Saltaafase2
2 Accel/Decel 1 off Nessuna uscita 3 Saltaa fase 3
3 Accel/Decel 1 on Marcia avanti 4 Salta afase 4
4 Accel/Decel 1 On Marcia indietro > Saltaafase
5 Accel/Decel 1 On Nessuna uscita 6 Saltaafase 6
6 Accel/Decel 2 off Marcia avanti ! Sf’lta afase7
7 Accel/Decel 2 0Off Marda indietro 8 F!ne programma (arresto nor|.nale)'
8 Accel/Decel 2 off Nessuna uscita ’ F!ne programma (arresto per inerzia)
9 Accel/Decel 2 On Marcia avanti A Fine programma e quasto (F2)
. ceDecel On Mardaindieto _ |mpostazioni (Cifra2 e 1)
b Accel/Decel 2 On Nessuna uscita

Impostazione  Descrizione

Impostazioni di posizionamento (Cifra 4) 0 Salta fase (saltaimmediatamente)
Imposta- Param. Stato uscita Direzione Tipo di ! Fase ba-sata U [‘Tempo ‘Iog Prestx]
zione Accel/Decel StepLogic da home comando 2 Procedi se “Logic In 1" 2 attivo
richiesta usato 3 Procedi se “Logic In 2" & attivo
0 Accel/Decel 1 off Marcia avanti Assoluto 4 Procedi se “Logic In 1" non & attivo
1 Accel/Decel 1 off Marcia avanti Incrementale 5 Procedi se “Logic In 2" non & attivo
2 Accel/Decel 1 off Marcia Assoluto 6 Procedi se “Logic In 1” 0 “Logic In 2" & attivo
indietro 7 Procedi se sia “Logic In 1" sia “Logic In 2" sono attivi
3 Accel/Decel 1 off mz:gt;:o Incrementale 8 Procedi se né “Logic In 1" né “Logic In 2" sono attivi
n Aecel/Decel 1 on ardia avanti Assoluto 9 Procedi se “Logic In 1"  attivo e “Logic In 2" non € attivo
5 Accel/Decel 1 on Mardia avanti Incrementale A Procedi se “Logic In 2" & attivo e “Logic In 1" non & attivo
6 Accel/Decel 1 on Varda Assolito b Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1” & attivo
indietro C Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2" & attivo
7 Accel/Decel 1 On Mardia Incrementale d Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1" non & attivo
indietro E Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2" non é attivo
8 Accel/Decel 2 off Marcia avanti Assoluto F Non procedere/ignorare le impostazioni della Cifra 2
9 Accel/Decel 2 off Marcia avanti Incrementale
A Accel/Decel 2 0off Marcia Assoluto
indietro
b Accel/Decel 2 off Marcia Incrementale
indietro
C Accel/Decel 2 On Marcia avanti Assoluto
d Accel/Decel 2 On Marcia avanti Incrementale
3 Accel/Decel 2 On Marcia Assoluto
indietro
F Accel/Decel 2 On Marcia Incrementale
indietro
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Gruppo “Logica” (continua)

L190 [Tempo logprest0] L191 [Tempo log presti]
L192 [Tempologprest2] L193 [Tempo log prest3]
L194 [Tempologprestd] L195 [Tempo log prest5]
L196 [Tempologprest6] L197 [Tempo log prest7]

Solo PowerFlex 525.
Imposta il tempo di permanenza in ogni fase se la corrispondente parola di comando & impostata su “Fase basata sul tempo”.

Valori Valore predefinito: 30,0s
Min/Max: 0,0/999,9s
Display: 0,1s

1200 [Unita fase 0] 1202 [Unitafase 1]

1204 [Unita fase 2] 1206 [Unita fase 3]

1208 [Unita fase 4] 1210 [Unitafase 5]

L1212 [Unita fase 6] 1214 [Unitafase7]

W Parametro di 32 bit.
Solo PowerFlex 525.
Imposta la posizione, in unita definite dall'utente, che il convertitore di frequenza deve raggiungere ad ogni fase.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/6400
Display: 1
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Gruppo “Display avanzato”
d360 [Ingranig0-10V]

Visualizza I'ingresso analogico 0 — 10 V in percentuale della scala intera.

Parametri correlati: t091, t092

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

d361 [Ingran4-20 mA]

Visualizza l'ingresso analogico 4 — 20 mA in percentuale della scala intera.

Parametri correlati: t095, t096

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

d362 [Tempo scad-Ore]

Parametri correlati: A555

Visualizza il tempo totale trascorso di accensione (in ore) dall'azzeramento del temporizzatore. Il temporizzatore si arresta al raggiungimento del valore massimo.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/32767 ore
Display: 1ora

d363 [Tempo scad-Min]

Parametri correlati: d362, A555

Visualizza il tempo totale trascorso di accensione (in minuti) dall’azzeramento del temporizzatore. Lazzeramento avviene al raggiungimento del valore massimo e d362 [Tempo scad-

Ore] viene incrementato di uno.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/60,0 min
Display: 0,1 min

d364 [Stato conteggio]
Visualizza il valore attuale del contatore, se abilitato.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/65535
Display: 1

d365 [Stato timer]
@ Parametro di 32 bit.
Visualizza il valore attuale del temporizzatore, se abilitato.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/9999 s
Display: 1s

d367 [Tipoinverter]
Utilizzato dal personale di assistenza di Rockwell Automation.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/65535
Display: 1
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Gruppo “Display avanzato” (continua)

d368 [Dati testpoint] Parametri correlati: A483
Visualizza il valore attuale della funzione selezionata in A483 [Sel. testpoint].
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: O/FFFF

Display: 1

d369 [Liv overload mot]
Visualizza il contatore di sovraccarico del motore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/150,0%
Display: 0,1%
d375 [Mis. Hz scorr.] Parametri correlati: P032

Visualizza la quantita di corrente di scorrimento o droop (valore assoluto) applicata alla frequenza del motore. Il convertitore di frequenza applica lo scorrimento in base
allimpostazione di P032 [Freq. nom. mot.].

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/25,0 Hz
Display: 0,1Hz

d376 [Feedback veloc.]
@ Parametro di 32 bit.
Visualizza il valore della velocita effettiva del motore misurata dal feedback encoder/treno di impulsi o stimata.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/64.000 giri/min
Display: 1 giro/min

d378 [Veloc. encoder]
@ Parametro di 32 bit.
(PF525) Solo PowerFlex 525.

Fornisce un punto di monitoraggio che riflette la velocita misurata dal dispositivo di feedback. Questo visualizza la velocita dell'encoder o del treno di impulsi anche se non utilizzato
direttamente per controllare la velocita del motore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/64.000 giri/min
Display: 1 giro/min

d380 [CCondul BUS]

Visualizza il valore in tempo reale della tensione di ondulazione della sharra CC.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/410 V CC per convertitori di frequenza 230 V CA; 820 V CC per convertitori di frequenza 460 V CA; 1025 V CC per convertitori di
frequenza 600 VCA
Display: 1V

d381 [Fatt pot uscita]

Visualizza I'angolo in gradi elettrici tra tensione del motore e corrente del motore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/180,0 gradi
Display: 0,1 gradi
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Gruppo “Display avanzato” (continua)

d382 [Corr. di coppia]
Visualizza il valore della corrente di coppia del motore misurata dal convertitore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/(corrente nom. convertitore di frequenza x 2)
Display: 0,01A

d383 [PID1 Feedback]
d385 [PID2 Feedback]
Solo PowerFlex 525.

Visualizza il valore attivo del feedback PID.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

d384 [Vis setpointPID1]
d386 [Vis setpointPID2]
Solo PowerFlex 525.

Visualizza il valore attivo del setpoint PID.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

d387 [Stato posizione]

Solo PowerFlex 525.

Visualizza la condizione di funzionamento attuale del convertitore. Quando in modalita di posizionamento, il Bit 1 indica la posizione positiva o negativa in relazione a Home.
e

| 1= Condizione vera, 0 = Condizione falsa

Direz Posit (ifra1
In posizione (ifra2
Posiz Home (ifra3
DrvPosizlniz (ifrad

Non utilizzato

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1111
Display: 0000
d388 [Unita percorse H] Parametri correlati: d387

m Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
W Parametro di 32 bit.
Solo PowerFlex 525.
Visualizza il numero di unita definito dall’'utente percorse dalla posizione di home. Vedere d387 [Stato posizione] per la direzione di movimento.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/64.000
Display: 1
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Capitolo 3

Gruppo “Display avanzato” (continua)

d389 [Unita percorse L]
m Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
[PF525) Solo PowerFlex 525.

Parametri correlati: d387

Visualizza il numero di unita definito dall’'utente percorse dalla posizione di home. Vedere d387 [Stato posizione] per la direzione di movimento.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/0,99
Display: 0,01

d390 [Stato fibra]
Stato attuale delle funzioni “Fibra”

[T
Lij|Ld||Ld @
| 1= Condizione vera, 0 = Condizione falsa

Tieni Sincro (ifra1
Sinc Pistone (ifra2
Trav Attivo (ifra3
Trav Decel (ifra4
Non utilizzato
Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1111
Display: 0000

d391 [Stato logica STP]
@ Parametro di 32 bit.
Solo PowerFlex 525.

Visualizza |a fase attuale del profilo StepLogic come definito nei parametri L180. .

Parametri correlati: P047, L180-L187

.L187 [Logica prestab x] quando P047 [Rif velocita 1] & impostato su 13 “Fase logica” 0 16

“Posizionam.”.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/8
Display: 1
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Gruppo “Programma avan.’

A410 [Freq. predef. 0]
A412 [Freq. predef. 2]
A414 [Freq. predef. 4]
A416 [Freq. predef. 6]

A411 [Freq. predef. 1]
A413  [Freq. predef. 3]
A415 [Freq. predef. 5]
A417 [Freq. predef. 7]

A418 [Freq. predef. 8]
A420 [Freq. predef. 10]
A422 [Freq. predef. 12]
A424 [Freq. predef. 14]

Solo PowerFlex 525.

A419 [Freq. predef. 9]
A421 [Freq. predef. 11]
A423 [Freq. predef. 13]
A425 [Freq. predef. 15]

Imposta la frequenza delle uscite del convertitore di frequenza al valore programmato, quando selezionato.

Per PowerFlex 525

Accel/Decel di default utilizzate Ingresso preregolato 1 Ingresso preregolato 2 Ingresso preregolato 3 Ingresso preregolato 4

(Digin TermBlk 05) (Digin TermBlk 06) (DigIn TermBlk 07) (Digin TermBlk 08)

Impostazione preregolata 0" |1 0 0 0 0
Impostazione preregolata 1 |1 1 0 0 0
Impostazione preregolata2 |2 0 1 0 0
Impostazione preregolata3 |2 1 1 0 0
Impostazione preregolata 4 |1 0 0 1 0
Impostazione preregolata 5 |1 1 0 1 0
Impostazione preregolata6 |2 0 1 1 0
Impostazione preregolata 7 |2 1 1 1 0
Impostazione preregolata 8 |1 0 0 0 1
Impostazione preregolata9 |1 1 0 0 1
Impostazione preregolata 10 |2 0 1 0 1
Impostazione preregolata 11 |2 1 1 0 1
Impostazione preregolata 12 |1 0 0 1 1
Impostazione preregolata 13 |1 1 0 1 1
Impostazione preregolata 14 |2 0 1 1 1
Impostazione preregolata 15 |2 1 1 1 1
Per PowerFlex 523

Accel/Decel di default utilizzate Ingresso preregolato 1 Ingresso preregolato 2 Ingresso preregolato 3 -

(DigIn TermBlk 05) (Digln TermBlk 06) (Digln TermBlIk 03)

Impostazione preregolata 0" |1 0 0 0
Impostazione preregolata 1 |1 1 0 0
Impostazione preregolata2 |2 0 1 0
Impostazione preregolata3 |2 1 1 0
Impostazione preregolata 4 |1 0 0 1 B
Impostazione preregolata 5 |1 1 0 1
Impostazione preregolata6 |2 0 1 1
Impostazione preregolata 7 |2 1 1 1

(1) Limpostazione preregolata 0 & disponibile solo se P047, P049 0 P051 [Rif velocita x] & impostato su 7 “Prereg Freq".

Valori Default:

Freq. predef. 0: 0,00 Hz

Freq. predef. 1: 5,00 Hz

Freq. predef. 2: 10,00 Hz

Freq. predef. 3: 20,00 Hz

Freq. predef. 4: 30,00 Hz

Freq. predef. 5: 40,00 Hz

Freq. predef. 6: 50,00 Hz

Freq. predef.7...15: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01 Hz
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4

Gruppo “Programma avan.” (continua)

A426 [Freq tastiera] Parametri correlati: P047, P049, P051

Fornisce il comando di frequenza del convertitore di frequenza mediante navigazione con il tastierino integrato. Quando P047, P049 o P051 [Rif velocita x] selezione 2 “Freq tast’, il
valore impostato in questo parametro controlla la frequenza del convertitore di frequenza. Il valore di questo parametro, inoltre, pud essere modificato con il tastierino premendo i tasti
freccia Su o Giul.

Valori Valore predefinito: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01Hz

A427 [Freq MOP]
Fornisce il comando di frequenza del convertitore di frequenza mediante il potenziometro motorizzato integrato.

IMPORTANTE  lafrequenza non viene scritta sulla memoria non volatile fino a che il convertitore di frequenza & spento. Se vengono applicati contemporaneamente MOP Su
e MOP Git, gli ingressi vengono ignorati e la frequenza rimane invariata.

Valori Valore predefinito: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01 Hz

A428 [Sel Reset MOP]

Determina se I'attuale comando di riferimento MOP deve essere salvato allo spegnimento.

Opzioni 0 “Rif MOP Zero” Azzera la frequenza MOP allo spegnimento ed all‘arresto.
1 “SalvaRifMOP” (default)

A429 [Precarico MOP]
Determina il funzionamento della funzione MOP.

Opzioni 0 “No precarico” (default)

1 “Precarico” Trasferimento bumpless: quando é selezionata la modalita MOP, viene caricato I'attuale valore di uscita della velocita.

A430 [Tempo MOP]

Imposta il tasso di variazione del riferimento MOP.

Valori Valore predefinito: 10,0
Min/Max: 0,1/600,0s
Display: 0,1s
A431 [Frequenza jog] Parametri correlati: P044
Imposta la frequenza di uscita quando viene emesso un comando di jog.
Valori Valore predefinito: 10,00 Hz
Min/Max: 0,00/[Frequenza max]
Display: 0,01Hz

A432 [Accel/decel/jog]
Imposta il tempo di accelerazione e decelerazione utilizzato in modalita jog.

Valori Valore predefinito: 10,005
Min/Max: 0,01/600,00 s
Display: 0,01s
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

1o

Parametri correlati: t062, t063, t065-t068

A433 [Frequenza elim]
Fornisce un valore fisso per il comando di frequenza quando t062, t063, t065-t068 [Digln TermBIk xx] & impostato su 40 “Purge”.

Valori Valore predefinito: 5,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01Hz

Parametri correlati: P045, A435

A434 [Tempo freno ((]

Imposta il tempo di “iniezione” della corrente di frenatura CC nel motore.
Valori Valore predefinito: 0,0s

Min/Max: 0,0/99,9s

Display: 0,1s

A435 [Livfreno C(] Parametri correlati: P045
Definisce la massima corrente di frenatura CC, in Ampere, applicata al motore quando P045 [Modo Arresto] & impostato su 4 “Pistone” 0 6 “Freno CC".

Modalita di arresto con frenatura CC

[Tempo freno (]

Modalita arresto su rampa

Tensione
] -
2 % g
- Qr- o V | ‘t‘
% it I/%r' ‘/0’757 [Tempo freno CC] % e (ﬂa.\
s ~a L'ampiezza s > L'ampiezza
RN dipende da ™~ || dipende da
3 [Livfreno CC] -~ [Liv freno CC]
Comando di stop Tempo Comando di stop Tempo

ATTENZIONE: Qualora esistesse pericolo di incidenti a causa del movimento di apparecchiature o materiale, utilizzare un dispositivo meccanico di frenatura
ausiliario. Questa funzione non dovrebbe essere utilizzata con i motori sincroni. | motori potrebbero smagnetizzarsi durante la frenatura.

Corrente nominale convertitore di frequenza x 0,5

Valori Valore predefinito:
Min/Max: 0,0/(corrente nom. convertitore di frequenza x 1,8)
Display: 0,1A

Parametri correlati: P045, A435

A436 [Freno (Ca avvio]
Imposta il tempo di “iniezione” della corrente di frenatura CC nel motore dopo il ricevimento di un comando di avviamento valido.

s R\
% [Freno CC a awvio] q e\““\i ———
= . -
[Liv freno CC] /- -~
-~ T
Comando di avviamento empo
Valori Valore predefinito: 00s
Min/Max: 0,0/99,9s
Display: 0,1s
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A437 [Selresfrenod.]
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Abilita/disabilita la frenatura dinamica esterna e seleziona il livello di protezione del resistore.
Opzioni 0 “Disab” (default)

1 “Ris RA Norm” 5%

2 “NoProtezione” 100%

3...99 “3...99%CicloCar”
A438 [Lim freno dinam] Parametri correlati: A437

Imposta la soglia di tensione della sharra CC per il funzionamento della frenatura dinamica. Se la tensione della sharra CC sale oltre questo livello, la frenatura dinamica si attiva. Valori
pill bassi rendono pil reattiva la funzione di frenatura dinamica, ma possono provocarne |'attivazione indesiderata.

ATTENZIONE: Se questo parametro & impostato ad un valore che provoca l'eccessiva dissipazione di potenza da parte del resistore di frenatura dinamica, le
apparecchiature possono subire danni. Impostazioni del parametro inferiori al 100% dovrebbero essere accuratamente valutate per verificare che non vengano
superati i watt nominali del resistore di frenatura dinamica. In generale, valori inferiori al 90% non sono necessari. Limpostazione di questo parametro &
particolarmente importante se il parametro A437 [Sel res freno d.] & impostato su 2 “NoProtezione”.

Valori Valore predefinito: 100,0%
Min/Max: 10,0/110,0%
Display: 0,1%

A439 [% CurvaS]

Abilita una curva a S fissa da applicare alle rampe di accelerazione e decelerazione (inclusa marcia jog).
Tempo curva a S = (Tempo Accel o Decel) x (Impostazione curva a S in percentuale)

100% curvaad S 50% curvaad S Esempio:

Vel. | ; Vel Tempo accelerazione =10
target 1 ! target ! Impostazione curvaa S = 30%
| | | |
| ! | | | TempocurvaaS=10x0,3=3s
| ‘ | Vel - - __ |
: | : target/2 : :
| ‘ | | |
| : | | |
|
:‘ Tempo curva ad S = Tempo accel. : :‘ Tempo curvaa$ ': :
|4 Tempo totale di accelerazione = Tempo accel. + Tempo curvaa$ ! Iq  Tempo totale di accelerazione = Tempo accel. + Tempo curvaa$ B
Valori Valore predefinito: 0%
Min/Max: 0/100%
Display: 1%
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A440 [Frequenza PWM]

Parametri correlati: A540

Imposta la frequenza portante per la forma d'onda di uscita PWM. Lo schema che segue fornisce le regole generali di declassamento in base allimpostazione della frequenza PWM.
100

9%
9
88
84
80
76
n
68
64
60
56
50

% corrente di uscita (A)

12 3 4 5 6 7 8 9 101 1213 1415 16
Frequenza portante (kHz)

IMPORTANTE

Ignorare le regole generali di declassamento puo provocare la riduzione delle prestazioni del convertitore di frequenza. Il convertitore di frequenza pud ridurre
automaticamente la frequenza portante PWM a basse velocita di uscita, se non impedito da A540 [Disab PWM variab].

Valori Valore predefinito: 4,0 kHz

Min/Max: 2,0/16,0 kHz
Display: 0,1kHz

A441 [Riduz Freq]
Solo PowerFlex 525.

Riduce la frequenza in base alla corrente. Questa frequenza viene sottratta dalla frequenza di uscita comandata. Generalmente, scorrimento e droop non sono utilizzati insieme ma, se
sono abilitati entrambi, si sottraggono. Generalmente utilizzato nei sistemi di condivisione del carico.

Valori Valore predefinito: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/10,0 Hz
Display: 0,1Hz

A442 [Tempo accel. 2]

Parametri correlati: P044
Tempo per larampa di accelerazione del convertitore di frequenza da 0,0 Hz a P044 [Frequenza max] se & selezionato “Tempo accel. 2".

Velocita di accelerazione = [Frequenza max]/[Tempo accel.]
[Frequenza max]

&
& %,
s & e
Velocita | 2.
& %
Ay ©

0
.0 [Tempoaccel.x] [@@  Tempo | [Tempo decel. x] la

Valori Valore predefinito: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 0,01s

A443 [Tempo decel. 2]

Parametri correlati: P044
Tempo per la rampa di decelerazione del convertitore di frequenza P044 da [Frequenza max] a 0,0 Hz se & selezionato “Tempo decel. 2",

Velocita di decelerazione = [Frequenza max]/[Tempo decel]

Valori Valore predefinito: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 0,01s
114
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A444 [Tempo accel. 3]
A446 [Tempo accel. 4]

Imposta la velocita di accelerazione per tutti gli aumenti di velocita quando selezionati dagli ingressi digitali.

Valori Valore predefinito: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 0,01s

A445 [Tempo decel. 3]
A447 [Tempo decel. 4]

Imposta la velocita di decelerazione per tutte le riduzioni di velocita quando selezionate dagli ingressi digitali.

Valori Valore predefinito: 10,00
Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 0,01s

A448 [Freq. salto 1]
A450 [Freq.salto 2]

A452 [Freq. salto 3]
A454 [Freq.salto 4]

Solo PowerFlex 525.

Parametri correlati: A449, A451, A453, A455

Lavora in combinazione con A449, A451, A453 e A455 [BandaFreq saltox] creando un campo di frequenze a cui il convertitore di frequenza non funziona continuativamente.

Valori Valore predefinito: 0,0 Hz (disabilitato)
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A449 [BandaFreqsalto1]
A451 [BandaFreq salto2]

A453 [BandaFreq salto3]
A455 [BandaFreq salto4]

Solo PowerFlex 525.

Determina la banda attorno a A448, A450, A452 e A454 [Freq. salto x].
Frequenza Frequenza
. comando

Frequenzausita ~ = === w==
\convertitore

""" 2x Banda
frequenza salto

Frequenza salto p

i

Parametri correlati: A448, A450, A452, A454

Tempo

Valori Valore predefinito: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/30,0 Hz

Display: 0,1Hz
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A456 [Trim PID alto 1]
A468 [Trim PID alto 2]
Solo PowerFlex 525.

Quando la compensazione ¢ attiva, converte in scala il valore superiore della frequenza di compensazione.

Valori Valore predefinito: 60,0 Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A457 [Trim PID basso 1]
A469 [Trim PID basso 2]
Solo PowerFlex 525.

Quando la compensazione € attiva, converte in scala il valore inferiore della frequenza di compensazione.

Valori Valore predefinito: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A458 [Selez Trim PID 1]
A470 [Selez Trim PID 2]
Solo PowerFlex 525.

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Imposta |'uscita PID come compensazione al riferimento sorgente.

Opzioni 0 “Disab” (default) Compensazione PID disabilitata.

“PotTrimOn”

“Tast TrimOn”

“DSI TrimOn”

“OpReteTrimOn”

“TrimOn 0-10V”

“TrimOn 4-20"

“PreselTrimOn”

“AniMultTron"

| | Nl |l W N =

“MOP TrimOn”

10 “PulsTrimOn”

11 “Slog Trimon”(V

12 “EncodTrimOn”("

13 “Enet TrimOn"(")

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A459 [Selrif.PID 1]
A471 [Selrif.PID 2]
Solo PowerFlex 525.

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Seleziona la sorgente del riferimento PID.

Opzioni 0 “Setpoint PID” (default)

“PotenzDrive”

“Freq tast”
“Serie/DSI"
“Opz Rete”
“Ing 0-10V"
“Ing 4-20 mA”
“Prereg Freq”
“AninMult”™
“Freq MOP”
10 “Ing impulso”

O o Nl | B W N =

1 “Fase Iogica”“)
12 “Encoder’")
13 “Ethernet/IP”(")

(1)  Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

A460 [Sel fback PID 1]

A472 [Selback PID 2]
[PF525) Solo PowerFlex 525.
Seleziona la sorgente del feedback PID.

Opzioni 0 “Ing0-10V” (default) Nota: il PID non funziona con ingresso bipolare. Le tensioni negative vengono ignorate e trattate come zero.
“Ing. 4-20 mA”

“Serie/DSI"

“Opz Rete”

“Ing impulso”
“Encoder’!
“Ethernet/IP"()

N | B~ W N =

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

A461 [Guad prop PID 1] Parametri correlati: A459, A471
A473 [Guad prop PID 2]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il valore per la componente proporzionale PID quando é abilitata la modalita PID.

Valori Valore predefinito: 0,01
Min/Max: 0,00/99,99
Display: 0,01
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Gruppo “Programma avan.’

A462 [Tempo IntegPID 1]
A474 [Tempo IntegPID 2]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il valore per la componente integrale PID quando € abilitata la modalita PID.

4

(continua)

Parametri correlati: A459, A471

Valori Valore predefinito: 2,05
Min/Max: 0,0/999,9 s
Display: 0,1s

A463 [Tasso diff PID 1]
A475 [Tasso diff PID 2]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il valore (in 1/secondo) per la componente derivativa PID quando & abilitata la modalita PID.

Parametri correlati: A459, A471

Valori Valore predefinito: 0,00
Min/Max: 0,00/99,99
Display: 0,01

A464 [PID prestab. 1]
A476 [PID prestab. 2]
Solo PowerFlex 525.
Fornisce un valore fisso interno per il setpoint di processo quando & abilitata la modalita PID.

Parametri correlati: A459, A471

Valori Valore predefinito: 0,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

A465 [PID BandaMorta 1]

A477 [PID BandaMorta 2]
(PF525) Solo PowerFlex 525.
Imposta il limite inferiore dell'uscita PID.

Valori Valore predefinito: 0,0%
Min/Max: 0,0/10,0%
Display: 0,1%

A466 [PID precarico 1]

A478 [PID precarico 2]
[PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta il valore utilizzato per precaricare la componente integrale all'avviamento o all'abilitazione.

Valori Valore predefinito: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A467 [ErrInver PID 1]
A479 [ErrInver PID 2]
Solo PowerFlex 525.
Cambia il segno dell'errore PID.

Opzioni 0 “Normale” (default)

1 “Invertito”
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A481 [Mostra ProcBasso] Parametri correlati: b010, P043
Imposta il valore visualizzato in b010 [Display di proc.] quando il convertitore di frequenza & in marcia alla P043 [Freq minima].
Valori Valore predefinito: 0,00

Min/Max: 0,00/99,99

Display: 0,01
A482 [Mostra ProcAlto] Parametri correlati: b010, P044
Imposta il valore visualizzato in b010 [Display di proc.] quando il convertitore di frequenza & in marcia alla P044 [Frequenza max].
Valori Valore predefinito: 0,00

Min/Max: 0,00/99,99

Display: 0,01

A483 [Sel. testpoint]
Utilizzato dal personale di assistenza di Rockwell Automation.

Valori Valore predefinito: 400
Min/Max: O/FFFF
Display: 1
A484 [Limite corr. 1] Parametri correlati: P033
Massima corrente di uscita ammessa prima della limitazione di corrente.
Valori Valore predefinito: Amp nominali del convertitore di frequenza x 1,1 (carico normale); Amp nominali del convertitore di frequenza x 1,5 (per uso
gravoso)
Min/Max: 0,0/Amp nominali del convertitore di frequenza x 1,5 (carico normale); Amp nominali del convertitore di frequenza x 1,8 (per uso
gravoso)
Display: 0,1A
A485 [Limite corr. 2] Parametri correlati: P033

Solo PowerFlex 525.
Massima corrente di uscita ammessa prima della limitazione di corrente.

Valori Valore predefinito: Corrente nominale convertitore di frequenza x 1,1
Min/Max: 0,0/Amp nominali del convertitore di frequenza x 1,5 (carico normale); Amp nominali del convertitore di frequenza x 1,8 (per uso
gravoso)
Display: 0,1A
A486 [Liv spinsicu 1] Parametri correlati: A487, A489
A488 [Livspinsicu 2]
(PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta il valore di corrente a cui si verifica il guasto “spina di sicurezza” (per limite di corrente) dopo il tempo impostato in A487, A489 [Tmpo spin sicu x]. Impostando il valore a 0,0 A,
si disabilita la funzione.

Valori Valore predefinito: 0,0 A (disabilitato)
Min/Max: 0,0/(corrente nom. convertitore di frequenza x 2)
Display: 0,1A
A487 [Tmpo spinsicu 1] Parametri correlati: A486, A488

A489 [Tmpo spin sicu 2]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il tempo continuativo per cui il convertitore di frequenza deve essere al valore impostato in A486, A488 [Liv spin sicu x] (o sopra tale valore) prima che si verifichi un guasto
“spina di sicurezza” (per limite di corrente).

Valori Valore predefinito: 0,005
Min/Max: 0,00/30,00
Display: 0,01s
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A490 [Liv perd carico] Parametri correlati: A491
[PF525) Solo PowerFlex 525.

Fornisce uno sgancio software (errore Load Loss) quando la corrente scende sotto questo livello per il tempo specificato in A491 [Tempo perd car.].
Valori Valore predefinito: 0,0A

Min/Max: 0,0/Corrente nominale convertitore di frequenza
Display: 0,1A
A491 [Tempo perd car.] Parametri correlati: A490

Solo PowerFlex 525.
Imposta il tempo necessario di permanenza della corrente sotto A490 [Liv perd carico] prima che si verifichi un guasto di perdita di carico.

Valori Valore predefinito: 0s
Min/Max: 0/9999 s
Display: 1s

A492 [Tempo mot stallo]
Imposta il tempo per cui il convertitore di frequenza rimane in modalita di stallo prima che venga generato un guasto.
Opzioni 0 “60 Secondi” (default)

1 120 Secondi”

2 "240Secondi”
3 “360 Secondi”
4 "480 Secondi”
5 “Err Disab”
A493 [Sel. sovr. mot.] Parametri correlati: P032, P033
Il convertitore di frequenza fornisce protezione da sovraccarico di Classe 10. Le impostazioni 0. ... 2 selezionano il fattore di declassamento per la funzione di sovraccarico It.
No declass Min Declass Max Declass
__ 100 _ 100 __ 100
E 8 g 8 £ 8
g« g 60 g 60
E 40 £ 5w
5 2 = 5 0
* 0 = 0 = 0
0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200
% di [Freq. nom. mot.] % di [Freq. nom. mot.] % di [Freq. nom. mot.]

Opzioni 0 “Nodeclass” (default)
1 “Min Declass”
2 “Max Declass”

A494 [Tratt sovrac mot]
Seleziona se il contatore di sovraccarico motore deve essere salvato allo spegnimento o resettato all’accensione.
Opzioni 0 “Reset” (default)

1 “Salva”
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A495 [Mod sovr invert]
Determina le modalita di gestione da parte del convertitore di frequenza delle condizioni di sovraccarico che altrimenti provocherebbero un guasto del convertitore di frequenza.

Opzioni 0 “Disab”
1 “Rid CLim”
2 “Rid Aliment”
3 “Both-PWM 1st” (default)

A496 [Cad tensione IR] Parametri correlati: P040
Valore della caduta di tensione attraverso la resistenza dello statore del motore (messa a punto automatica) per i motori ad induzione.
Valori Valore predefinito: A seconda della taglia del convertitore di frequenza

Min/Max: 0,0/600,0V CA

Display: 0,1VCA
A497 [Rif corr. fluss] Parametri correlati: P040
Sitratta della corrente necessaria per il pieno flusso del motore. Il valore dovrebbe essere impostato alla corrente a vuoto a piena velocita del motore.
Valori Valore predefinito: A seconda della taglia del convertitore di frequenza

Min/Max: 0,00/(corrente nom. convertitore di frequenza x 1,4)

Display: 0,01A

A498 [Resist Rot Mot]
Solo PowerFlex 525.
Resistenza del rotore del motore ad induzione.

Valori Valore predefinito: A seconda della taglia del convertitore di frequenza
Min/Max: 0,00/655,35 Ohm
Display: 0,01 0hm

A499 [Induttanza Mot]
Solo PowerFlex 525.
Induzione mutua del motore ad induzione.

Valori Valore predefinito: A seconda della taglia del convertitore di frequenza
Min/Max: 0,0/6553,5 mH
Display: 0,1 mH

A500 [Perd Indutt Mot]
Solo PowerFlex 525.
Induttanza di dispersione del motore ad induzione.

Valori Valore predefinito: A seconda della taglia del convertitore di frequenza
Min/Max: 0,0/6553,5 mH
Display: 0,7 mH
A509 [Sel IntervVel] Parametri correlati: A521, A522, A523, A524, A525, A526

Solo PowerFlex 525.

Determina se il guadagno Pl del regolatore di velocita nella modalita di controllo “Vettore” & impostato automaticamente o manualmente. | parametri A521. . . A526 vengono impostati
automaticamente da questo parametro.

Opzioni 0 “Automatica” (default)

1 “Manuale”
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A510 [Freq1]
A512 [Freq2]
A514 [Freq3]

Solo PowerFlex 525.
Imposta la frequenza della modalita di controllo “Vettore”.

Valori Valore predefinito:

Freq1: 8,33%

Freq2: 15,00%
Freq3: 20,00%
Min/Max: 0,00/200,00%
Display: 0,01%

A511 [Freq1Banda]
A513 [Freq 2 Banda]
A515 [Freq 3 Banda]

[PF525) Solo PowerFlex 525.
Larghezza di banda dell'anello di controllo della velocita per la modalita di controllo “Vettore”.

Valori Valore predefinito: 10 Hz
Min/Max: 0/40 Hz
Display: 1Hz
A521 [KpFreq1] Parametri correlati A509, A510

A523 [Kp Freq2]
A525 [Kp Freq3]

Solo PowerFlex 525.

Imposta il guadagno P della modalita di controllo “Vettore” nel campo di frequenze 1, 2 0 3 per una pill rapida risposta di velocita durante lo stato dinamico, quando il motore sta ancora
accelerando. Se A509 [Sel IntervVel] & impostato su 1 “Manuale”, questi parametri possono essere modificati.

Valori Valore predefinito: 100,0%
Min/Max: 0,0/500,0%
Display: 0,1%
A522 [KiFreq1] Parametri correlati: A509, A510

A524 [KiFreq2]
A526 [KiFreq3]

(PF525) Solo PowerFlex 525.

Imposta il guadagno | della modalita di controllo “Vettore” nel campo di frequenze 1,2 0 3 per una pit rapida risposta di velocita durante lo stato stazionario, quando il motore & alla
sua velocita nominale. Se A509 [Sel IntervVel] & impostato su 1 “Manuale’, questi parametri possono essere modificati.

Valori Valore predefinito: 0,100
Min/Max: 0,000/10,000s
Display: 0,001s
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A530 [Selezione boost]
Imposta la tensione di boost (% di P031 [Tens Targa mot.]) e ridefinisce la curva V/Hz. Utilizzato solo per le modalita di controllo V/Hz e SVC.

La [Tensione massima] puo essere impostata ovunque.
Se > [Tens Targa mot.] definisce un punto sulla curva V/f 100

La [Tensione massima] puo essere impostata ovunque. ’
Se < [Tens Targa mot.] funziona solo come limite
(non cambia la curva V/f)

4

Gruppo “Programma avan.” (continua)

(%)
S

% [Tens Targa mot.]

b 4

Impostazioni
5..14

1/2 [Tens Targa mot.]

[
oW

TTwm
[Freq. nom. mot.]

Ll

La [Frequenza max] puo essere impostata ovunque. ’\
Se < [Freq. nom. mot.] funziona solo come limite !

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
— % [Freq. nom. mot.]
50 } 100 }
\‘ La [Frequenza max] puo essere impostata ovunque.
! Se > [Freq. nom. mot.] definisce un

|
punto sulla curva V/f

(non cambia la curva V/f)

Parametri correlati: b004, P031, P032, P039

Opzioni

0 “V/Hz Person”

1 “30,0,VT”

“35,0,VT”

“40,0,VT”

Curve ventola/pompa (coppia variabile)

“45,0,VT”

“0,0,no IR”

|| | W N

0,0

(valore predefinito per i
convertitori di frequenza 400 V e
600V, da 5 Hp e oltre)

7 250"

(valore predefinito per
convertitori di frequenza 200V,

5Hpeoltre)

8 “50,C1"

(valore predefinito per i
convertitori di frequenza al di

sotto di 5 Hp)

Tensione di boost (% di base) (coppia costante)

9 “750"

10 “10,0, CT"

11 12,5, (1"

12 “15,0,C1"

13 “17,5,C"

14 20,0, CT”
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A531 [Boost in Avvio]

Gruppo “Programma avan.” (continua)

Parametri correlati: P031, P032, P039, A530

Imposta la tensione di boost (% di P031 [Tens Targa mot.]) e ridefinisce la curva V/Hz quando A530 [Selezione boost] = 0 “V/Hz Person” e P039 [Mod prest coppia] = 0 “V/Hz".

[Tensione ima]
[TensTargamot] }— —— — ——— —— — — — — — ‘
T
@ |
8 !
2 |
2 I
|
h <A |
| |
= J |
R |
2| |
S J‘ [ \
- & ' “ ‘ Frequenza
[Freq. interr.] [Freg. nom. mot.]
[Freq minima] [Frequenza max]
Valori Valore predefinito: 2,5%
Min/Max: 0,0/25,0%
Display: 0,1%

A532 [Tensione interr.]

Imposta la tensione (in percentuale di [Frequenza base]) su A533 [Freq. interr.] se A530 0 [Selezione boost] & impostato su “V/Hz Person”.

Valori Valore predefinito: 25,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

A533 [Freq. interr.]

Imposta la frequenza a cui A532 [Tensione interr.] viene applicata se A530 0 [Selezione boost] & impostato su “V/Hz Person”.

Valori Valore predefinito: 15,0Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A534 [Tensione massima]

Imposta la tensione pi alta delle uscite convertitore di frequenza.

Parametri correlati: b004

Valori Valore predefinito: Tensione nominale convertitore di frequenza
Min: 10V CA (per convertitori di frequenza 230 V CA); 20 V CA (per convertitori di frequenza 460 V CA); 25 V CA (per convertitori di
frequenza 600 V CA)
Max: 255V CA (per convertitori di frequenza 230 V CA); 510 V CA (per convertitori di frequenza 460 V CA); 637,5 V CA (per convertitori di
frequenza 600 V CA)
Display: 1VCA
124
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Gruppo “Programma avan.’

A535 [TipoFeedbackMot]
m Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
[PF525) Solo PowerFlex 525.

Seleziona il tipo di encoder.

Parametri correlati: A537

ATTENZIONE: La perdita dell'ingresso analogico, dell'encoder o di altro dispositivo di feedback pud provocare velocita 0 movimenti non previsti. Adottare le
opportune misure per proteggersi da velocita 0 movimenti non previsti.

Modalita di controllo ammesse

Ingressi hardware

Opzioni 0 “Nessuna” (default) Per tutti i tipi di motore -
1 “Trenolmpulsi” Tutte ad eccezione di Vettore
2 “CanSingolo” Tutte ad eccezione di Vettore
3 “ContrSingolo” Tutte ad eccezione di Vettore (S;E;?: rsr(ljgtzgfarli(:\gcgezrr‘;(_elrilﬁiclit))pzionale
4 "Quadratura” Per tutti i tipi di motore
5 “ContrQuadrat” Per tutti i tipi di motore

A536 [Encoder PPR]

(PF525) Solo PowerFlex 525.
Quando si utilizza un encoder, specifica gli impulsi per giro (PPR) dell'encoder.
Valori Valore predefinito: 1024 PPR

Min/Max: 0/20000 PPR

Display: 1PPR

A537 [Scalaing.imp.]

Parametri correlati: t065, t067, A535

Imposta il fattore di scala/quadagno per l'ingresso ad impulsi quando t065 o t067 [Digin TermBIk xx] & impostato su 52 “Trenolmpulsi” 0 A535 [TipoFeedbackMot] & impostato su 1

“Trenolmpulsi”.
Frequenza di ingresso (Hz)/Scala ingresso impulsi = Frequenza di uscita (Hz)

Valori Valore predefinito: 64
Min/Max: 0/20000
Display: 1

A538 [Loop vel. Ki]
[PF525) Solo PowerFlex 525.
Imposta il guadagno | utilizzato nel calcolo Pl dell'anello di velocita quando si utilizza il feedback.

Valori Valore predefinito: 2,0
Min/Max: 0,0/400,0
Display: 0,1

A539 [Loop vel. Kp]
Solo PowerFlex 525.

Imposta il guadagno P utilizzato nel calcolo Pl dell'anello di velocita quando si utilizza il feedback.

Valori Valore predefinito: 50
Min/Max: 0,0/200,0
Display: 0,1
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A540 [Disab PWM variab] Parametri correlati: A440
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Abilita/disabilita una funzione che varia la frequenza portante della forma d'onda dell'uscita PWM definita da A440 [Frequenza PWM].

Opzioni 0 “Abilitato” (default)

1 “Disabilitato”

A541 [Tentriavvio aut] Parametri correlati: A542

Imposta il numero massimo di volte per le quali il convertitore di frequenza tenta di azzerare un guasto e riavviarsi. Vedere il Capitolo 4 per ulteriori informazioni sui guasti e sui codici
di guasto.

Cancellare un guasto di Tipo 1 e riavviare il convertitore.

1. Impostare A541 [Tent riavvio aut] su un valore diverso da “0".

2. Impostare A542 [Rit riavvio aut] su un valore diverso da “0".

Cancellare un guasto di sovratensione, sottotensione o sovratemperatura del dissipatore senza riavviare il convertitore.

1. Impostare A541 [Tent riavvio aut] su un valore diverso da “0".

2. Impostare A542 [Rit riavvio aut] su “0".

ATTENZIONE: Limpiego di questo parametro in un‘applicazione non idonea pud essere causa di danni all'apparecchiatura e/o lesioni personali. Non utilizzare
questa funzione senza considerare la normativa, gli standard e le leggi locali, nazionali ed internazionali o le norme del settore.

Valori Valore predefinito: 0
Min/Max: 0/9
Display: 1
A542 [Rit riavvio aut] Parametri correlati: AS41
Imposta il tempo tra i tentativi di riavviamento se A541 [Tent riavvio aut] non & zero.
Valori Valore predefinito: 1,05
Min/Max: 0,0/120,0s
Display: 0,1s

A543 [Avvio all'acc.]
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Abilita/disabilita 'avviamento del convertitore di frequenza all'accensione senza |'intervento di un comando di avviamento. Richiede un ingresso digitale configurato per Marcia o
Avviamento ed un valido contatto di avviamento.

ATTENZIONE: Limpiego di questo parametro in un‘applicazione non idonea pud essere causa di danni all'apparecchiatura e/o lesioni personali. Non utilizzare
questa funzione senza considerare la normativa, gli standard e le leggi locali, nazionali ed internazionali o le norme del settore.

Opzioni 0 “Disab” (default)

1 “Abilitato”

A544 [Disab inversione] Parametri correlati: b006

mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Abilita/disabilita la funzione che consente di cambiare il senso di rotazione del motore.

Opzioni 0 “Inv. Abilit” (default)

1 “Inv. Disab."

A545 [StartVolo abil.]
Imposta la condizione che consente al convertitore di frequenza di ricollegarsi ad un motore in rotazione ai giri/min. effettivi.

Opzioni 0 “Disab” (default)

1 “Abilitato” Si aggancia e aumenta a rampa alla velocita comandata ad ogni avviamento del convertitore di frequenza.
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A546 [FlyStrt LimCorr]
Utilizzato per determinare quando il convertitore di frequenza ha raggiunto la frequenza del motore se € abilitato I'avviamento al volo.

Valori Valore predefinito: 150%
Min/Max: 30/200%
Display: 1%

A547 [Compensazione]
Abilita/disabilita le opzioni di correzione che possono mitigare i problemi di instabilita del motore.

Opzioni 0 “Disab” Senza compensazione.
1 “Elettrica” (default) Alcune combinazioni convertitore/motore hanno instabilita intrinseche che si manifestano con correnti motore non sinusoidali.
Questa impostazione tenta di correggere questa condizione
2 “Meccanica” Alcune combinazioni motore/carico hanno risonanze meccaniche che possono essere eccitate dal regolatore di corrente del
convertitore.

Questa impostazione rallenta la risposta del regolatore di corrente e tenta di correggere questa condizione.

3 “Entrambe”

A548 [Modo perd. alim.]
Imposta la reazione ad un perdita dell'alimentazione d'ingresso.

Opzioni 0 “Costa” (default) Il convertitore di frequenza va in stato di guasto e il motore si arresta per inerzia.

1 “Deceleraz” Il convertitore di frequenza decelera e tenta di mantenere la tensione della sbarra CC sopra il livello di sottotensione.

A549 [Abil. meta bus]

Abilita/disabilita la funzione di ride-through (autonomia) dell’alimentazione che consente al convertitore di frequenza di mantenere I'alimentazione al motore al 50% della tensione
d'ingresso del convertitore di frequenza durante le microinterruzioni di alimentazione.

ATTENZIONE: Per proteggere il convertitore di frequenza dai danni, & necessario prevedere una minima impedenza di linea per limitare la corrente di spunto al
ripristino della linea di alimentazione. Limpedenza d'ingresso dovrebbe essere uguale o superiore all'equivalente di un trasformatore al 5% con VA nominali
pari a 6 volte i VA nominali d'ingresso del convertitore di frequenza se € abilitato “meta bus’”.

Opzioni 0 “Disab” (default)
1 “Abilitato”

A550 [Regol BUS]

Abilita/disabilita il regolatore della sharra.

Opzioni 0 “Disab”
1 “Abilitata” (default)

A551 [Azzera guasti]
mArrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Azzera un guasto e cancella la coda di guasti.

Opzioni 0 “Pronto/Rip.” (default)

1 “Reset Errore” Resetta il guasto attivo ma non cancella alcun buffer di guasti.
2 “AzzBuffer” Resetta il guasto attivo ed azzera tutti i buffer di guasti.
A552 [Blocco programma] Parametri correlati: A553

Protegge i parametri dalle modifiche di personale non autorizzato con una password di 4 cifre.

Valori Valore predefinito: 0000
Min/Max: 0000/9999
Display: m
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A553 [Modo BloccoProgr] Parametri correlati: A552

Determina la modalita di blocco utilizzata nel parametro A552 [Blocco programma]. Quando impostato su 2 0 3, A552 [Blocco programma] viene aggiunto al gruppo personalizzato per
consentire o shlocco dei parametri.

Opzioni 0 “BloccoTot” (default) Tutti i parametri sono bloccati eccetto [Blocco programmal].
1 “BloccoTast” Tutti i parametri sono bloccati, eccetto [Blocco programma], dall'accesso mediante il tastierino ma é possibile accedervi tramite il
sistema di comunicazione.
2 “Personal” Tutti i parametri sono bloccati e nascosti eccetto il gruppo personalizzato e [Blocco programmal.
3 “PersonTast” Tutti i parametri sono bloccati e nascosti, eccetto il gruppo personalizzato e [Blocco programmal, dall’accesso mediante il tastierino

ma é possibile accedervi tramite il sistema di comunicazione.

A554 [Sel Amb.Drive]

Imposta la massima temperatura prevista del convertitore di frequenza quando utilizzato a pit di 50 °C di temperatura ambiente. Quando la temperatura ambiente & superiore a 50 °C,
il convertitore di frequenza procedera al necessario declassamento.

Opzioni 0 “Normale” (default)

G

“60C"

“65C+Kit vent” Kit ventola necessario.
“70C+Kit vent”

BSwWw N =

A555 [Reset misure] Parametri correlati: b019, b021, b022, b023, b024,

Azzera i valori memorizzati nei parametri che tracciano i tempi di guasto ed il consumo di energia.

Opzioni 0 “Pronto/Rip.” (default)

1 “Reset cont” Azzera i valori dei parametri kWh, MWh, Accum kWh, Cost e C02 Sav.

2 “Reset tempo” Azzera Min, hre x10 hr.

A556 [Scorri Testo]
Imposta la velocita di scorrimento del testo sul display LCD.

Opzioni 0 “Off” Nessuno scorrimento.

“BassaVel”

1
2 “MediaVel” (default)
3 “AltaVel”

A557 [Mancanza fase En]

Abilita/disabilita il rilevamento della mancanza di fase in uscita.

ATTENZIONE: Limpiego di questo parametro in un‘applicazione non idonea pud essere causa di danni all'apparecchiatura e/o lesioni personali. Non utilizzare
questa funzione senza considerare la normativa, gli standard e le leggi locali, nazionali ed internazionali o le norme del settore.

Opzioni 0 “Disab” (default)

1 “Abilitata”

A558 [Modo posizion.]

m Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Solo PowerFlex 525.

Definisce la modalita di transizione utilizzata per le fasi di posizione.

Opzioni 0 “Tempo passi” (default) Fasi basate sul tempo.
1 “Ingr Prereg” Gliingressi preimpostati comandano direttamente una determinata fase.
2 “Fase logica” Utilizzare i comandi Step Logic. Iniziare sempre dalla Fase 0.
3 “Preset Stpl” Utilizzare gli ingressi preimpostati per determinare la fase iniziale e poi i comandi Step Logic.
4 “StplogLista” Usare i comandi Step Logic dall’'ultima fase Step Logic all'ultimo arresto del convertitore.
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A559 [Conteggi Unita]
[PF525) Solo PowerFlex 525.
Imposta il numero di impulsi encoder equivalente ad una unita definita dall'utente.
Valori Valore predefinito: 4096

Min/Max: 1/32000

Display: 1
A560 [Parola contrav.] Parametri correlati: t062, t063, t065 — t068, A571

Solo PowerFlex 525.

Consente il controllo del posizionamento ed altre funzioni attraverso il controllo dei parametri sul sistema di comunicazione. Le funzioni replicano le opzioni degli ingressi digitali e
funzionano nello stesso modo.

F‘IHF‘I‘F‘I‘H‘H rin
LIj[Ld[L]

1
il

L|(LJ L[ L)L L L

1=Ingresso presente, 0 = Ingresso non presente
Limite home (ifra 1
Trova home (ifra2
Fase manten (ifra3
Ridef Posiz (ifrad
Sinc Attivo (ifra5
Trav Disabil (ifra6
LogicIn 1 (ifra7
LogicIn2 (ifra8
Non utilizzato

Valori Valore predefinito: 0000 0000
Min/Max: 0000 0000/1111 1111
Display: 0000 0000
Cifre 0 “Limite home” In modalita di posizionamento, indica che il convertitore di frequenza € in posizione di home
1 “Trova home” Quando impostato, il successivo comando di avviamento provoca la ricerca della posizione di home da parte del convertitore. Al

termine della routine di ricerca della posizione home, impostare questo bit su 0.

”

2 “Fase manten In modalita di posizionamento, questo ingresso ignora gli altri ingressi e blocca il convertitore di frequenza nella sua fase attuale

(in marcia a velocita nulla dopo aver raggiunto la sua posizione) fino allo shlocco.

3 “Ridef Posiz” In modalita di posizionamento, questo ingresso resetta la posizione di home alla posizione attuale della macchina. Al termine della
routine di ricerca della posizione home, impostare questo bit su 0.

4 "“Sinc Attivo” Da utilizzare per mantenere la frequenza esistente quando “Tempo Sincr.” & impostato per abilitare la sincronizzazione della
velocita. Quando questo bit viene azzerato, il convertitore di frequenza accelera alla nuova frequenza comandata in base
allimpostazione di A571 [Tempo Sincr.].

5 “Trav Disabil” Quando impostato, la funzione Traverse & disabilitata.

6 “Logicin1” La funzione & identica a quella dell'opzione dell'ingresso digitale “Logic In1”. Questo bit & logicamente in OR con un ingresso
digitale t062, t063, t065 — t068 [Digln TermBlk xx] impostato su 24 “Logic In1". Pud essere utilizzato per gestire le funzioni Step
Logic (velocita o posizione) attraverso il sistema di comunicazione senza richiedere effettive transizioni degli ingressi digitali.

7 “LogicIn2” La funzione & identica a quella dell'opzione dell'ingresso digitale “Logic In2". Questo bit & logicamente in OR con un ingresso
digitale t062, t063, t065 — t068 [DigIn TermBlk xx] impostato su 25 “Logic In2". Pud essere utilizzato per gestire le funzioni Step
Logic (velocita o posizione) attraverso il sistema di comunicazione senza richiedere effettive transizioni degli ingressi digitali.

A561 [Salva posiz corr]
Solo PowerFlex 525.
Determina se, allo spegnimento, la posizione attuale deve essere salvata.

Opzioni 0 “ReimpHome” (default) Posizione azzerata all'accensione.

1 “Home Salvata”
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A562 [Trovafreq Home]
[PF525) Solo PowerFlex 525.
Imposta la frequenza massima utilizzata dal convertitore di frequenza quando viene emesso il comando di “Trova home”.

Valori Valore predefinito: 10,0 Hz
Min/Max: 0,1/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A563 [Trova dir Home]
m Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.
Solo PowerFlex 525.

Imposta la direzione comandata dal convertitore di frequenza quando viene emesso il comando di “Trova home”.

Opzioni 0 “Avanti” (default)

1 “Retromarcia”

A564 [Toll Pos Encoder]
Solo PowerFlex 525.

Imposta la tolleranza per “In posizione” e “Posiz Home” intorno al conteggio dell'encoder. Il valore viene aggiunto e sottratto dal valore dell'encoder target per creare un campo di
tolleranza.

Valori Valore predefinito: 100
Min/Max: 1/50000
Display: 1

A565 [Filtro Regol Pos]
Solo PowerFlex 525.
Imposta il filtro del segnale di errore nel regolatore di posizione.

Valori Valore predefinito: 8
Min/Max: 0/15
Display: 1

A566 [Guad. regol pos.]
Solo PowerFlex 525.
Imposta la regolazione del guadagno per il regolatore di posizione.

Valori Valore predefinito: 3,0
Min/Max: 0,0/200,0
Display: 0,1
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A567 [Traverso Max]
Imposta 'ampiezza della modulazione a onda triangolare della velocita.

L. [SaltoP]
[Traverso Max]
[Freq uscita] 4
3
] Bit funzione traverse | (Stato fbra]
J \— Bit abilitazione funzione traverse
Secondi
Valori Valore predefinito: 0,00 Hz
Min/Max: 0,00/300,00 Hz
Display: 0,01 Hz
Parametri correlati: AS67

A568 [Increm. trav]
Imposta il tempo necessario alla funzione Traverse per accelerare dalla minima alla massima frequenza Traverse. Vedere lo schema in A567 [Traverso Max].

Valori Valore predefinito: 0,005
Min/Max: 0,00/300,00s
Display: 0,01s
Parametri correlati: AS67

A569 [Decr. traverso]
Imposta il tempo necessario alla funzione Traverse per decelerare dalla massima alla minima frequenza Traverse. Vedere lo schema in A567 [Traverso Max].

Valori Valore predefinito: 0,00
Min/Max: 0,00/300,00s
Display: 0,01s
Parametri correlati: AS67

A570 [SaltoP]
Imposta I'ampiezza della frequenza aggiunta o sottratta dalla frequenza comandata. Vedere lo schema in A567 [Traverso Max].

Valori Valore predefinito: 0,00 Hz
Min/Max: 0,00/300,00 Hz
Display: 0,01 Hz

A571 [Tempo Sincr.]
Abilita la funzione che mantiene il convertitore di frequenza alla frequenza attuale anche se la frequenza comandata cambia. Utilizzato con 062, t063, t065 — t068 [Digln TermBlk xx]

32 “Sync Enable”.

« [Tempo Sincr.]
Nuovo riferimento convertitore 2
N
g Nuovo riferimento convertitore 1
[S— Bit sincr. velocita L [Stato fibra]
Cambiare riferimenti Ingresso abilitazione sincr. convertitore 1e 2
Tempo
Valori Valore predefinito: 0,0s
Min/Max: 0,0/3200,0s
Display: 0,1s
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Gruppo “Programma avan.” (continua)

A572 [Rapp velocita]
Arrestare il convertitore di frequenza prima di modificare questo parametro.

Converte in scala il comando di velocita del convertitore.

Valori Valore predefinito: 1,00
Min/Max: 0,01/99,99
Display: 0,01
Gruppo ”0pzioni rete” Questo gruppo contiene parametri per la scheda dell'opzione di rete installata.

Vedere il manuale dell'utente della scheda di rete per ulteriori informazioni sui
parametri disponibili.

Gruppo “Param Modificati” Questo gruppo contiene i parametri i cui valori sono stati modificati rispetto a
quelli predefiniti in fabbrica.

Quando il valore di default di un parametro viene modificato, il parametro viene

automaticamente aggiunto a questo gruppo. Quando viene ripristinato al suo
valore di fabbrica, il parametro viene automaticamente rimosso da questo gruppo.
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Gruppo “Diagn. Errore”

F604 [Codice guasto 4] Parametri correlati: b007-b009
F605 [Codice guasto 5]

F606 [Codice guasto 6]

F607 [Codice guasto 7]

F608 [Codice guasto 8]

F609 [Codice guasto 9]

F610 [Codice guasto 10]

Codice che rappresenta un guasto del convertitore. | codici appaiono in questi parametri nell'ordine in cui si verificano (b007 [Codice guasto 1] = il guasto pill recente). | guasti ripetitivi
vengono registrati una sola volta.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: FO/F127
Display: Fo
F611 [Guasto 1-Ore] F612 [Guasto 2-Ore] Parametri correlati: d362
F613 [Guasto 3-Ore] F614 [Guasto 4-Ore]
F615 [Guasto 5-Ore]
F616 [Guasto 6-Ore] F617 [Guasto 7-Ore]
F618 [Guasto 8-Ore] F619 [Guasto 9-Ore]

F620 [Guasto 10-Ore]
Solo PowerFlex 525.
Visualizza il valore di d362 [Tempo scad-Ore] quando si verifica il guasto.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/32767 ore
Display: Tora
F621 [Guasto 1 - Min] F622 [Guasto 2 - Min] Parametri correlati:d363

F623 [Guasto 3 —Min] F624 [Guasto 4 — Min]
F625 [Guasto5— Min]

F626 [Guasto 6 —Min] F627 [Guasto 7 — Min]
F628 [Guasto 8 —Min] F629 [Guasto 9 - Min]
F630 [Guasto 10 — Min]

Solo PowerFlex 525.
Visualizza il valore di d363 [Tempo scad-Min] quando si verifica il guasto.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,0/320,0 min
Display: 0,1 min
F631 [G. diFreq.1] F632 [G. diFreq.2] Parametri correlati: b001
F633 [G. diFreq. 3] F634 [G. diFreq. 4]
F635 [G. diFreq. 5]
F636 [G. di Freq. 6] F637 [G.diFreq.7]
F638 [G. diFreq. 8] F639 [G. diFreq.9]
F640 [G. di Freq.10]
[PF525) Solo PowerFlex 525.

Visualizza e memorizza il valore di b001 [Freq uscita] con gli ultimi 10 guasti.
[G. di Freq. 1] memorizza il guasto pil recente, [G. di Freq. 2] il secondo guasto pitl recente e [G. di Freq. 3] il terzo guasto pili recente.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01 Hz
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F641 [ErroreCorrente 1]
F643 [ErroreCorrente 3]
F645 [ErroreCorrente 5]

F642 [ErroreCorrente 2]
F644 [ErroreCorrente 4]

Gruppo “Diagn. Errore” (continua)

F646 [ErroreCorrente 6]
F648 [ErroreCorrente 8]
F650 [ErroreCorrente10]

(PF525) Solo PowerFlex 525.

F647 [ErroreCorrente 7]
F649 [ErroreCorrente 9]

Visualizza e memorizza il valore di b003 [Corr. in uscita] con gli ultimi 10 guasti.

[ErroreCorrente 1] memorizza il guasto piul recente, [ErroreCorrente 2] il secondo guasto pili recente e [ErroreCorrente 3] il terzo guasto pill recente.

Parametri correlati: b003

Valori Valore predefinito:

Sola lettura

Min/Max:

0,00/(corrente nom. convertitore di frequenza x 2)

Display:

0,01A

F651 [VoltBus Guasto1]
F653 [VoltBus Guasto3]
F655 [VoltBus Guasto5]

F652 [VoltBus Guasto2]
F654 [VoltBus Guasto4]

F656 [VoltBus Guasto6]
F658 [VoltBus Guasto8]
F660 [VoltBus Guasto10]

Solo PowerFlex 525.

F657 [VoltBus Guasto7]
F659 [VoltBus Guasto9]

Visualizza e memorizza il valore di b005 [Tens. bus CC] con gli ultimi 10 guasti.

[VoltBus Guasto1] memorizza il guasto piu recente, [VoltBus Guasto2] il secondo guasto pill recente e [VoltBus Guasto3] il terzo guasto pill recente.

Parametri correlati: b005

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/1200V CC
Display: 1V

F661 [Stato@guasto 1]
F663 [Stato@guasto 3]
F665 [Stato@guasto 5]

F662 [Stato@guasto 2]
F664 [Stato@guasto 4]

F666 [Stato@guasto 6]
F668 [Stato@guasto 8]
F670 [Stato@guasto 10]

Solo PowerFlex 525.

F667 [Stato@guasto 7]
F669 [Stato@guasto 9]

Visualizza il valore di b006 [Stato unita] con gli ultimi 10 guasti.

[Stato@guasto 1] memorizza il guasto piu recente, [Stato@guasto 2] il secondo guasto pill recente e [Stato@guasto 3] il terzo guasto pil recente.

]

1= Condizione vera, 0 = Condizione falsa

Parametri correlati: b006

In marcia (ifra1
Avanti (ifra2
In accel. (ifra3
In deceleraz (ifrad
Sicur attiva™” (ifra5
(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.
Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/0x1F
Display: 1
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Gruppo “Diagn. Errore” (continua)

F681 [Comm Sts— DSI]
Visualizza lo stato della porta seriale RS485 (DSI) sul convertitore.

gl Cifra 3 (stato di connessione)
1= Condizione vera, 0 = Condizione falsa 0 “Non attivo”
Rx (ifra1 1 “Rete slave Modbus (master Modbus esterno)”
Tx (fra2 2 “Multi-convertitore di frequenza Modbus con master opzione di comunicazione interno”
Stato (fa3 3 “Multi-convertitore di frequenza Modbus con master di comunicazione integrato”™
Errore (4 4 “Periferica DSI collegata”
Non utilizzato 5...8 “Riservato”
9 “Rete RS-485 in guasto”

1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1911
Display: 0000

F682 [Comm Sts— Opt]
Visualizza lo stato del sistema di comunicazione interno al convertitore.

i Cifra 3 ="Opzione di comunicazione interna”
1= Condizione vera, 0 = Condizione falsa 0 “Non attiva (nessuna connessione)”
Rx Gfra1l 1 “Opzione interna collegata/attiva”
Tx (ifa2  2-8 “Riservato”
Stato (fa3 9 “Opzione di comunicazione interna in guasto”
Errore (ifrad
Non utilizzato

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1911
Display: 0000

F683 [Comm Sts Enet]
Solo PowerFlex 525.
Visualizza lo stato dell'interfaccia EtherNet/IP integrata nel convertitore.

i Cifra 3 = “EtherNet/IP integrata”
1=Condizione vera, 0 = Condizione falsa 0 “Non attiva (nessuna connessione)”
Rx Gfral 1 “EtherNet/IP integrata attiva”
Tx (fa2  2-8 *“Riservato”
Stato (fa3 9 “EtherNet/IP integrata in guasto”
Errore (ifra4
Non utilizzato

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0000/1911
Display: 0000

F684 [Sorgind EN]
Solo PowerFlex 525.
Visualizza la sorgente effettiva della configurazione Ethernet (indirizzo I, maschera di sottorete, e indirizzo gateway).

Opzioni 1 “Parametri” Sola lettura
2 "BOOTP”
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Gruppo “Diagn. Errore” (continua)

F685 [EN Freq Azione]
[PF525) Solo PowerFlex 525.
Visualizza la velocita dei dati di rete attualmente utilizzata dall‘interfaccia EtherNet/IP integrata.

Opzioni 0 “NoCollegam” Sola lettura
“10Mbps Pieno”

“10Mbps Meta”

“100MbpsPieno”

“100Mbps Meta”

“Ind IP dup”

“Disabilitato”

|| | W N —

F686 [Azione DSI|/0]

Visualizza i convertitori di frequenzaattivi in modalita multi-convertitore.
oo
LijjLy

Ll
| 1= Convertitore inattivo, 0 = Convertitore attivo
Drive 0 Att (ifra1
Drive 1 Att (ifra2
Drive 2 Att (ifra3
Drive 3 Att (ifra4
Drive 4 Att (ifra5
Valore Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 00000/11111
Display: 00000

F687 [Indir HW 1]
F688 [Indir HW 2]
F689 [Indir HW 3]
F690 [Indir HW 4]
F691 [Indir HW 5]
F692 [Indir HW 6]

Solo PowerFlex 525.
Visualizza l'indirizzo MAC dell'interfaccia EtherNet/IP integrata.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/255
Display: 1
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F693 [IndIP eff 1]
F694 [Ind IP eff 2]
F695 [IndIP eff 3]
F696 [Ind IP eff 4]

(PF525) Solo PowerFlex 525.

Visualizza I'effettivo indirizzo IP attualmente utilizzato dall'interfaccia EtherNet/IP integrata. Se non & impostato alcun indirizzo, indica 0.
255.255.255.255

[IndIP eff 1]
[Ind IP ff 2]

[Ind IP eff 3]
[Ind IP eff 4]

Gruppo “Diagn. Errore” (continua)

Valori Valore predefinito:

Sola lettura

Min/Max:

0/255

Display:

1

F697 [Sottorete eff 1]
F698 [Sottorete eff 2]
F699 [Sottorete eff 3]
F700 [Sottorete eff 4]

Solo PowerFlex 525.

Visualizza I'effettiva maschera di sottorete attualmente utilizzata dall'interfaccia EtherNet/IP integrata. Se non & impostato alcun indirizzo, indica 0.

255.255.255.255

[Sottorete eff 1]
[Sottorete eff 2]

[Sottorete eff 3]
[Sottorete eff 4]

Valori Valore predefinito:

Sola lettura

Min/Max:

0/255

Display:

1

F701 [Az gateway 1]
F702 [Az gateway 2]
F703 [Az gateway 3]
F704 [Az gateway 4]

Solo PowerFlex 525.

Visualizza leffettivo indirizzo gateway attualmente utilizzato dall'interfaccia EtherNet/IP integrata. Se non & impostato alcun indirizzo, indica 0.

255.255.255.255

[Az gateway 1]
[Az gateway 2]

[Az gateway 3]
[Az gateway 4]

Valori Valore predefinito:

Sola lettura

Min/Max:

0/255

Display:

1
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Gruppo “Diagn. Errore” (continua)

F705 [Com log drive 0]
F709 [Com log drive 1]
F713 [Com log drive 2]
F717 [Com log drive 3]
F721 [Com log drive 4]

In modalita multi-drive, questo & il comando logico che viene trasmesso al convertitore di frequenza 0/1/2/3/4/.

In modalita singolo convertitore, questo & il comando logico che viene attualmente usato dal convertitore di frequenza (HS-DSI, EtherNet/IP o DSI). Se, per il controllo, NON si utilizza il
sistema di comunicazione e il convertitore di frequenza & in modalita singolo convertitore, questo parametro visualizza 0.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: O/FFFF
Display: 1

F706 [Riferim drive 0]
F710 [Riferim drive 1]
F714 [Riferim drive 2]
F718 [Riferim drive 3]
F722 [Riferim drive 4]

In modalita multi-convertitore, questo & il riferimento che viene trasmesso al convertitore di frequenza 0/1/2/3/4.

In modalita singolo convertitore, questo & il riferimento che viene attualmente usato dal convertitore di frequenza (HS-DSI, EtherNet/IP o DSI). Se, per il controllo, NON si utilizza il
sistema di comunicazione e il convertitore di frequenza & in modalita singolo convertitore, questo parametro visualizza 0.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01 Hz

F707 [Statlog drive 0]
F711 [Statlog drive 1]
F715 [Statlog drive 2]
F719 [Statlog drive 3]
F723 [Statlog drive 4]

In modalita multi-convertitore, questo & lo stato logico che viene ricevuto dal convertitore di frequenza 0/1/2/3/4.
In modalita singolo convertitore, questo € lo stato logico attuale del convertitore.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: O/FFFF
Display: 1

F708 [Feedback drive 0]
F712 [Feedback drive 1]
F716 [Feedback drive 2]
F720 [Feedback drive 3]
F724 [Feedback drive 4]

In modalita multi-drive, questo & il feedback che viene ricevuto dal convertitore di frequenza 0/1/2/3/4.
In modalita singolo convertitore di frequenza, questo & il feedback attuale del convertitore di frequenza.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01Hz

F725 [Overrun rx EN]
Solo PowerFlex 525.
Un conteggio del numero di errori overrun ricevuti registrato dall‘interfaccia EtherNet/IP integrata.

Valori Valore predefinito: Sola lettura
Min/Max: 0/65535
Display: 1
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Gruppo “Diagn. Errore” (continua)

F726 [Pacch rx EN]
(PF525) Solo PowerFlex 525.
Un conteggio del numero di pacchetti ricevuti registrato dall'interfaccia EtherNet/IP integrata.
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: 0/65535

Display: 1
F727 [Errori Rx EN]
Solo PowerFlex 525.
Un conteggio del numero di errori ricevuti registrato dall'interfaccia EtherNet/IP integrata.
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: 0/65535

Display: 1
F728 [Pacch tx EN]
Solo PowerFlex 525.
Un conteggio del numero di pacchetti trasmessi registrato dall'interfaccia EtherNet/IP integrata.
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: 0/65535

Display: 1
F729 [Err TXEN]
Solo PowerFlex 525.
Un conteggio del numero di errori trasmessi registrato dall'interfaccia EtherNet/IP integrata.
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: 0/65535

Display: 1
F730 [Pacch 10 mancEN]
Solo PowerFlex 525.
Il numero di pacchetti I/0 mancati.
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: 0/65535

Display: 1
F731 [Errori DSI]
Il numero degli errori DSI totali.
Valori Valore predefinito: Sola lettura

Min/Max: 0/65535

Display: 1
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Gruppi di parametri AppView I convertitori di frequenza PowerFlex 520 includono vari gruppi di parametri

AppView per consentire un accesso facile e rapido in base ai differenti tipi di
applicazione. Queste applicazioni includono:

140

o Convogliatore

o Mixer

o Compressore

o Pompa centrifuga
o Soff./Ventola

e Estrusore

e Posizionamento (solo PowerFlex 525)

o 'Tessile/Fibra

Non ¢ possibile aggiungere o rimuovere parametri nei gruppi AppView. Se si

desidera accedere rapidamente ad ulteriori parametri non compresi nei gruppi
AppView, utilizzare il gruppo di parametri CustomView.

I parametri nei gruppi AppView possono essere rapidamente aggiunti al gruppo
di parametri CustomView procedendo come segue:

Passo Tasti Display di esempio
1. |Premereiil tasto freccia Su o Giui per scorrere i A o I_l. 1 llfl_-| T
gruppi AppView (G1...G8). <_> @ i .
— [ o
LIS
2. |Premere Invio o Sel per accedere ad un gruppo. _ BN
La cifra pidl a destra dell'ultimo parametro o M ,} |
visualizzato in quel gruppo lampeggia. 0 @ L1 Wd: ||\
3. |Premere il tasto freccia Su o Gil per selezionare - N L
il comando G1->GC. @ 0 @ [ I
— LY LI
71N
4. | Premere Invio o Sel per aggiungere tutti i

parametri del gruppo AppView nel gruppo
CustomView. Il display LCD conferma |'avvenuto
passaggio.

Sac

W ww
I REE R
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Gruppo di parametri

CustomView

Utilizzare il gruppo di parametri CustomView per:

e memorizzare i parametri utilizzati piti spesso dall’applicazione in modo che

siano rapidamente accessibili.

o sclezionare solo i parametri necessari all'applicazione e, se necessario,
nascondere gli altri con A552 [Blocco programmal.

Nel gruppo di parametri CustomView, ¢ possibile memorizzare fino a 100
parametri. Come illustrato sopra, nel gruppo CustomView ¢ possibile copiare un
intero gruppo di parametri AppView o aggiungere singoli parametri, come
illustrato di seguito.

Passo Tasti Display di esempio
1. | Premere il tasto freccia Su o Giu per selezionare @ . \I'I' 1 I'I'
il gruppo CustomView (GC). i *
e nien € oDl
111
2. |Premere Invio per visualizzare i parametri che L LTIl |
possono essere aggiunti al gruppo CustomView. T T LIL] |
3. | Premere il tasto freccia Su o Gill per scorrere L
Ielenco di parametri. @ 0 @ W'I' + rri-l
LIL]L.
PROERAMYIA
4. |Premere Invio per aggiungere il parametro al

gruppo CustomView. Il display LCD conferma
I'avvenuto passaggio.

TIY

Per cancellare i parametri dal gruppo CustomView:

Passo Tasti Display di esempio
1. |Premere il tasto freccia Su o Gill per selezionare A o I_I.II_I./I_.I ]
il gruppo CustomView (GC). <_> @ o ‘!
— '-.].'-.-J-J LIC2
2. |Premere Invio per visualizzare i parametri S— L
presenti nel gruppo CustomView. W‘[] [ I'] [] [:l
L =
3. |Premere il tasto freccia Su o Gil per selezionare S Ls
il comando GC-—-. @ 0 @ N I
LIL.. R
4. | Premere Invio o Sel per visualizzare i parametri rria
memorizzati nel gruppo CustomView. S BTN
(o -
5. |Premere il tasto freccia Su o Gill per scorrere ____ N1z
I'elenco di parametri. @ 0 @ me oo : “1 l-:l
- 'P'RIQGFMA
6. |Premere Invio per cancellare il parametro dal
gruppo CustomView. Il display LCD conferma ::% %I% %I% %{ %{
I'avvenuto passaggio.
SUGGERI-  Questo processo pud essere velocizzato utilizzando la funzione drag-and-drop

MENTO

del software Connected Components Workbench.
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Parametri ordinati per nome

Nome parametro N. Nome parametro N. Nome parametro N.

9% Curva S 439 Corr. di coppia 382 ErroreCorrente 9" 649
Abil. bipol 10 v 093 Costo accum risp 025 ErroreCorrente10(" 650
Abil. meta bus 549 Dati testpoint 368 Errori DSI 731
Accel/decel/jog 432 Decr. traverso 569 Errori Rx EN(" 727
Autotune 040 Digln TermBIk 02 062 Fatt pot uscita 381
Avvio all'acc. 543 DigIn TermBIk 03 063 Feedback drive 0 708
Az gateway 1M 701 Digln TermBIk 05 065 Feedback drive 1 712
Az gateway 2 702 Digln TermBIk 06 066 Feedback drive 2 716
Az gateway 3 703 Digln TermBlk 070 067 Feedback drive 3 720
Az gateway 4M 704 DigIn TermBlk 08 068 Feedback drive 4 724
Azione DSI 1/0 686 Disab inversione 544 Feedback veloc. 376
AzioneGuastiCom 125 Disab PWM variab 540 Filtro ingr anlg 099
Azzera guasti 551 Display di proc. 010 Filtro Regol PostV 565
BandaFreq salto1 449 DLconferrEN 1tV 147 FLA nom. mot. 034
BandaFreq salto2 451 DL conferr EN 20V 148 FlyStrt LimCorr 546
BandaFreq salto3™ 453 DLconferrEN3™ 149 Fonte avvio 1 046
BandaFreq salto4™ 455 DL conf err EN 47 150 Fonte avvio 2 048
Blocco programma 552 EN Err ConfLog(” 145 Fonte avvio 3 050
Boost in Avvio 531 EN Err ConfRif") 146 Fonte controllo 012
(ad tensione IR 496 EN Errore comun."” 143 Formato RS485 127
(ateg tensione 038 EN Freq Azione 685 Freno CCa avvio 436
(Condul BUS 380 EN Freq Config“) 141 Freq 1 Banda™” 51
(02 accum risp 026 EN Gateway Conf1™ 137 Freq 10 510
Codice guasto 1 007 EN Gateway Conf2" 138 Freq2 Banda" 513
Codice guasto 10 610 EN Gateway Conf3™M 139 Freq 20 512
Codice guasto 2 008 EN Gateway Confa™ 140 Freq3 Banda™” 515
Codice guasto 3 009 ENInd IP Conf 11V 129 Freq 30 514
Codice guasto 4 604 EN Ind IP Conf 2(7 130 Freq comandata 002
Codice guasto 5 605 EN Ind IP Conf 31V 131 Freq dati RS485 123
Codice guasto 6" 606 EN Ind IP Conf 417 132 Freq minima 043
Codice guasto 70 607 EN Scanner Idle™ 144 Freq MOP 427
Codice guasto 8" 608 EN Subnet Conf 17V 133 Freq tastiera 426
Codice guasto 9(M 609 EN Subnet Conf 2TV 134 Freq uscita 001
Com log drive 0 705 EN Subnet Conf 3%V 135 Freq. interr. 533
Com log drive 1 709 EN Subnet Conf 477 136 Freq. nom. mot. 032
Com log drive 2 713 Encoder PRV 536 Freq. predef. 0 410
Com log drive 3 n7 Errinver PID 1 467 Freq. predef. 1 |
Com log drive 4 721 Err Inver PID 2V 479 Freq. predef. 100 420
Comm Sts - DSI 681 ErTxEND 729 Freq. predef. 1o 1
Comm Sts — Opt 682 ErroreCorrente 1 641 Freq. predef. 120 422
Comm Sts Enet™) 683 ErroreCorrente 2 642 Freq. predef. 130 423
Compensazione 547 ErroreCorrente 3 643 Freq. predef. 140 424
Config DSI1/0 175 ErroreCorrente 4 644 Freq. predef. 150 425
Cons med kWh 052 ErroreCorrente 5 645 Freq. predef. 2 412
Conteggi Unita®" 559 ErroreCorrente 6 646 Freq. predef. 3 413
Corrin uscita 003 ErroreCorrente 7 647 Freq. predef. 4 414
Corr sovracc mot 033 ErroreCorrente 87 648 Freq. predef. 5 415

(1) Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Nome parametro N. Nome parametro N. Nome parametro N.
Freq. predef. 6 416 Ind IP eff 20V 694 Liv usc ottica 2V 073
Freq. predef. 7 417 Ind IP eff 377 695 Liv usc rele 217 084
Freq. predef, 87 418 Ind IP eff 47 696 LivuscrelF 20V 085
Freq. predef, 9 419 Ind nodo RS485 124 Liv uscita rele1 077
Freq. salto 1 448 Indir Drive 1 7 Liv uscita rele2™ 082
Freq. salto 2 450 Indir Drive 2 172 Livello attiv 103
Freq. salto 3 452 Indir Drive 3 173 Log usc ottica 075
Freq. salto 4 454 Indir Drive 4 174 Logica prestab 0 180
Frequenza elim 433 Indir HW 1 687 Logica prestab 17 181
Frequenza jog 431 Indir HW 2V 688 Logica prestab 2 182
Frequenza max 044 Indir HW 3 689 Logica prestab 30 183
Frequenza PWM 440 Indir HW 47 690 Logica prestab 40 184
G. diFreq. 1 631 Indir HW 57 691 Logica prestab 5V 185
G. di Freq. 107 640 Indir HW 6" 692 Logica prestab 6 186
G. diFreq.2 632 Induttanza Mot"" 499 Logica prestab 70 187
G.diFreq.3 633 Ingan 0-10Val 092 Loop vel. ki 538
G. diFreq. 4 634 Ingan0-10V ba 091 Loop vel. Kp(” 539
G. diFreq. 5 635 Ingan4-20mAa 096 Mancanza fase En 557
G. di Freq. 6(1) 636 Ingan4-20mAb 095 Mis. Hz scorr. 375
G. di Freq. 7(1) 637 Ingr an 4-20 mA 361 Mod prest coppia 039
G. di Freq. 8(1) 638 Ingranlg 0-10V 360 Mod scritt com 121
G. diFreg. 9(1) 639 Ingr dati EN 17 153 Mod sovr invert 495
Giri/m uscita 015 Ingr dati EN 207 154 Modo 2 fili 064
Guad prop PID 1 461 Ingr dati EN 3 155 Modo Arresto 045
Guad prop PID 2 473 Ingr dati EN 40 156 Modo BloccoProgr 553
Guad. regol pos.“) 566 Ingr dati opz 1 161 Modo perd. alim. 548
Guasto 1—Min 621 Ingr dati opz 2 162 Modo posizion.“) 558
Guasto 10— Min™ 630 Ingr dati opz 3 163 Mostra ProcAlto 482
Guasto 10-Ore” 620 Ingr dati opz 4 164 Mostra ProcBasso 481
Guasto 1-Ore 611 Ki Freq 10 522 MWh consumati 022
Guasto 2— Min 622 Ki Freq 2" 524 Overrun rx ENTV 725
Guasto 2-Ore 612 Ki Freq 30 526 Pacch 10 manc ENV 730
Guasto 3 — Min 623 Kp Freq 17 521 Pacch ik ENT 726
Guasto 3-Ore 613 Kp Freq 20V 523 Pacch tx EN 728
Guasto 4 — Min 624 Kp Freq 3™ 525 Parola contr av.!” 560
Guasto 4-Ore 614 kWh risp accum 024 Perd Indutt Mot 500
Guasto 5 — Min 625 kWh usat 021 PID BandaMorta 1 465
Guasto 5-Ore 615 Lim freno dinam 438 PID BandaMorta 21V 477
Guasto 6 — Min™ 626 Limite corr. 1 484 PID precarico 1 466
Guasto 6-Ore(V 616 Limite corr, 207 485 PID precarico 2 478
Guasto 7 — Min(" 627 Lingua 30 PID prestab. 1 464
Guasto 7-Ore(V 617 Liv disatt 101 PID prestab. 217 476
Guasto 8 — Min 628 Livfr CC 435 PID1 Feedback 383
Guasto 8-Ore(V 618 Liv overload mot 369 PID2 Feedback™” 385
Guasto 9 — Min™ 629 Liv perd aarico™ 490 Potenza in uscita 017
Guasto 9-Ore(V 619 Liv spin sicu 1 486 Potenza media 020
Increm. trav 568 Liv spin sicu 2 488 Potenza motore 037
Ind P eff 1V 693 Liv usc ottica 17 070 Potenza nom mot 035
(1) Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Nome parametro N. Nome parametro N. Nome parametro N.

Precarico MOP 429 Sel. testpoint 483 Tempo decel. 2 443
Prest usc anal " 090 Sel. uscita anlg“) 088 Tempo di funzionamento complessivo 019
Rapp velocita 572 Selez Indir ENTV 128 Tempo disatt 102
Regol BUS 550 Selez Trim PID 1 458 Tempo freno (C 434
Relé 1in tempo 079 Selez Trim PID 27 470 Tempo IntegPID 1 462
Relé1 fuoriTempo 080 Selezione boost 530 Tempo IntegPID 2 474
Reset a default 053 Sicur disab™ 105 Tempo log presto(” 190
Reset misure 555 Sorgind eN® 684 Tempo log prest1 M 191
Resist Rot Mot™” 498 Sottorete eff 1) 697 Tempo log prestz(” 192
Riduz Freq“) 441 Sottorete eff 27 698 Tempo log prest3(” 193
Rif corr. fluss 497 Sottorete eff 37 699 Tempo log prest4(” 194
Rif velocita 1 047 Sottorete eff 47 700 Tempo log prestS(” 195
Rif velocita 2 049 StartVolo abil. 545 Tempo log prest6(” 196
Rif velocita 3 051 Stat log drive 0 707 Tempo log prest7(” 197
Riferim drive 0 706 Stat log drive 1 m Tempo MOP 430
Riferim drive 1 710 Stat log drive 2 715 Tempo mot stallo 492
Riferim drive 2 714 Stat log drive 3 719 Tempo perd car) 491
Riferim drive 3 718 Stat log drive 4 723 Tempo perd com. 126
Riferim drive 4 722 Stato conteggio 364 Tempo scad-Min 363
Ris.Perd.Ing.An 097 Stato fibra 390 Tempo scad-Ore 362
Risp a perdita V 094 Stato ingr contr 013 Tempo Sincr. 51
Risp. energia 023 Stato ingr dig 014 Tensin uscita 004
Risp. energia 018 Stato logica stp 391 Tens Targa mot. 031
Rit riavvio auto 542 Stato posizione“) 387 Tens. bus CC 005
RitFrenoMeccAtt 087 Stato timer 365 Tensione interr. 532
RitFrMeccDisatt 086 Stato unita 006 Tensione massima 534
RitPerd IngrAnal 098 Stato@guasto 1 661 Tent riavvio aut 541
RPM motore 036 Stato@quasto 100 670 Tipo inverter 367
Salto P 570 Stato@guasto 2 662 TipoFeedbackMot(” 535
Salva posiz corr® 561 Stato@guasto 3 663 Tmpo spin sicu 1 487
Scalaing. imp. 537 Stato@guasto 4 664 Tmpo spin sicu 20 489
Scorri Testo 556 Stato@guasto 5 665 Toll Pos Encoder” 564
Sel Amb.Drive 554 Stato@guasto 6" 666 Tratt sovrac mot 494
Sel back PID 20V 472 Stato@guasto 70 667 Traverso Max 567
Sel coman//stato” 122 Stato@guasto 8" 668 TrimPID alto 1 456
Sel disatt/attiv 100 Stato@guasto oM 669 Trim PID alto 27 468
Sel fback PID 1 460 Tasso diff PID 1 463 Trim PID basso 1 457
Sel IntervVel ! 509 Tasso diff PID 217 475 Trim PID basso 2" 469
Sel Multidrive 169 Temp controllo 028 Trova dir Home!" 563
Sel res freno d. 437 Temp inverter 027 Trova freq Home!” 562
Sel Reset MOP 428 Tempo acc 1 041 Unita fase 077 200
Sel rif. PID 1 459 Tempo acc2 a0 Unita fase 177 202
Selrif, PID 20V 47 Tempo acc3 444 Unita fase 207 204
Sel usc ottica 11V 069 Tempo acc 4 446 Unita fase 30V 206
Sel usc ottica 2™ 072 Tempo attiv 104 Unita fase 477 208
Sel uscita Out1 076 Tempo dec3 445 Unita fase 507 210
Sel uscita rele2(" 081 Tempo dec 4 447 Unita fase 61 212
Sel. sovr. mot. 493 Tempo decel. 1 042 Unita fase 707 214

(1) Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Nome parametro N. Nome parametro N. Nome parametro N.
Unita percorse H 388 Usc dati opz 4 168 VoltBus Guasto2 652
Unita percorse L@ 389 Uscita anlg alta 089 VoltBus Guasto3 653
Usc dati EN 1) 157 Veloc. encoder” 378 VoltBus Guasto4 654
Usc dati EN 27 158 Velocita uscita 016 VoltBus Guasto5 655
Usc dati EN 30V 159 Vers softw contr 029 VoltBus Guasto6(™ 656
Usc dati EN 47 160 Vis setpointPID1 384 VoltBus Guasto7(" 657
Usc dati opz 1 165 Vis setpointPIDZm 386 VoltBus Guastos” 658
Usc dati opz 2 166 VoltBus Guasto1 651 VoltBus Guasto9” 659
Uscdati opz 3 167 VoltBus Guasto10") 660
(1)  Parametro specifico dei convertitori PowerFlex 525.
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Note:
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Capitolo 4

Stato del convertitore di
frequenza

Guasti

Ricerca guasti

In questo capitolo, sono riportate informazioni utili ad agevolare la ricerca guasti
sui convertitori di frequenza PowerFlex 520. Dove applicabile, ¢ incluso anche un
elenco dei guasti con le relative descrizioni e le possibili soluzioni.

Per informazioni su... Vedere pagina...
Stato del convertitore di frequenza 147
Guasti 147
Descrizione dei guasti 149
Sintomi comuni ed azioni correttive 153

ATTENZIONE: Rischio di infortuni o danni alle apparecchiature. Il convertitore
di frequenza non contiene componenti riparabili dall’'utente. Non smontare lo
chassis del convertitore di frequenza.

La condizione (stato) del convertitore di frequenza viene costantemente

monitorata. Eventuali variazioni vengono segnalate attraverso il display LCD
integrato.

Vedere Display e tasti di comando a pagina 60 per informazioni sugli indicatori di
stato e sui comandi del convertitore di frequenza.

Un guasto ¢ una condizione che arresta il convertitore di frequenza. I guasti
possono essere di due tipi.

Tipi di guasto

Tipo |Descrizione del
guasto

1 Reset automatico/ | Quando si verifica questo tipo di guasto e A541 [Tent riavvio aut] € impostato su un valore
marcia superiore a “0,” parte un temporizzatore configurabile dall'utente, A542 [Rit riavvio aut].

Se il timer raggiunge lo zero, il convertitore di frequenza tenta di ripristinare
automaticamente il guasto. Se la condizione che ha causato il guasto non esiste piu, il
guasto viene ripristinato e il convertitore di frequenza viene riavviato.

2 Non ripristinabile | Questo tipo di guasto puo richiedere la riparazione di convertitore di frequenza o motore

oppure & dovuto ad errori di cablaggio o programmazione. Prima di poter cancellare il
guasto, la causa va eliminata.
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Segnalazione dei guasti

Condizione Display

Il convertitore di frequenza segnala un guasto. L _l,l L1

Il display LCD integrato segnala le condizioni di guasto visualizzando quanto seque. ATl + U ] L

+ Numero del guasto (lampeggiante) Lot |

« Indicatore di guasto (LED) (lampeggiante)
ERROREQ

Premere il tasto Esc per riprendere il controllo del display.

-
-
o

Cancellazione manuale dei guasti

Passo Tasti
1. Premere Esc per tacitare il guasto. Linformazione sul guasto viene rimossa e viene

cosi reso possibile I'uso del tastierino integrato.

Accedere a b007 [Codice guasto 1] per visualizzare le informazioni di guasto pil Esc

recenti.

2. Individuare la condizione che ha provocato il guasto.

Per poter cancellare il guasto, & necessario eliminarne la causa. Vedere Tipi di guasto,
descrizioni ed azioni a pagina 149.

3. Dopo aver esequito I'azione correttiva, cancellare il guasto in uno dei sequenti modi.

+ Premere Stop se P045 [Modo Arresto] & impostato su un valore compreso tra “0” e
i3

« Spegnere e riaccendere il convertitore di frequenza.

+ Impostare A551 [Azzera guasti] su 1 “Reset Errore” 0 2 “Azz Buffer”.

« Disattivare e riattivare I'ingresso digitale se t062, t063, t065. . .t068 [Digin
TermBlk xx] & impostato su 13 “Err Azzeram".

Cancellazione automatica dei guasti

Opzione/procedura

Cancellare un guasto di Tipo 1 e riavviare il convertitore di frequenza.
1. Impostare A541 [Tent riavvio aut] su un valore diverso da “0".
2. Impostare A542 [Rit riavvio aut] su un valore diverso da “0".

Cancellare un guasto di sovratensione, sottotensione o sovratemperatura del
dissipatore senza riavviare il convertitore di frequenza.

1. Impostare A541 [Tent riavvio aut] su un valore diverso da “0".

2. Impostare A542 [Rit riavvio aut] su “0"

ATTENZIONE: Limpiego di questi parametri in un‘applicazione non idonea puo
essere causa di danni all'apparecchiatura e/o lesioni personali. Non utilizzare

questa funzione senza considerare la normativa, gli stan
nazionali ed internazionali o le norme del settore.

dard e le leggi locali,
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Descrizione dei guasti

Riavviamento automatico (reset/marcia)

La funzione di riavviamento automatico consente al convertitore di frequenza di
eseguire automaticamente il reset dei guasti e di tentare il riavviamento senza
intervento dell'utente o dellapplicazione. Cio consente il funzionamento remoto
« . . » . . . . . B . . . .
o “non assistito”. Solo alcuni guasti sono ripristinabili. Altri guasti (Tipo 2), legati
al possibile malfunzionamento dei componenti del convertitore di frequenza,
non sono ripristinabili. I tipi di guasto sono elencati nella tabella
Tipi di guasto a pagina 147. Fare riferimento a Descrizione dei guasti a

pagina 149 per ulteriori informazioni.

Prestare particolare attenzione all’abilitazione di questa funzione, dato che il
convertitore di frequenza tenterd di emettere un proprio comando di avviamento
in base alla programmazione selezionata dall'utente.

Tipi di guasto, descrizioni ed azioni

N. Guasto Tipom Descrizione Azione
FO00  [Nessun errore - Nessun guasto presente. -
F002 |Ingresso ausil 1 Ingresso (ausiliario) di sgancio esterno. |« Controllare il cablaggio remoto.

« Verificare la programmazione del
sistema di comunicazione per i
guasti intenzionali.

F003  |Perdita alim 2 Funzionamento monofase con carico |« Monitorare la linea CA in ingresso

eccessivo. per verificare che non ci siano
problemi di bassa tensione o
interruzione dell’alimentazione di
linea.

« Controllare i fusibili d'ingresso.

+ Ridurre il carico.

F004 | Sottotensione 1 Tensione della sharra CCscesa sottoil | Monitorare la linea CA in ingresso per
valore minimo. verificare che non ci siano problemi di
bassa tensione o interruzione
dell'alimentazione di linea.

FO05 |Sovratensione 1 Tensione della sharra CColtre il valore | Monitorare la linea CA per verificare che
massimo. non i siano problemi di alta tensione di
linea o transitori elettrici. La
sovratensione della sharra puo essere
causata anche dalla rigenerazione del
motore. Estendere il tempo di
decelerazione o installare la frenatura
dinamica opzionale.

F006 |Motoreinstallo |1 Il convertitore di frequenza non & in « Aumentare P041, A442, A444, A446
grado di accelerare o decelerare il [Tempo accel. x] o ridurre il carico in
motore. modo che la corrente di uscita del

convertitore di frequenza non
superi, troppo a lungo, la corrente
impostata nel parametro A484,
A485 [Limite corr. x].

+ Controllare il carico rigenerativo.

F007 |Sovraccmotore |1 Sgancio per sovraccarico elettronico »  Eccessivo carico del motore. Ridurre

interno. il carico in modo che la corrente di
uscita del convertitore di frequenza
non superi la corrente impostata nel
parametro P033 [Corr sovracc mot].

« Verificare Iimpostazione di A530
[Selezione boost].
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Tipi di guasto, descrizioni ed azioni

N. Guasto Tipo® | Descrizione Azione

F008  |Dissip Sovratemp |1 Temperatura del dissipatore/modulo di |+ Controllare che le alette del
potenza superiore al valore predefinito. dissipatore non sia ostruite o

sporche. Verificare che la
temperatura ambiente non abbia
superato la temperatura ambiente
nominale.

« (ontrollare la ventola.

F009 |CCSovratemp 1 Temperatura del modulo di controllo |+ Controllare latemperatura ambiente
superiore al valore predefinito. del prodotto.

« (Controllare cheil flusso d'aria non sia
ostacolato.

« (ontrollare la presenza di sporcizia o
frammenti.

« (ontrollare la ventola.

FO12  |HW Sovracorr 2 La corrente in uscita del convertitore di | Controllare la programmazione.
frequenza ha superato il limite di Controllare che il carico non sia
corrente hardware. eccessivo, che I'impostazione di A530

[Selezione boost] sia corretta, che la

tensione impostata del freno (Cnon sia

troppo alta o altre cause di eccessiva
corrente.

FO13 | GuastoTerra 2 Rilevamento di un percorso di corrente a | Controllare il motore ed il cablaggio
terra in corrispondenza di uno o pit esterno in corrispondenza dei morsetti
morsetti di uscita del convertitore. di uscita del convertitore di frequenza

per verificare che non esista un

problema di messa a terra.

7015 | Perdita carico 2 La corrente di coppia in uscita & inferiore |+ Verificare le connessioni tra motore e
al valore programmato in A490 [Liv carico.
perd carico] per un periodo ditempo |+ Verificare i requisiti di livello e tempo
superiore al tempo programmato in
A491 [Tempo perd car.].

F021 |Perdita fase Usc |1 Perdita fase in uscita (se abilitata). » Verificare il cablaggio del motore.
Configurare con A557 [Mancanza fase |+ Verificare il motore.

En].

F029 |PerdingAnalog |1 Un ingresso analogico é configurato per |« Controllare 'assenza di connessioni
generare un guasto alla perdita del interrotte/allentate in
segnale. Si & verificata una perdita di corrispondenza degli ingressi.
segnale. « (Controllare i parametri.

Configurare con t094 [Risp a perdita V]
0t097 [Ris.Perd.Ing.An].

F033 |Tentat Autoawvio |2 Il convertitore di frequenza ha tentato | Correggere la causa del guasto e
senza successo di ripristinare un guasto | cancellare manualmente.
e riprendere la marcia per il numero
programmato di tentativi impostato in
A541 [Tent riavvio aut].

F038 |[FaseUaterra 2 Rilevamento di un guasto fase-terratra [+ Controllare il cablaggio tra

F039 | FaseVaterra il convertitore di frequenza ed il motore | convertitore di frequenza e motore.
in questa fase. « (ontrollare il motore perrilevare una

FO40 |Fase Waterra fase a terra.

« Sostituire il convertitore di
frequenza se il guasto non pud
essere cancellato.

F041 |FaseUVincorto |2 Rilevamento di un eccessivo valoredi |« Controllare il cablaggio dei morsetti

F042 | Fase UWin corto corrente tra questi due morsetti di di uscita di motore e convertitore di
uscita. frequenza per verificare che non

F043  [Fase VWin corto esista una condizione di

cortocircuito.

« Sostituire il convertitore di
frequenza se il guasto non puo
essere cancellato.

F048 |Param didefault |1 Al convertitore di frequenza é stato + (ancellare il guasto o spegnere e
comandato di scrivere i valori di default riaccendere il convertitore.
sulla EEPROM. + Programmare i parametri del

convertitore di frequenza come
necessario.
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Tipi di guasto, descrizioni ed azioni

N. Guasto Tipo® | Descrizione Azione

F059'" | Sicur disab 1 Entrambi gli ingressi di sicurezza « (ontrollare i segnali degli ingressi di
(Safety 1, Safety 2) non sono abilitati. sicurezza. Se non si utilizza la
cOnﬁgurare cont105 [Si(ur disab]. SI(urf.‘ZZB, Ve”ﬁ(are e Sgrrare il

ponticello per i morsetti /0 51,52 e
S+.

F063 | SW Sovracorr 1 Il valore programmato in A486, A488 |« Verificare le connessioni tra motore e
[Liv spin sicu x] & stato superato per un carico.
periodo di tempo superiore al tempo |« Verificare i requisiti di livello
programmato in A487, A489 [Tmpo spin | tempo.
sicux].

F064 |Sovracc Drive 2 Superamento del valore nominaledi | Ridurre il carico o estendere “Tempo
sovraccarico del convertitore. accel.

F070 |Unitaalimentaz |2 Rilevamento di unanomalia nella « (ontrollare che non sia stata
sezione di potenza del convertitore. superata la massima temperatura

ambiente.

« Spegnere e riaccendere.

« Sostituire il convertitore di
frequenza se il guasto non puo
essere cancellato.

F071 |Perdita Rete 2 I controllo sul collegamento di « Spegnere e riaccendere.
comunicazione Modbus o DSI é stato |+ Controllare il cablaggio di
interrotto. comunicazione.

« (ontrollare l'impostazione Modbus o
DSI.

« Controllare lo stato Modbus o DSI.

F072 |Perditareteopz |2 Il controllo sulla rete remota della « Spegnere e riaccendere.
scheda opzionale di rete & stato + Controllare il cablaggio di
interrotto. comunicazione.

+ Controllare Iimpostazione della
scheda di rete.

« (ontrollare lo stato della rete
esterna.

F0730) | Perditarete EN |2 II controllo attraverso la scheda + Spegnere e riaccendere.
EtherNet/IP integrata & stato interrotto. |« Controllare il cablaggio di

comunicazione.

« Controllare l'impostazione EtherNet/
IP.

« Controllare lo stato della rete
esterna.

F080 |Err diauto-tune |2 Funzione di messa a punto automatica | Riavviare la procedura.
annullata dall’'utente o non riuscita.

F081  |Perdita Comunic |2 La comunicazione tra il convertitoredi |+ Spegnere e riaccendere.
frequenza e il dispositivo master + Controllare il cablaggio di
Modbus o DSI & stata interrotta. comunicazione.

« (Controllare Iimpostazione Modbus o
DSl

« Controllare lo stato Modbus o DSI.

» Modificare mediante (125
[AzioneGuastiCom].

« Laconnessione a terra dei morsetti
1/0 C1 e C2 pud migliorare
Iimmunita ai disturbi.

« Sostituire il cablaggio, dispositivo
master Modbus, o modulo di
controllo.

F082 |Perditacomopz |2 Le comunicazioni trail convertitoredi |+ Spegnere e riaccendere.

frequenza e la scheda opzionale di rete
sono state interrotte.

Riposizionare la scheda opzionale

nel convertitore di frequenza.

» Modificare mediante (125
[AzioneGuastiCom].

» Sostituire il cablaggio, il

moltiplicatore di porta, la scheda

opzionale, o il modulo di controllo.
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Tipi di guasto, descrizioni ed azioni

N. Guasto Tipo® | Descrizione Azione

F083'" | Perdita comEN |2 Le comunicazioni interne tra il + Spegnere e riaccendere.
convertitore di frequenza e lascheda |- Controllare I'impostazione EtherNet/
EtherNet/IP integrata sono state IP.
interrotte. « (ontrollare le impostazioni Ethernet

del convertitore di frequenza e
parametri di diagnosi.

» Modificare mediante (125
[AzioneGuastiCom].

« Sostituire il cablaggio, lo switch
Ethernet, o il modulo di controllo.

7091 | Perdita encoder |2 Richiede un encoder differenziale. « (ontrollare il cablaggio.

Mancanza di uno dei 2 segnali di canale |+ Se P047, P049, P51 [Rif velocita x]

dell'encoder. =16 “Posizionam.” e A535
[TipoFeedbackMot] =5
“ContrQuadrat’, invertire gli ingressi
di canale dell'encoder o due
qualsiasi conduttori del motore.

+ Sostituire l'encoder.

F094 |Perdita funzione |2 Lingresso “Freeze-Fire” (perdita di Chiudere I'ingresso e spegnere e
funzione) non & attivo, 'ingresso al riaccendere.
morsetto programmato e aperto.

F100 |Contr Param 2 L'archiviazione non volatile dei Impostare P053 [Reset a default] su 2
parametri del convertitore di frequenza | “Impost fabb."

e alterata.

F101 [Memoria esterna |2 L'archiviazione sulla memoria non Impostare P053 [Reset a default] su 2
volatile esterna non @ riuscita. “Impost fabb.”.

F105 | Err Conness C 2 Modulo di controllo scollegato mentre il | Cancellare il guasto e verificare tutte le
convertitore di frequenza é alimentato. |impostazioni dei parametri. Non

rimuovere o installare il modulo di

controllo con I'alimentazione applicata.

F106 |C-PIncompatib |2 Modulo di controllo che non riconosce il |« Spegnere e riaccendere.
modulo di potenza. « Aggiornare la memoria flash con la

versione firmware pit recente.

« Sostituire il convertitore di
frequenza se il guasto non pud
essere cancellato.

F107  |C-P Sostituito 2 Modulo di controllo installato su un Impostare P053 [Reset a default] su una
modulo di potenza di diversa potenza | qualunque delle opzioni di reset.
nominale.

F109 |C-PNonCorrisp |2 Il modulo di controllo & stato montato | Impostare P053 [Reset a default] su una
su un modulo di potenza per un tipo di | qualunque delle opzioni di reset.
convertitore di frequenza diverso.

F110 |Membrana tastier |2 Membrana del tastierino difettosa/ + Spegnere e riaccendere.
scollegata. « Sostituire il modulo di controllo se il

guasto non puo essere cancellato.

F1117 | HardwareSicur |2 Malfunzionamento hardware « (ontrollare i segnali degli ingressi di
dell'abilitazione degli ingressi di sicurezza. Se non si utilizza la
sicurezza. Uno degliingressi disicurezza | sicurezza, verificare e serrare il
non é abilitato. ponticello per i morsetti /0 51,52 e

S+.

+ Sostituire il modulo di controllo se il
guasto non puo essere cancellato.

F114  |Errore uC 2 Microprocessore difettoso. + Spegnere e riaccendere.

« Sostituire il modulo di controllo se il
guasto non puo essere cancellato.

F122 | ErrSchedal/0 2 Rilevamento di un'anomalia nella + Spegnere e riaccendere.

sezione |/0 e di controllo del
convertitore.

« Sostituire il convertitore di
frequenza o il modulo di controllo se
il guasto non puo essere cancellato.
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Sintomi comuni ed azioni
correttive

Tipi di guasto, descrizioni ed azioni

N. Guasto Tipom Descrizione Azione
F125 |Richaggflash 2 II firmware nel convertitore di frequenza | Esequire I'aggiornamento del firmware
& corrotto, non corrisponde 0 & per cercare di caricare una versione
incompatibile con I'hardware. valida del firmware.
F126 |Erroreirreversr |2 E stato rilevato un errore firmwareo |+ Cancellare il guasto o spegnere e
hardware non reversibile. il convertitore |  riaccendere il convertitore di
di frequenza é stato arrestato e frequenza.
ripristinato automaticamente. « Sostituire il convertitore di
frequenza o il modulo di controllo se
il guasto non puo essere cancellato.
F127  |RichAggFlash DSI |2 E stato rilevato un problema critico con | Esequire 'aggiornamento del firmware

il firmware e il convertitore di frequenza
funziona utilizzando il firmware di
backup che supporta solo le
comunicazioni DSI.

utilizzando la comunicazione DS per
cercare di caricare una versione valida
del firmware.

(1) Questo errore non & applicabile ai convertitori PowerFlex 523.
(2) Fare riferimento a Tipi di guasto per ulteriori informazioni.

Alla consegna, il convertitore di frequenza ¢ predisposto per 'avviamento tramite

il tastierino. Per un test di base del funzionamento del convertitore:

1. Rimuovere tutti i fili I/O dell’utente.

2. Verificare che il ponticello dei morsetti di sicurezza (S1, S2 e S+) sia in

posizione € serrato.

3. Verificare che il ponticello sia in posizione tra i morsetti /O 01 e 11.

4. Verificare che i tre ponticelli siano nelle corrette posizioni di default sulla

scheda di controllo. Fare riferimento a Schema a blocchi del cablaggio I/O

di controllo PowerFlex 525 a pagina 40 per ulteriori informazioni.

5. Resettare i valori dei parametri di default impostando P053 [Reset a
default] su 2 “Impost fabb.”.

6. Se non pone problemi di sicurezza per 'applicazione, premere Start sul
tastierino del convertitore. Il convertitore di frequenza marcera facendo
riferimento al potenziometro di velocita.
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Il motore non si avvia.

Causa Indicazione Azione correttiva
Nessuna tensione di uscita al motore. Nessuna Controllare il circuito di alimentazione.

« (Controllare la tensione di alimentazione.

« (Controllare tutti i fusibili ed i sezionatori.

Controllare il motore.

« Verificare che il motore sia correttamente collegato.

Controllare i segnali d'ingresso di controllo.

« Verificare che sia presente un segnale di avviamento. Se si utilizza il controllo a 2 fili,
verificare che il segnale di marcia avanti o quello di marcia indietro sia attivo, ma non
entrambi.

« Verificare che il morsetto 1/0 01 sia attivo.

« Verificare che P046, P048, P050 [Fonte avvio x] corrisponda alla configurazione.

« \Verificare che A544 [Disab inversione] non stia impedendo il movimento.

« Verificare che gli ingressi di sicurezza (Safety 1 e Safety 2) siano attivi.

Errata impostazione del boost all'avviamento iniziale. Nessuna Impostare A530 [Selezione boost] su 2 “35,0, VT".

Convertitore in guasto

Spia di stato rossa
lampeggiante

(ancellare il guasto.

« Premere Stop se P045 [Modo Arresto] & impostato su un valore compreso tra “0” e “3".

« Spegnere e riaccendere il convertitore di frequenza.

+ Impostare A551 [Azzera guasti] su 1 “Reset Errore” 0 2 “Azz Buffer”.

« Disattivare e riattivare |'ingresso digitale se t062, t063, t065. . .t068 [Digln TermBlk
xx] & impostato su 13 “Err Azzeram'”.

Programmazione errata. Nessuna Controllare Iimpostazione di b012 [Fonte controllo].

» P046, P048, P050 [Fonte avvio x] & impostato in modo
errato.

(Cablaggio d'ingresso errato. Nessuna « (ablare gliingressi correttamente e/o installare il ponticello.

Veedere pagina 43 per gli esempi di cablaggio. « Sesi utilizza la funzione Safe torque off di PowerFlex 525, verificare che gli ingressi

« Il controllo a 2 fili richiede gli ingressi di Marcia avanti, slano attivi. o o .
Marcia indietro o Marcia jog. « Sesi utilizza la modalita di controllo a 2 fili o 3 fili, verificare che t062 [DigIn

« Il controllo a 3 fili richiede gli ingressi di Avviamento ed TermBlk 02] e t063 [Digln TermBlk 03] siano correttamente impostati.
Arresto.

» Lingresso di arresto & sempre necessario.

Errata impostazione del ponticello sink/source. Nessuna Impostare lo switch in modo che corrisponda allo schema di cablaggio.

Il convertitore di frequenza non si avvia tramite gli ingressi di Avvio o
Marcia cablati alla morsettiera.

Causa Indicazione Azione correttiva
Convertitore in guasto Spia di stato rossa (ancellare il guasto.
lampeggiante + Premere Stop se P045 [Modo Arresto] & impostato su un valore compreso tra “0” e “3".
« Spegnere e riaccendere il convertitore di frequenza.
+ Impostare A551 [Azzera guasti] su 1 “Reset Errore” 0 2 “Azz Buffer”.
« Disattivare e riattivare l'ingresso digitale se t062, t063, t065. . .t068 [Digin TermBlk
xx] & impostato su 13 “Err Azzeram”.
Programmazione errata. Nessuna Controllare le impostazioni dei parametri.
« P046, P048, P050 [Fonte avvio X] & impostato in modo
errato.
+ 1062, t063 [Digln TermBlk 02/03] & impostato in modo
errato.
(Cablaggio d'ingresso errato. Nessuna « (ablare gliingressi correttamente e/o installare il ponticello.
Viedere pagina 43 per gli esempi di cablaggio. « Sesi utilizza la funzione Safe torque off di PowerFlex 525, verificare che gli ingressi
+ Il controllo a 2 fili richiede gli ingressi di Marcia avanti, slano attivi.
Marcia indietro o Marcia jog.
« Il controllo a 3 fili richiede gli ingressi di Avviamento ed
Arresto.
« Lingresso di arresto & sempre necessario.
Errata impostazione del ponticello sink/source. Nessuna Impostare lo switch in modo che corrisponda allo schema di cablaggio.
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Il convertitore di frequenza nonrisponde alle variazioni nel comando

di velocita.
Causa Indicazione Azione correttiva
Nessun valore dalla sorgente del comando. Lindicatore di “Marcia” del |+ Controllare b012 [Fonte controllo] per verificare che la sorgente sia corretta.

convertitore difrequenza é |+ Se la sorgente & un ingresso analogico, controllare il cablaggio ed utilizzare un
acceso e 'uscita e 0 Hz. multimetro per controllare la presenza del segnale.
« (ontrollare b002 [Freq comandata] per verificare che il comando sia quello corretto.

Selezione di una errata sorgente di riferimento tramite il Nessuna « (Controllare b012 [Fonte controllo] per verificare che la sorgente sia corretta.

dispositivo remoto o gli ingressi digitali. « (Controllare b014 [Stato ingr dig] per vedere se gli ingressi stanno selezionando una
sorgente alternativa. Verificare le impostazioni di t062, t063, t065 — t068 [Digln
TermBIk xx].

« Controllare P047, P049, P051 [Rif velocita x] per la sorgente del riferimento di
velocita. Riprogrammare come necessario.
« Fare riferimento alla tabella “Controllo avviamento e riferimento di velocita” a

agina 48.
« Verificare il sistema di comunicazione, se utilizzato.

Il motore e/o il convertitore di frequenza non accelerano alla velocita

comandata.

Causa Indicazione Azione correttiva
Tempo di accelerazione eccessivo. Nessuna Riprogrammare P041, A442, A444, A446 [Tempo accel. x].
(arico eccessivo o tempi di accelerazione brevi forzano il Nessuna « (Confrontare b003 [Corr. in uscita] con A484, A485 [Limite corr. x].
convertitore di frequenza in limitazione di corrente, « Rimuovereil carico in eccesso o riprogrammare P041, A442, A444, A446 [Tempo accel.
rallentandone o arrestandone I'accelerazione. xl.

« (Controllare che A530 [Selezione boost] non sia impostato in modo errato.
La sorgente o il valore del comando di velocita non Nessuna « Verificare b002 [Freq comandata].
corrispondono a quanto previsto. «Controllare b012 [Fonte controllo] per verificare il corretto comando di velocita.
La programmazione impedisce che |'uscita del convertitore di | Nessuna « Controllare P044 [Frequenza max] per verificare che la velocita non sia limitata dalla
frequenza superi i valori limite. programmazione.

« Verificare la programmazione di A572 [Rapp velocita].
Le prestazioni di coppia non corrispondono alle caratteristiche | Nessuna « Impostare la corrente nominale a pieno carico del motore nel parametro P034 [FLA
del motore. nom. mot.].

« Esequire la procedura P040 [Autotune] — “Reg statica” 0 “Reg a rotaz".

« Impostare P039 [Mod prest coppia] su 0 “V/Hz".

Il funzionamento del motore non é stabile.

(ausa Indicazione Azione correttiva

Dati del motore immessi in modo errato. Nessuna 1. Immettere correttamente i dati nominali del motore in P031, P032 e P033.
2. Abilitare A547 [Compensazione].
3. Utilizzare A530 [Selezione boost] per ridurre il livello di boost.

Il convertitore di frequenza non cambia il senso di rotazione del

motore.

Causa Indicazione Azione correttiva
Inversione disabilitata. Nessuna Controllare A544 [Disab inversione].
L'ingresso digitale non & selezionato per il controllo Nessuna Controllare [DigIn TermBIk xx] (vedere pagina 85). Scegliere Iingresso corretto e
dell'inversione. programmare la modalita d'inversione.
L'ingresso digitale non & cablato correttamente. Nessuna Controllare il cablaggio degli ingressi (vedere pagina 43).
:!hcabla.ggio del motore non é fasato correttamente per Nessuna Scambiare due cavi del motore.

inversione.
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Il convertitore di frequenza non si accende.

Causa Indicazione Azione correttiva
Mancanza di alimentazione d'ingresso al convertitore. Nessuna « (Controllare il circuito di alimentazione.
« (Controllare la tensione di alimentazione.
« (Controllare tutti i fusibili ed i sezionatori.
Modulo di controllo non correttamente collegato al modulo di | Nessuna . Scollegare I'alimentazione.

potenza.

1
2.

3.

Verificare che il modulo di controllo sia correttamente e perfettamente installato sul
modulo di potenza.
Riapplicare I'alimentazione.

Il motore ruota a 0 Hz o la frequenza di scorrimento non é corretta.

(ausa

Indicazione

Azione correttiva

Calcolo errato della velocita.

Velocita errata.

» Verificare P032 [Freq. nom. mot.].

Ridurre il boost con A530 [Selezione boost].
Impostare P036 [RPM motore] su velocita sincrona motore.
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Appendice A

Certificazioni

Informazioni supplementari sul convertitore

Per informazioni su... Vedere pagina...
Certificazioni 157
Specifiche ambientali 158
Specifiche tecniche 159

Certificazioni PowerFlex 523 PowerFlex 525
c-UL-us Certificazione UL 508C e CAN/CSA-C22.2 N. 14-05.
GlIS
C-Tick Australian Communications and Media Authority
Conforme ai sequenti documenti:
0 Radiocommunications Act: 1992
N223 Radiocommunications Standard: 2008
Radiocommunications Labelling Notice: 2008
Norme applicate:
EN 61800-3:2004
CE Conforme alle sequenti direttive europee:

C€

Direttiva EMC (2004/108/CE)

Direttiva bassa Tensione (2006/95/CE)
Norme applicate:

EN 61800-3:2004

EN 61800-5-1:2007

TUV

Bauart geprift
TUV F s
Rheinland | e i tipo

Non applicabile TUV Rheinland
Norme applicate:

EN1S0 13849-1:2008

EN 61800-5-2:2007

EN 61508 PARTI 1-7:2010

EN 62061:2005

EN 60204-1:2009
Certificato conformemente ad 150 13849-1
SIL2/PLd con funzione Safe torque off integrata
Soddisfa i requisiti di sicurezza funzionale (FS)
quando utilizzato con la funzione Safe torque
off integrata

ATEX Non applicabile Certificato conformemente alla direttiva
ATEX 94/9/CE
@ (2)GD Applicazioni di Gruppo Il, Categoria (2) GD con
motori approvati ATEX
KcC Registrazione coreana delle apparecchiature di trasmissione e comunicazione
In conformita alle sequenti norme:
Articolo 58-2 del Radio Waves Act, articolo 3
GOST-R Certificato russo GOST-R N.
POCC US.ME92.H00040
AC156 Testato da Trentec per la conformita ai criteri di accettazione per la prova di qualificazione sismica
dei componenti non strutturali AC156 ed all'International Building Code 2003 per il piu alto
livello sismico per gli USA, esclusi i siti di classe F
EPRI Electric Power Research Institute

SEMI W:’ :

Certificato in conformita alle sequenti norme:

SEMI F47
IEC 61000-4-34
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Certificazioni PowerFlex 523 PowerFlex 525

Lloyds Register Non applicabile Certificazione di tipo Lloyd’s Register
12/10068(E1)

RoHS Conforme alla direttiva europea RoHS (Restrizione dell'uso di sostanze pericolose)

I convertitore di frequenza & progettato in modo da soddisfare anche i requisiti delle corrispondenti parti delle sequenti

specifiche:

NFPA 70 — Codice elettrico nazionale statunitense
NEMAICS 7.1 - Standard di sicurezza per la costruzione e guida alla selezione, all'installazione ed al funzionamento

dei convertitori di frequenza.

Specifiche ambientali

Specifiche PowerFlex 523 PowerFlex 525
Altitudine: Vedere Curve di declassamento della corrente a pagina 15 per le regole di
declassamento.
Senza declassamento: 1000 m max.
Con declassamento: Fino a 4000 m max., ad eccezione dei convertitori di frequenza da 600 V a 2000 m

max.

Temperatura ambiente max

Vedere Curve di declassamento della corrente a pagina 15 per le regole di
declassamento.

Senza declassamento: -20...50°C

Con declassamento: -20...60 °Co—-20...70 °Ccon kit ventola modulo di controllo opzionale.
Temperatura di stoccaggio:

FrameA...D: -40...85°C

Frame E: —40...70 °C— Non applicabile ai convertitori di frequenza PowerFlex 523
Atmosfera:
IMPORTANTE Il convertitore di frequenza non deve essere installato in un‘area dove I'atmosfera ambientale

contiene gas, vapori o polveri volatili o corrosivi. Se non viene installato immediatamente, il
convertitore di frequenza deve essere riposto in un‘area non esposta ad atmosfera corrosiva.

Umidita relativa:

0...95% senza condensa

Urti: Conforme ad |EC 60068-2-27
Vibrazioni: Conforme ad |EC 60068-2-6:1995

In funzione e non in funzione Non in funzione (trasporto)
Taglia |Forza Forza
telaio |(urti/vibrazioni) Tipo di montaggio | (urti/vibrazioni) Tipo di montaggio
A 159/2¢ Guida DIN o vite 309/2,5¢ Solo vite
B 159/2¢ Guida DIN o vite 309/2,5¢ Solo vite
C 159/2¢ Guida DIN o vite 309/25¢ Solo vite
D 159/29 Solo vite 309/25¢ Solo vite
E 159/1,5¢ Solo vite 309/259 Solo vite
Rivestimento protettivo: Conforme a:

IEC 60721-3-3 Classe 3C2 (solo prodotti chimici e gas)

Grado d'inquinamento
dell'ambiente circostante

Grado di inquinamento 1e 2:

Per le descrizioni, vedere Classificazione dei gradi di inquinamento a norma EN 61800-
5-1apagina 51.
Accettabili tutte le custodie.

Livello di pressione sonora
(ponderato A)

Frame Ae B:
Frame C:
Frame D:
Frame E:

Misure acquisite ad T m dal convertitore.

53 dBA max
57 dBA max
64 dBA max
68 dBA max — Non applicabile ai convertitori di frequenza PowerFlex 523

158
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Specifiche tecniche

Protezione

Specifiche

PowerFlex 523 PowerFlex 525

Intervento per sovratensione
sharre

Ingresso da 100...120 V CA:
Ingresso da 200...240 V CA:
Ingresso da 380...480 V CA:
Ingresso da 525...600 V CA:

Sharra da 405 V CC (equivalente alla linea in entrata da 150 V CA)
Sharra da 405 V CC (equivalente alla linea in entrata da 290 V CA)
Sharra da 810 V (C (equivalente alla linea in entrata da 575 V CA)
Sharra da 1005 V (C (equivalente alla linea in entrata da 711V CA)

Intervento per sottotensione
sharre

Ingresso da 100...120 V CA:
Ingresso da 200...240 V CA:
Ingresso da 380...480 V CA:
Ingresso da 525...600 V CA
P038=3"600V":
P038=2"480 V"

Sharra da 190 V (C (equivalente alla linea in entrata da 75 V CA)
Sharra da 190 V CC (equivalente alla linea in entrata da 150 V CA)
Sharra da 390 V (C (equivalente alla linea in entrata da 275 V CA)

Sharra da 487 V (C (equivalente alla linea in entrata da 344 V CA)
Sharra da 390 V CC (equivalente alla linea in entrata da 275 V CA)

Autonomia in caso di perdita di
alimentazione:

100 ms

Autonomia in caso di perdita
della logica di controllo:

0,5 s minima, 2 s tipica

Protezione elettronica da

Protezione da sovraccarico motore di classe 10 secondo NEC articolo 430 e protezione

sovraccarico motore: da surriscaldamento motore secondo NEC articolo 430.126 (A) (2).
UL 508C, File 29572.
Sovracorrente: 200% del limite hardware, 300% del guasto istantaneo

Protezione da guasto verso terra:

Fase-terra sull’uscita convertitore

Protezione da cortocircuito:

Fase-fase sull'uscita convertitore

Componenti elettrici

Specifiche PowerFlex 523 PowerFlex 525
Tolleranza in tensione: —15%/+10%

Tolleranza in frequenza: 47...63 Hz

Fasi d'ingresso:

Lingresso trifase fornisce il 100% della corrente nominale. Lingresso monofase
fornisce il 35% della corrente sui convertitori di frequenza trifase.

Fattore di potenza:

0,98 su tutta la gamma di velocita

Massima corrente di
cortocircuito:

100.000 A simmetrici

Corrente di cortocircuito
effettiva:

Determinata dal potere di interruzione (AIC) dei fusibili/interruttori automatici
installati

Tipo di transistor:

IGBT (Isolated Gate Bipolar Transistor)

Induttanza sharra CCinterna
Ingresso da 200...240 V CA:
Ingresso da 380...480 V CA:
Ingresso da 525...600 V CA:

Solo per frame E

11kW (15 Hp)
15...18,5kW (20...25 Hp)
15...18,5kW (20...25Hp)

Controllo

Specifiche PowerFlex 523 PowerFlex 525

Metodo PWM sinusoidale, V/f, controllo vettoriale sensorless, controllo motore SVC con
Economizer e controllo vettoriale della velocita ad anello chiuso (il controllo vettoriale
della velocita ad anello chiuso non & applicabile ai convertitori di frequenza
PowerFlex 523)

Frequenza portante 2...16 kHz, taglia del convertitore di frequenza basata su 4 kHz

Precisione frequenza

Ingresso digitale:
Ingresso analogico:

Uscita analogica:

Entro +0,05% della frequenza di uscita impostata
Entro 0,5% della frequenza di uscita massima, risoluzione a 10 bit

- +2% della scala intera, risoluzione a
10 bit
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Specifiche

PowerFlex 523 PowerFlex 525

Prestazioni
V/f (Volt per Hertz):

SVC (vettoriale sensorless):

SVC Economizer:

VVC (controllo vettoriale
velocita):

+1% di velocita base su una gamma velocita di 60:1
+0,5% di velocita base su una gamma velocita di 100:1
+0,5% di velocita base su una gamma velocita di 100:1

+0,5% di velocita base su una gamma velocita di 60:1 — Non applicabile ai
convertitori di frequenza
PowerFlex 523

Prestazioni con encoder

SVC (vettoriale sensorless):

SVCEconomizer:

VVC (controllo vettoriale
velocita):

+0,1% di velocita base su una gamma
velocita di 100:1

+0,1% di velocita base su una gamma
velocita di 100:1

+0,1% di velocita base su una gamma
velocita di 1000:1

Gamma tensione di uscita:

Da 0V a tensione nominale motore

Gamma frequenza di uscita:

0...500 Hz (programmabile)

Rendimento:

97,5% (tipico)

Modalita di arresto:

Numerose modalita di arresto programmabili tra cui rampa, inerzia, frenatura CC ed
arresto su rampa

Accel/Decel:

Quattro tempi di accelerazione e decelerazione programmabili indipendentemente.
Ogni volta possono essere programmati da 0. ..600 s per incrementi di 0,01 s.

Sovraccarico intermittente
Carico normale:

Per uso gravoso:

- 110% di capacita di sovraccarico fino a
605, 150%finoa3s
Applicabile solo alle taglie superiori a

15kW (20 Hp). Basato sulla taglia da
480 V.

1509% di capacita di sovraccarico fino a 60's, 180% fino a 3 s (200% programmabile)

Ingressi di controllo

Specifiche

PowerFlex 523 | PowerFlex 525

Digitali

Larghezza di banda:

10 Rad/s per anello aperto e chiuso

Quantita:

(1) Dedicato all'arresto
(6) Programmabile

(1) Dedicato all'arresto
(4) Programmabile

Corrente:

6mA

Tipo

(SRC):

Modalita Source

Modalita Sink (SNK):

18...24V=0N,0...6V =OFF

0...6V=0N,18...24V =OFF

Analogici: | Quantita:

(2) Isolati, =10 - 10 Ve 4—20mA

Specifica
Risoluzione:

esterno:

10 bit

0- 10V CCanalogici: | 100 kOhm di impedenza d'ingresso
4 —20 mA analogici:
Potenziometro

250 Ohm di impedenza d'ingresso
1...10 kOhm, 2 W min.

Uscite di controllo

Specifiche

PowerFlex 523 PowerFlex 525

Relé: Quantita:

(1) NA/NC programmabile (2) 1NA programmabile e

1NC programmabile

Specifica

resistivo:

induttivo:

Valore nominale

Valore nominale

3,0Aa30V(C3,0Aa125V,3,0Aa240V CA

05Aa30V(C05Aa125V,0,5Aa240V CA
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Specifiche PowerFlex 523 PowerFlex 525
Optoisolate: |Quantita: - (2) Programmabili
Specifica: 30V (G, 50 mA non induttive
Analogiche |Quantita: - (1)0-10Vo04-20mAnonisolata
Specifica
Risoluzione: 10 bit
0-10V (Canalogici: 1k Ohm minimo
4 - 20 mA analogici: 525 0hm massimo
Encoder

Specifiche PowerFlex 523 PowerFlex 525

Tipo: - Incrementale, doppio canale

Alimentazione: 12V,250 mA

Quadratura: 90°,£27°a25°C

Ciclo di carico: 50%, +10%

Requisiti: Gli encoder devono essere del tipo line driver, in quadratura (doppio
canale) o ad impulsi (singolo canale), uscitaa 3,5...26 V (G, single-
ended o differenziali ed in grado di fornire almeno 10 mA per canale.
Lingresso ammissibile & CC fino ad una frequenza massima di 250 kHz.
Gli1/0 dell'encoder vengono automaticamente convertiti in scala per
consentire tensioni nominalidi5 V, 12V e 24V (C.

Perdita di potenza

Perdita di potenza stimata di PowerFlex 520 (carico nominale, velocita e PWM)

Tensione Corrente di uscita (A) |Perdita di potenza
totale
100...120V, 1,6 20,0
50/60 Hz, monofase 25 270
48 53,0
6,0 67,0
200...240V, 1,6 20,0
50/60 Hz, monofase 25 290
48 50,0
8,0 81,0
11,0 111,0
200...240V, 1,6 20,0
438 53,0
8,0 84,0
11,0 116,0
200...240V, 1,6 20,0
50/60 Hz, trifase 25 290
50 50,0
8,0 79,0
11,0 107,0
17,5 148,0
24,0 259,0
32,2 3230
483 584,0
62,1 708,0
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Perdita di potenza stimata di PowerFlex 520 (carico nominale, velocita e PWM)

Tensione Corrente di uscita (A) |Perdita di potenza
totale
380...480V, 14 27,0
50/60 Hz, trifase 23 370
40 62,0
6,0 86,0
10,5 129,0
13,0 170,0
17,0 21,0
240 303,0
30,0 387,0
380...480V, 14 27,0
4,0 63,0
6,0 88,0
10,5 133,0
13,0 175,0
17,0 230,0
240 313,0
30,0 402,0
37,0 602,0
43,0 697,0
525...600V, 09 22,0
50/60 Hz, trifase 17 320
3,0 50,0
42 65,0
6,6 95,0
9,9 138,0
12,0 164,0
19,0 290,0
22,0 336,0
27,0 466,0
32,0 562,0
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Selezione dei prodotti

Accessori e dimensioni

Descrizione del numero di catalogo

25B - '} 2P5 N 1 0 4
Convertitore di Tensione nominale | Valore nominale | Custodia | HIM | Classe emissioni | Versione
frequenza
Taglie dei convertitori di frequenza PowerFlex 523
Valori nominali di uscita
Carico gravoso Corrente Gamma tensione Taglia
Num. di Cat. Hp | kW di uscita (R) d'ingresso telaio
100...120 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase, uscita trifase 0...230 V
25A-V1P6N104 0,25 0,2 1,6 85...132 A
25A-V2P5N104 05 04 25 85...132 A
25A-V4P8N104 1,0 0,75 4.8 85...132 B
25A-V6PON104 15 11 6,0 85...132 B
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase, uscita trifase 0...230 V
25A-A1P6N104 0,25 0,2 1,6 170...264 A
25A-A2P5N104 0,5 0,4 25 170...264 A
25A-A4P8N104 1,0 0,75 48 170...264 A
25A-A8PON104 2,0 1,5 8,0 170...264 B
25A-A011N104 3,0 2,2 11,0 170...264 B
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase con filtro EMC, uscita trifase 0...230 V
25A-ATP6N114 0,25 0,2 1,6 170...264 A
25A-A2P5N114 0,5 0,4 25 170...264 A
25A-A4P8N114 1,0 0,75 48 170...264 A
25A-A8PON114 2,0 1,5 8,0 170...264 B
25A-A011N114 3,0 2,2 11,0 170...264 B
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...230V
25A-B1P6N104 0,25 0,2 1,6 170...264 A
25A-B2P5N104 0,5 0,4 25 170...264 A
25A-B5PON104 1,0 0,75 50 170...264 A
25A-B8PON104 20 15 8,0 170...264 A
25A-BOTIN104 3,0 2,2 11,0 170...264 A
25A-B0T7N104 50 4,0 17,5 170...264 B
25A-B024N104 75 55 24,0 170...264 C
25A-B032N104 10,0 75 32,2 170...264 D
380...480 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...460 V
25A-D1P4N104 0,5 0,4 14 323...528 A
25A-D2P3N104 1,0 0,75 23 323...528 A
25A-D4PON104 20 1,5 4,0 323...528 A
25A-D6PON104 3,0 2,2 6,0 323...528 A
25A-DOTON104 50 4,0 10,5 323...528 B
25A-D013N104 75 55 13,0 323...528 C
25A-D017N104 10,0 75 17,0 323...528 C
25A-D024N104 15,0 11,0 24,0 323...528 D
380...480 V CA (—15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC, uscita trifase 0...460 V
PADIPANTIA o5 o4 |14 323...528 A
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Taglie dei convertitori di frequenza PowerFlex 523
Valori nominali di uscita
Carico gravoso Corrente Gamma tensione Taglia
Num. di Cat. Hp kW di uscita (R) d’ingresso telaio
25A-D2P3N114 1,0 0,75 23 323...528 A
25A-D4PON114 2,0 15 40 323...528 A
25A-D6PON114 3,0 22 6,0 323...528 A
25A-DOT0N114 50 40 10,5 323...528 B
25A-D013N114 75 55 13,0 323...528 C
25A-DO17N114 10,0 7.5 17,0 323...528 C
25A-D024N114 15,0 11,0 24,0 323...528 D
525...600 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...575 V
25A-EOPINT04 05 0,4 09 446....660 A
25A-ETP7N104 1,0 0,75 1,7 446. . .660 A
25A-E3PON104 2,0 15 3,0 446. ..660 A
25A-E4P2N104 3,0 2,2 4,2 446. ..660 A
25A-E6P6N104 50 4,0 6,6 446. ..660 B
25A-E9PINT04 75 55 9,9 446. ..660 C
25A-E012N104 10,0 75 12,0 446...660 C
25A-E0T9N104 15,0 11,0 19,0 446...660 D
Taglie dei convertitori di frequenza PowerFlex 525
Valori nominali di uscita
Cariconormale _ | Carico gravoso Corrente Gamma tensione | Taglia
Num. di Cat. Hp | kW Hp kW diuscita(A) | dingresso telaio
100...120 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase, uscita trifase 0...230 V
25B-V2P5N104 05 0,4 05 0,4 25 85...132 A
25B-V4P8N104 1,0 0,75 1,0 075 |48 85...132 B
25B-V6PON104 15 11 15 11 6,0 85...132 B
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase, uscita trifase 0...230 V
25B-A2P5N104 0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A
25B-A4P8N104 1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A
25B-A8PON104 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B
25B-A011N104 3,0 2.2 3,0 22 1,0 170...264 B
200...240V CA (—15%, +10%) — ingresso monofase con filtro EMC, uscita trifase 0...230V
25B-A2P5N114 0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A
25B-A4P8N114 1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A
25B-A8PON114 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B
25B-A011N114 3,0 2.2 3,0 22 1,0 170...264 B
200...240V CA (—15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...230 V
25B-B2P5N104 0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A
25B-B5PON104 1,0 0,75 1,0 0,75 5,0 170...264 A
25B-B8PON104 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 A
25B-B011N104 3,0 2.2 3,0 22 1,0 170...264 A
25B-B017N104 50 40 50 40 17,5 170...264 B
25B-B024N104 75 55 75 55 24,0 170...264 C
25B-B032N104 10,0 75 10,0 75 32,2 170...264 D
25B-B048N104 15,0 11,0 15,0 11,0 483 170...264 E
25B-B062N104 20,0 15,0 150 |11,0  |62,1 170...264 E
380...480 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...460 W
25B-D1P4N104 05 0,4 0,5 0,4 14 323...528
25B-D2P3N104 1,0 0,75 1,0 075 |23 323...528
25B-D4PON104 2,0 15 2,0 15 4,0 323...528
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Taglie dei convertitori di frequenza PowerFlex 525

Valori nominali di uscita

Cariconormale _ | Carico gravoso Corrente Gamma tensione | Taglia
Num. di Cat. Hp kW Hp kW diuscita(A) | dingresso telaio
25B-D6PON104 3,0 2.2 30 22 6,0 323...528 A
25B-D010N104 50 40 50 40 10,5 323...528 B
25B-D013N104 75 55 75 55 13,0 323...528 C
25B-D017N104 10,0 75 100 |75 17,0 323...528 C
25B-D024N104 15,0 1,0 150 |11,0  |240 323...528 D
25B-D030N104 20,0 15,0 150 (11,0 |30, 323...528 D
380...480 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC, uscita trifase 0...460 V
25B-D1P4N114 05 0,4 0,5 0,4 14 323...528 A
25B-D2P3N114 1,0 0,75 1,0 075 |23 323...528 A
25B-D4PON114 2,0 15 2,0 15 40 323...528 A
25B-D6PON114 3,0 2.2 3,0 22 6,0 323...528 A
25B-D0T0N114 50 4,0 50 4,0 10,5 323...528 B
25B-D0T3N114 75 55 7.5 55 13,0 323...528 C
25B-D017N114 10,0 75 100 |75 17,0 323...528 C
25B-D024N114 15,0 1,0 150 |11,0  |240 323...528 D
25B-D030N114 20,0 15,0 150 |11,0 {300 323...528 D
25B-D037N114 25,0 18,5 200 |150 |37,0 323...528 E
25B-D043N114 30,0 22,0 250 (185 |43, 323...528 E
525...600 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...575 V
25B-EOPIN104 05 0,4 0,5 0,4 09 446...660 A
25B-E1P7N104 1,0 0,75 1,0 075 (17 446. ..660 A
25B-E3PON104 2,0 15 2,0 15 3,0 446...660 A
25B-E4P2N104 3,0 2,2 3,0 2,2 4,2 446. ..660 A
25B-E6P6N104 50 40 50 40 6,6 446...660 B
25B-E9PIN104 75 55 75 55 9,9 446...660 C
25B-E012N104 10,0 75 100 |75 12,0 446...660 C
25B-E019N104 15,0 1,0 150 |11,0  |19,0 446. . .660 D
25B-E022N104 20,0 15,0 150 |11,0  |220 446. . .660 D
25B-E027N104 25,0 18,5 200 (150 (27,0 446. . .660 E
25B-E032N104 30,0 22,0 250 185 320 446. ..660 E

(1) Perlaversione 380...480 V CA, 25 Hp (18,5 kW) e 30 Hp (22,0 kW), non & disponibile un convertitore di frequenza senza filtro. |
convertitori di frequenza con filtro sono disponibili ma & comunque necessario verificare che I'applicazione supporti un convertitore
di frequenza con filtro.
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Resistori di frenatura dinamica

Taglia convertitore di frequenza Resistenza ]
Tensione d'ingresso Hp kW g'::':;ﬁ gzesil_sst‘;,nza Num. di Cat. )
100...120V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
;O(fggfg'sze 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
10 (075 [56 91 AK-R2-091P500
15 |11 [¢ 91 AK-R2-091P500
200...240V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
fno(fggfg':e 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
10 (075 [56 91 AK-R2-091P500
20 15 |4 91 AK-R2-091P500
30 (22 [»2 47 AK-R2-047P500
200...240V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
fr(l)f/:soeHZ 05 |04 |56 9 AK-R2-091P500
10 (075 |56 91 AK-R2-091P500
20 15 |41 91 AK-R2-091P500
30 (22 [»2 47 AK-R2-047P500
50 |40 |18 47 AK-R2-047P500
75 155 |6 30 AK-R2-030P1K2
100 (75 |14 30 AK-R2-030P1K2
150 (110 |14 15 AK-R2-030P1K2®)
200 [150 [10 15 AK-R2-030P1K2")
380...480 V 05 o4 [89 360 AK-R2-360P500
fr‘l)f/fs"eHZ 10 |075 |89 360 AK-R2-360P500
20 |15 |89 360 AK-R2-360P500
30 (22 |89 120 AK-R2-120P1K2
50 40 |47 120 AK-R2-120P1K2
75 155 |47 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 |47 120 AK-R2-120P1K2
150 (110 |43 60 AK-R2-120P1K2°)
200 [150 [43 60 AK-R2-120P1K2°)
250 (185 |27 40 AK-R2-120P1K2™
300 (220 |27 40 AK-R2-120P1K2™
525...600V 05 o4 [ 360 AK-R2-360P500
fr‘l’f/:SOeHZ 10 |075 |1m2 360 AK-R2-360P500
20 [15 |m 360 AK-R2-360P500
30 [22 |m 120 AK-R2-120P1K2
50 (40 |86 120 AK-R2-120P1K2
75 155 |59 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 [59 120 AK-R2-120P1K2
150 (110 |59 60 AK-R2-120P1K2°)
200 [150 |59 60 AK-R2-120P1K2°)
50 [185 |53 60 AK-R2-120P1K2°)
300 (220 |34 40 AK-R2-120P1K2™

(1) Iresistori elencati in questa tabella sono classificati per un ciclo di carico del 5%.

(2) Siraccomanda di utilizzare sempre resistori Rockwell Automation. | resistori elencati sono stati accuratamente selezionati per
ottimizzare le prestazioni di tutta una serie di applicazioni. E possibile utilizzare altri resistori, ma occorre prestare attenzione
durante la selezione. Consultare PowerFlex Dynamic Braking Resistor Calculator, pubblicazione PFLEX-AT001.

(3) Richiede due resistenze collegate in parallelo.

(4)  Richiede tre resistenze collegate in parallelo.
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Filtri di linea EMC
Taglia convertitore di frequenza
Tensione d'ingresso Hp |kW |Corrente(A) Taglia telaio | Num. di Cat.
100...120V 025 (02 |16 A 25-RFO11-AL
50/60 Hz 05 |04 |25 A 25-RFOTT-AL
monofase
10 075 [48 B 25-RF023-BL
15 11 |60 B 25-RF023-BL
200...240V 025 [02 |16 A 25-RFO11-AL
fno(f ggfg':e 05 |04 |25 A 25-RFOT1-AL
1.0 o7 [48 A 25-RFO11-AL
20 [15 (80 B 25-RF023-BL
30 (22 |10 B 25-RF023-BL
200...240V 025 (02 |16 A 25-RFO14-AL
fﬁf/fsoeHz 05 |04 |25 A 25-RFOT4-AL
10 (075 [50 A 25-RFO14-AL
20 [15 (80 A 25-RFO14-AL
30 (22 |10 A 25-RFO14-AL
50 (40 [175 B 25-RF021-BL
75 |55 |20 C 25-RF027-CL
100 |75 (322 D 25-RF035-DL
150 (11,0 [483 E 25-RF056-EL
200 [150 [621 E 25-RF056-EL
380...480V 05 |04 |14 A 25-RF7P5-AL
fr?f/fsoeHZ 10 [075 |23 A 25-RF7P5-AL
20 [15 |40 A 25-RF7P5-AL
30 (22 |60 A 25-RF7P5-AL
50 (40 [105 B 25-RFO14-BL
75 |55 [130 C 25-RF018-CL
100 |75 [170 C 25-RF018-CL
150 (11,0 [240 D 25-RF033-DL
200 [150 [300 D 25-RF033-DL
250 (185 (370 E 25-RF039-EL
300 |20 [430 E 25-RF039-£LT)
525...600V 05 |04 |09 A 25-RF8P0-BLY
fr?f/:soeHZ 10 |07 |17 A 25-RF8P0-BLY
20 [15 [30 A 25-RF8P0-BLY
30 [22 (42 A 25-RF8P0-BL?
50 (40 |66 B 25-RF8P0-BL
75 |55 (99 C 25-RFO14-CL
100 |75 [120 C 25-RFO14-CL
150 (11,0 [190 D 25-RF027-DL
200 [150 [220 D 25-RF027-DL
250 [185 (270 E 25-RF029-EL
300 (220 (320 E 25-RF029-ELT)

(1) Lataglia delfiltro di linea EMC dipende dalla corrente di ingresso del convertitore di frequenza. Vedere le tabelle a pagina 26 e

pagina 27 per altre informazioni.

(2) Questa taglia da 600 V deve essere associata ad un filtro di linea EMC frame B.
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Piastre EMC
Taglia
Elemento Descrizione telaio |Num. diCat.
Piastra EMC Piastra di messa a terra opzionale per cavi schermati. A 25-EMC1-FA
B 25-EMC1-FB
C 25-EMC1-FC
D 25-EMC1-FD
E 25-EMC1-FE
Kit opzionali modulo interfaccia operatore (HIM) e accessori
Elemento Descrizione Num. di Cat.
Display LCD remoto da Controllo della velocita digitale 22-HIM-C2S
montare a pannello CopyCat
IP 66 (NEMA Type 4X/12) solo uso interno
Include il cavo da 2,9 metri
Display LCD remoto Controllo della velocita digitale 22-HIM-A3
portatile Tastierino numerico
Copy(at
IP30 (NEMA Type 1)
Include il cavo da 1,0 metri
Montaggio a pannello con kit cornice opzionale
Kit cornice Display LCD per montaggio a pannello, remoto, portatile, IP 30 (NEMA | 22-HIM-B1
Type 1)
Include il cavo DSl da 2,0 m
Cavo DSI HIM 1,0m 22-HIM-H10
(cavo DSI HIM a RJ45) 20m 22-HIM-H30
Kit IP 30/NEMA 1/UL Type 1
Taglia
Elemento Descrizione telaio |Num. diCat.
Kit IP 30/NEMA 1/UL Type 1 | Kit installato sul posto. Per la conversione della custodia del ~ |A 25-JBAA
convertitore di frequenza in [P 30/NEMA 1/UL Type 1. Include
A o X - B 25-JBAB
scatola passacavi con viti di montaggio e pannello superiore in
plastica. C 25-JBAC
D 25-JBAD
E 25-JBAE
Kit ventola modulo di controllo
Taglia
Elemento Descrizione telaio |Num. diCat.
Kit ventola modulo di Da utilizzare con il convertitore di frequenza in ambienticon |A...D | 25-FAN1-70C
controllo temperature fino a 70 °C o per montaggio orizzontale. E 25-FAN2-70C
Ingresso encoder incrementale opzionale
Elemento Descrizione Num. di Cat.
Encoder incrementale Scheda ingresso encoder incrementale opzionale. 25-ENC-1
Piastra di montaggio di adattamento Serie 160/PowerFlex 520
Taglia
telaio
Elemento Descrizione B160  |Num. diCat.
Piastra di montaggio Da utilizzare con il convertitore di frequenza quando si A 25-MAP-FA
sostituiscono i convertitori di frequenza Serie 160 nelle B 25 MAP-FB
installazioni esistenti con un PowerFlex 520. Selezionare il
numero di catalogo in base alla taglia del convertitore di
frequenza Serie 160.
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Parti di ricambio
Modulo di potenza PowerFlex 520

Elemento

Descrizione

Modulo di potenza
PowerFlex 520

Include:

+ Modulo di potenza

« Pannello frontale modulo di potenza
» Coprimorsetti di alimentazione

» Ventola dissipatore

Modulo di potenza di ricambio da utilizzare con i convertitori di frequenza PowerFlex 520.

Valori nominali di uscita

Carico normale Carico gravoso Corrente tG:r:'s‘iTran o Tadli
glia
Hp kW Hp kW diuscita(A) |dingresso  |telaio |Num. diCat.
100...120 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase, uscita trifase 0...230V
0,25 0,2 0,25 0,2 1,6 85...132 A 25-PM1-V1P6
05 0,4 05 0,4 25 85...132 A 25-PM1-V2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 4.8 85...132 B 25-PM1-V4pP8
1,5 11 15 11 6,0 85...132 B 25-PM1-V6PO
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase, uscita trifase 0...230 V
0,25 0,2 0,25 0,2 1,6 170...264 A 25-PM1-A1P6
05 0,4 05 04 25 170...264 A 25-PM1-A2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A 25-PM1-A4P8
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B 25-PM1-A8PO
3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 B 25-PM1-A011
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso monofase con filtro EMC, uscita trifase 0...230V
0,25 0,2 0,25 0,2 1,6 170...264 A 25-PM2-A1P6
05 0,4 05 0,4 25 170...264 A 25-PM2-A2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A 25-PM2-A4P8
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B 25-PM2-A8PO
3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 B 25-PM2-A011
200...240 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...230V
0,25 0,2 0,25 0,2 1,6 170...264 A 25-PM1-B1P6
05 0,4 0,5 04 25 170...264 A 25-PM1-B2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 50 170...264 A 25-PM1-B5P0
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 A 25-PM1-B8PO
3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 A 25-PM1-B011
50 4,0 50 4,0 17,5 170...264 B 25-PM1-B017
75 55 75 55 24,0 170...264 C 25-PM1-B024
10,0 75 10,0 75 32,2 170...264 D 25-PM1-B032
15,0 11,0 15,0 11,0 48,3 170...264 E 25-PM1-B048
20,0 15,0 15,0 11,0 62,1 170...264 E 25-PM1-B062
380...480 V CA (—15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...460 V
05 0,4 0,5 0,4 14 323...528 A 25-PM1-D1P4
1,0 0,75 1,0 0,75 23 323...528 A 25-PM1-D2P3
2,0 15 2,0 15 4,0 323...528 A 25-PM1-D4P0
3,0 2,2 3,0 2,2 6,0 323...528 A 25-PM1-D6P0
50 4,0 50 4,0 10,5 323...528 B 25-PM1-D010
75 55 75 55 13,0 323...528 C 25-PM1-D013
10,0 75 10,0 75 17,0 323...528 C 25-PM1-D017
15,0 11,0 15,0 11,0 24,0 323...528 D 25-PM1-D024
20,0 15,0 15,0 11,0 30,0 323...528 D 25-PM1-D030
380...480 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase con filtro EMC, uscita trifase 0...460 V
0,5 0,4 0,5 0,4 14 323...528 A 25-PM2-D1P4
1,0 0,75 1,0 0,75 23 323...528 A 25-PM2-D2P3
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Valori nominali di uscita
Carico normale Carico gravoso Corrente tG:I:Is‘iT: o Taqli
glia
Hp kw Hp kw di uscita (A) |d'ingresso telaio |Num. diCat.
2,0 15 2,0 15 40 323...528 A 25-PM2-D4P0
3,0 2.2 3,0 22 6,0 323...528 A 25-PM2-D6P0O
50 40 50 40 10,5 323...528 B 25-PM2-D010
75 55 75 55 13,0 323...528 C 25-PM2-D013
10,0 75 10,0 75 17,0 323...528 C 25-PM2-D017
15,0 1,0 15,0 11,0 240 323...528 D 25-PM2-D024
20,0 15,0 15,0 11,0 30,0 323...528 D 25-PM2-D030
25,0 18,5 20,0 15,0 37,0 323...528 E 25-PM2-D037
30,0 22,0 25,0 18,5 43,0 323...528 E 25-PM2-D043
525...600 V CA (-15%, +10%) — ingresso trifase, uscita trifase 0...575 V
0,5 0,4 05 0,4 0,9 446. . .660 A 25-PM1-E0P9
1,0 0,75 1,0 0,75 17 446. ..660 A 25-PM1-E1P7
2,0 15 2,0 15 3,0 446. ..660 A 25-PM1-E3P0
3,0 2.2 3,0 22 42 446. ..660 A 25-PM1-E4P2
50 40 50 40 6,6 446. . .660 B 25-PM1-E6P6
75 55 75 55 9,9 446. . .660 C 25-PM1-E9P9
10,0 75 10,0 75 12,0 446. . .660 C 25-PM1-E012
15,0 1,0 15,0 11,0 19,0 446. ..660 D 25-PM1-E019
20,0 15,0 15,0 11,0 22,0 446. . .660 D 25-PM1-E022
25,0 18,5 20,0 15,0 27,0 446. . .660 E 25-PM1-E027
30,0 22,0 25,0 18,5 32,0 446. ..660 E 25-PM1-E032
Modulo di controllo PowerFlex 520
Taglia
Elemento Descrizione telaio |Num. di Cat.
Modulo di controllo Modulo di controllo sostitutivo da utilizzare con A...E  |25A-CTM1
PowerFlex 523 i convertitori di frequenza della serie PowerFlex 520. Include:
Modulo di controllo * Modulodicontrollo 25B-CTM1
PowerFlex 525 « Pannello frontale modulo di controllo
Altre parti
Taglia
Elemento Descrizione telaio |Num. di Cat.
Pannello frontale modulo | Copertura di ricambio per morsetti 1/0 del modulo di controllo, [A...E  |25A-CTMFCT
di controllo PowerFlex 523 | porte EtherNet/IP e DSI.
Pannello frontale modulo 25B-CTMFC1
di controllo PowerFlex 525
Pannello frontale modulo | Copertura di ricambio per il modulo di potenza PowerFlex 520.|B 25-PMFC-FB
di potenza PowerFlex 520 C 25 PMFC-EC
D 25-PMFC-FD
E 25-PMFC-FE
qurimorsgtti di Protezione di ricambio per morsetti di alimentazione. A 25-PTG1-FA
e o[
C 25-PTG1-FC
D 25-PTG1-FD
E 25-PTG1-FE
Kit ventola dissipatore Ventola di ricambio per modulo di potenza convertitoredi A 25-FANT-FA
PowerFlex 520 frequenza. B 25 FANT-FB
C 25-FAN1-FC
D 25-FAN1-FD
E 25-FAN1-FE
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Kit opzioni di comunicazione ed accessori
Elemento Descrizione Num. di Cat.

Schede di comunicazione | Opzioni di comunicazione integrate da utilizzare con i

convertitori di frequenza PowerFlex 520:

+ DeviceNet™ 25-COMM-D

« EtherNet/IP™ a doppia porta 25-COMM-E2pP

+ PROFIBUS™ DP-V1 25-COMM-P
Modulo Compact I/0 Tre canali 1769-SM2
Modulo convertitore Consente la comunicazione seriale attraverso il protocollo DF1 |1203-USB
Universal Serial Bus™ (USB) | per I'uso con il software Connected Components Workbench.

Include:

« CavoUSBda2m (1)

+ (avo 20-HIM-H10 (1)

« (avo 22-HIM-H10 (1)
Modulo convertitore seriale | Consente la comunicazione seriale attraverso il protocollo DF1 | 22-5CM-232

(daRS485aRS232)

per I'uso con il software Connected Components Workbench.
Include:

« (Convertitore seriale da DSl a RS232 (1)

» (Cavo seriale 1203-SFC (1)

+ (avo 22-RJ45(BL-C20 (1)

Cavo DSI

(avo da 2,0 metri da RJ45 a RJ45, connettori maschio-
maschio.

22-RJ45(BL-C20

(avo seriale

(avo seriale da 2,0 metri con un connettore di bloccaggio a
basso profilo da collegare al convertitore e un connettore
femmina D-sub a 9 pin da collegare ad un computer.

1203-SFC

Cavo splitter

Cavo splitter RJ45 da una a due porte (solo Modbus)

AK-U0-RJ45-SC1

Resistori di terminazione

Resistori RJ45 120 Ohm (2 pezzi)

AK-U0-RJ45-TR1

Morsettiera Morsettiera RJ45 a due posizioni (5 pezzi) AK-U0-RJ45-TB2P
Software Connected Pacchetti software basati su Windows per la programmazione | http://
Components Workbench | e la configurazione dei convertitori di frequenza Allen-Bradley | ab.rockwellautomation.co

(download o DVD-ROM)

e di altri prodotti Rockwell Automation.
Compatibilita:
Windows XP, Windows Vista e Windows 7

m/programmable-
controllers/connected-

components-workbench-
software

Reattanze dilinea Serie 1321-3R

Valori nominali di uscita'" Reattanza dilinea d’ingresso(”“) Reattanza di linea di uscita®'"®
Carico Carico gravoso | IP 00 IP11 1P 00 IP11
normale' (Open Style) (NEMA/UL Type 1) | (Open Style) (NEMA/UL Type 1)
Hp kW |Hp | kW  [Num. diCat. Num. di Cat. Num. di Cat. Num. di Cat.
200...240 V 50/60 Hz trifase
025 10,2 0,25 10,2 1321-3R2-A 1321-3R2-A 1321-3R2-A 1321-3R2-A
05 (04 |05 |04 |1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D
10 1075 |10 {075 [1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A
20 (15 |20 |15 |1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A
30 (22 |30 |22 |1321-3R12-A 1321-3RA12-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A
50 (40 |50 |40  |1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R18-A 1321-3RA18-A
75 55 75 55 1321-3R25-A 1321-3RA25-A 1321-3R25-A 1321-3RA25-A
100 |75 {100 |75 [1321-3R35-A 1321-3RA35-A 1321-3R35-A 1321-3RA35-A
150 |11,0 {150 |11,0 [1321-3R45-A 1321-3RA45-A 1321-3R45-A 1321-3RA45-A
200 (150 |150 11,0 |1321-3R55-A(ND) |1321-3RA55-A (ND)|1321-3R55-A 1321-3RA55-A
1321-3R45-A (HD) |1321-3RA45-A (HD)
380...480 V 50/60 Hz trifase
05 (04 |05 |04 |1321-3R1-C 1321-3RA1-C 1321-3R2-B 1321-3RA2-B
10 1075 |10 {075 [1321-3R2-A 1321-3RA2-A 1321-3R2-A 1321-3RA2-A
2,0 1,5 2,0 1,5 1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B
30 (22 |30 |22 |1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C
50 (40 |50 |40 |1321-3R8-B 1321-3RA8-B 1321-3R8-B 1321-3RA8-B
75 |55 |75 |55 |1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B
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Reattanze dilinea Serie 1321-3R

Valori nominali di uscita'

Reattanza di linea d"mgresso(”“)

Reattanza di linea di uscita®

Carico Carico gravoso | IP 00 IP11 1P 00 IP11

normale! (Open Style) (NEMA/UL Type 1) | (Open Style) (NEMA/UL Type 1)

Hp kW |Hp kW  [Num. diCat. Num. di Cat. Num. di Cat. Num. di Cat.

100 |75 100 |75 1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

150 |11,0 150 [11,0 |1321-3R25-B 1321-3RA25-B 1321-3R25-B 1321-3RA25-B

200 |150 (150 |11,0 [1321-3R35-B(ND) |1321-3RA35-B (ND)|1321-3R25-B 1321-3RA25-B
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

250 185 (200 |150 [1321-3R35-B 1321-3RA35-B 1321-3R35-B 1321-3RA35-B

300 220 (250 |185 [1321-3R45-B(ND) |1321-3RA45-B (ND)|1321-3R45-B 1321-3RA45-8

1321-3R35-B (HD)

1321-3RA35-B (HD)

525...600V 50/60 Hz trifase

0,5 04 |05 04 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B
10 1075 |10 [075 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B
2,0 15 2,0 15 1321-3R4-D 1321-3RA4-D 1321-3R4-D 1321-3RA4-D
30 (22 |30 |22 1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C
50 {40 |50 |40 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C
75 55 7,5 55 1321-3R12-C 1321-3RA12-C 1321-3R12-C 1321-3RA12-C
100 |75 100 |75 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B
150 11,0 |150 [11,0 |1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B
200 |150 (150 |11,0 [1321-3R25-B (ND) |1321-3RA25-B (ND)|1321-3R25-B 1321-3RA25-8
1321-3R18-B (HD) |1321-3RA18-B (HD)
250 185 (20,0 |150 [1321-3R35-C(ND) |1321-3RA35-C(ND) |1321-3R35-C 1321-3RA35-C
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)
300 220 (250 |185 [1321-3R35-B(ND) |1321-3RA35-B (ND)|1321-3R35-B 1321-3RA35-B
1321-3R35-C(HD) |1321-3RA35-C(HD)

(1) Ivalori nominali di carico normale e carico gravoso per 15 Hp/11 kW ed inferiori sono identici
(2) Ivalori per carico normale sono disponibili solo per i convertitori di frequenza PowerFlex 525.
(3)  I'numeri di catalogo elencati sono per un'impedenza del 3%. Sono disponibili anche reattanze per unimpedenza del 5%. Consultare
la pubblicazione 1321-TD001.
(4) Lereattanze dilinea in ingresso sono state dimensionate in base alla corrente del motore fondamentale NEC. Le reattanze di linea in
uscita sono state dimensionate in base alle correnti di uscita nominali VFD.

Il convertitore di frequenza PowerFlex 520 ¢ disponibile in cinque taglie telaio.

Per informazioni sulle taglie, vedere Taglie dei convertitori di frequenza

PowerFlex 523 a pagina 163 e Taglie dei convertitori di frequenza

PowerFlex 525 a pagina 164.

Peso convertitore di frequenza PowerFlex 520

Taglia telaio |Peso (kg)
A 1,1/2,4
B 1,6/3,5
C 2,3/5,0
D 3,9/8,6
E 12,9/28 4
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IP 20/0pen Type — Frame A

Dimensioni espresse in millimetri
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IP 20/0pen Type — Frame B

Dimensioni espresse in millimetri

87,0(3,43)

-——72,5 (2,85)—»\
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PowerFiex w3
3 NET BO
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168,0 (6,61)

180,0 (7,09)

172,0 (6,77)

6,0 (0,24)
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IP 20/0pen Type - Frame C

Dimensioni espresse in millimetri

109,0 (4,29)
-——90,5 (3,56)

184,0 (7,24)

P@W@ffié)g

lafaYalafalalatalal
ININIRINIRINIR]EIn|

207,0 (8,15)

@D Atsnrdey (O
\)3 f

220,0 (8,66)

IP 20/0pen Type — Frame D

Dimensioni espresse in millimetri

116,0 (4,57)

——130,0(5,12) ———

—=\

212,0(8,35)

6,0 (0,24)
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)

260,0 (10,24)
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IP 20/0pen Type — Frame E

Dimensioni espresse in millimetri

185,0 (7,28) ———— - 279,0 (10,98)
160,0 (6,30) ‘
=g T ——
o = il
@)~ @ =
= .
(92]
PovyerFlex Eg g
06A8AARAND = il °
=
o
X
e
==
Allen-Bradley ——
I 1 —_—
7,6 (030) ||

Kit ventola modulo di controllo

Specifiche 25-FAN1-70C 25-FAN2-70C
Tensione nominale 24V (C

Tensione di funzionamento 14...27,6 V(C

Corrente di ingresso 0,1A 0,15A
Velocita (riferimento) 7000 giro/min 4500 + 10% giri/min
Flusso d’aria max (a pressione statica nulla) 0,575 m3/min 1,574 m3/min
Pressione dell'aria max (a flusso darianullo) ~ |7,70 mmH,0 9,598 mmH,0
Rumore acustico 40,5 dB-A 46,0 dB-A
Tipo diisolamento UL Classe A

Taglia telaio FrameA...D Frame E
Sezione fil 0,32 mm? (22 AWG)

Coppia 0,29...0,39Nm
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IP 20/0pen Type con kit ventola modulo di controllo — Frame A...C

Dimensioni espresse in millimetri

FrameA Frame B Frame C
g Q g
~——72028)— 87,0343 —— I 109,0 (4,29) <
57,5 (2,26)— 3 —— 72,5 (285 — J -——90,5(3,56) —- N
[ H QV L | IS ﬂ “@ Cd u]th I H @ L I
— [ e =le|
FARTO & g FALTO % g FALTO ﬁ f\g
<®> @ k) <> @ = <:>® )
8ol Q =3 @ Sal @ Q
eI BN z 5
v a: Y \.a 5 5
) © <
=} =3 5:
=) 3 S
- — ~N
Powerflex & PovverFlex &2 Powverflex =
NETBO NETBO NETBO
RURIRIRIRIRIRIRIRINAR AAARRAARHRHT ARRRARARARH
7 \
i N
IMPORTANTE  Quando si usa il kit ventola modulo di controllo con i @ Allsn-Bradley 0
convertitori frame A, B e C, & necessaria un‘alimentazione o

esternada 24 V (C.
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IP 20/0pen Type con kit ventola modulo di controllo — Frame D...E

Dimensioni espresse in millimetri

Frame D Frame E
— 196,0 (7,72)
S
130,0 (5,12) = 185,0 (7,28)
116,0 (4,57) S T, 1600(6:30)
o
AN /] N\ g
N A §
L1 e [ = |
= @ t | oﬂ% | : I
S — . L]
%
o
= g LD ) | 5
= 5
o))
Powverfiex &S N
Y NETBO < — PORTO
nnANANANANNA N [PowerFiex oo N
NINININ N T wereo (=]
[alalalaTalaTalalalal -
I O T -
=
&
il i
Allen-Bradley
) ~
[t N
Allen-Bradley @
\ ~— 1’ 3y i
ISAN
&> (]
e S @
i gy f_
L
ul Uﬂﬁ
mn
OOt
IMPORTANTE  Rimuovere |'etichetta per accedere all'alimentatore integrato da 24 V sui convertitori frame D
ed E da utilizzare con il kit ventola modulo di controllo.
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Dimensioni espresse in millimetri

~——72,0(2,83) —
~57,5(2,26) —

15,0 (0,59)

[IES 7

—~la

v

eNe

>

P@W@EFI&)( oo

—f' 0000 C

[aTa¥aTaYaTalalal
ININININININNi

~—140,0 (5,51)

152,0 (5,98)

219,0 (8,62)

~51,1(2,01)—

juininilsiaduininintuls,
Utuuuuuuuuy

IP 30/NEMA 1/UL Type 1 - Frame A

Pannello superiore IP 30/NEMA 1/UL Type 1

172,0(6,77)

a

92,7 (3,65)

|

Scatola passacavi IP 30/NEMA 1/UL Type 1

221,5 (20,85)

- 64,7 (2,55)—-

88,2 (3,47) —

11,9 (4,41) —

135,4(5,33)—-

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013

6,0 (0,24)




Accessori e dimensioni

Appendice B

IP 30/NEMA 1/UL Type 1 - Frame B

Dimensioni espresse in millimetri

-——87,0(3,43) —

15,0(0,59)

~— 72,5 (2,85) —

iina

218,0(8,58)

v

|

[PowverFlex w8

ETBO

180,0 (7,09)

R’ O
D

168,0 (6,61)

[afalalalalaTalalalalal
INIRANIRIRINININInnin]

Allen-Bradliey

1 1

~— 66,1 (2,60) —

~— 63,1 (2,48)—
33,5(1,32)

23,9 (0,94

=

0 0 %QOD% QD
DY)

i [ —] i

108,5 (4,27) —

88,3 (3,48) —-

~—67,3 (2,65)——

128,5 (5,06) —

Pannello superiore IP 30/NEMA 1/UL Type 1
172,0 (6,77)

92,7 (3,65)

Scatola passacavi IP 30/NEMA 1/UL Type 1

221,5 (20,85)
/\ 27,5 (21,08)

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013

6,1(0,24)

179



Appendice B

Accessori e dimensioni

180

IP 30/NEMA 1/UL Type

1-Frame C

Dimensioni espresse in millimetri

109,0 (4,29)

~——90,5 (3,56) —

184,0 (7,24)

15,0 (0,59)

Pannello superiore IP 30/NEMA 1/UL Type 1

I T | == |
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FATO —

255,0(10,04)

<

L

[Powverflex ke
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[a¥alaTalalaTaTaTalalal
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i
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[«
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Scatola passacavi IP 30/NEMA 1/UL Type 1
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g
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g
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4
g
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i
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82,2 (3,24)
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IP 30/NEMA 1/UL Type 1 - Frame D

Dimensioni espresse in millimetri

Pannello superiore IP 30/NEMA 1/UL Type 1

130,0 (5,12) 212,0(8,35)

—116,0(4,57)

15,0 (0,59)

A
) Atn-Sredy
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o

il
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leég@
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/., =t )

L Py
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30,0(1,18)

i
©21,5 (20,85)
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©33,5 (21,32)
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IP 30/NEMA 1/UL Type 1 - Frame E

Dimensioni espresse in millimetri
Pannello superiore IP 30/NEMA 1/UL Type 1

185,0 (7,28)

160,0 (6,30) 279,0(10,98)

15,0(0,59)

350,0(13,78)

300,0(11,81)

280,0(11,02)

@\ Allen-Bradley @

[
Scatola passacavi [P 30/NEMA 1/UL Type 1
—127,5(5,02) —
(8253257 62,5 (2,46)
\ 42,5 (1,67)

— i — = 21,5 (20,85)
43,7 (91,72)
i
o)
NS ) &
o =
o

=
SR
GDSO@
=
PEB%@
181,0 (7,13)

—164,0 (6,46)
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Filtro di linea EMC— Frame A

Dimensioni espresse in millimetri Il filtro pud essere montato sul retro del convertitore di frequenza.
55,0 2,17) 72,0 (2,83)
30,0 (1,18) | 54,0 (2,13) | | 055 (0022

[ G

234,0
223,0 (9,21) 223,0
(8,78) (8,78)

Ny

Li[2[L3
O i e
20,0 (0,79) ‘ ‘ 23,0 (0,91) J 5,5(0,22)
54,0 (2,13)
Filtro di linea EMC - Frame B
Dimensioni espresse in millimetri |1 filtro pud essere montato sul retro del convertitore di frequenza.
70,0 (2,76) 87,0 (3,43)
35,0(1,38) 58,0 (2,28

‘ ‘ | ~955(00,22)

258,0 258,0
(10,16) (10,16)

1 A

E —; I ﬂ

25,0(0,98) ‘ ‘ 24,0 (0,94)

55(0,22)

580(2,28)
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25,0(0,98)

Filtro di linea EMC - Frame C

Dimensioni espresse in millimetri

70,0 (2,76)
37,0 (1,46)

%
g
E 263,0

(10,35)

28,0(1,10)

-

Filtro di linea EMC— Frame D

Dimensioni espresse in millimetri
80,0(3,15)

33,0(1,30) 28,0(1,10)

o]
]

298,0
E (11,73)
o]
-
33,0 (1,30)‘ ‘ 28,0 (1,10)

Il filtro pud essere montato sul retro del convertitore di frequenza.

109,0 (4,29)

76,0 (2,99

|-25,5 (20,22)

2750
(10,83)

(10,35)

6@@@66

o

o

(o]

L [L2[L3 D)

i O el el

76,0 (2,99

55(0,22)

|1 filtro pud essere montato sul retro del convertitore di frequenza.

130,0(5,12)

90,0 (3,54)

O

O

O

EEEIS)]

‘ /05,5 (20,22)

\
0 eeeEss O
(@}

il ok o
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Filtro di linea EMC - Frame E

Dimensioni espresse in millimetri

80,0 (3,15) 155,0(6,10)
33,0(130) 28,0(1,10) | 110,0(4,33) | esseo
g 0 &
=]
390,0
(15,35)
375,0 375,0
E (14,76) (14,76)
B
| J
33,0(1,30) ‘ ‘28,0 (1,10) _11.5,5(0,22)

110,0 (4,33)
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Accessori e kit opzionali
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Installazione di una scheda di comunicazione

1. Inserire il connettore d’interfaccia della scheda di comunicazione nel
modulo di controllo. Verificare che la linea di riferimento sul connettore
sia allineata con la superficie del modulo di controllo.

Per PowerFlex 523

Connettore di
interfaccia della
scheda di
comunicazione

Per PowerFlex 525

Connettore di
interfaccia della
scheda di S
comunicazione

2. Allineare i connettori sulla scheda di comunicazione al connettore
d’interfaccia della scheda di comunicazione, quindi premere verso il basso
il pannellino di copertura posteriore.
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3. Premere lungo i bordi del pannellino di copertura posteriore fino a farlo
scattare saldamente in posizione.

Connettore di
interfaccia della
scheda di

Rimozione di una scheda di comunicazione

1. Inserire un dito nello slot sulla parte superiore del piccolo pannello di
copertura posteriore. Sollevare il pannello di copertura posteriore per
separarlo dal modulo di controllo.
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Note:
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Appendice C

Cablaggio della rete

Protocollo RS485 (DSI)

I convertitori di frequenza PowerFlex 520 supportano il protocollo RS485 (DSI)
per consentire un funzionamento efficiente con le periferiche Rockwell
Automation. Sono supportate anche alcune funzioni Modbus, per un semplice
collegamento in rete. I convertitori di frequenza PowerFlex 520 possono essere
collegati in multidrop su una rete RS485 utilizzando il protocollo Modbus in
modalita RTU.

Rete di convertitori di frequenza PowerFlex 520
Controllore

Per informazioni riguardanti EtherNet/IP o altri protocolli di comunicazione,

consultare il corrispondente manuale dell'utente.

=0

i

e e

Il cablaggio della rete ¢ costituito da un cavo schermato a 2 conduttori collegato a
margherita da nodo a nodo.

ATTENZIONE: Non tentare mai di collegare un cavo POE (Power over Ethernet)
alla porta RS485. In caso contrario, la circuiteria puo subire danni.

Esempio di schema di cablaggio della rete
PowerFlex525  PowerFlex523  PowerFlex 525

Master Nodo 1 Nodo 2 Nodo“n”
TXRXD+ TxRxD+ TxRxD+ 4 Resistore 120 Ohm ANT.
Resistore 120 0hm
. 3 L RO g TR0 ¢
Scherm. Scherm. Scherm.
X PINT PIN8
7 s 7
R5485 L RS485 L
os) | 2@ s | 2
AK-U0-R145-TB2P_, LT 1]
TxRxD+ TxRxD+
TXRxD- & © TXRxD- —{&"©
R/L1 S/L2 T/LSNQEIV/ R W/T3 JIL1 /L2 T/L3QEIY/ R W/T3
[ BTk
® DC- D(+ BR- © ® DC- D(+ BR- ©
BR+ BR+

IMPORTANTE  Laschermatura é collegata SOLO AD UNA estremita di ogni segmento di cavo.
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Dovrebbero essere cablati solo i pin 4 e 5 sulla spina RJ45. Gli altri pin sulla presa
RJ45 del convertitore di frequenza PowerFlex 520 non devono essere collegati
perché servono all’alimentazione di altre periferiche Rockwell Automation.

Le terminazioni di cablaggio sul controllore master variano in base al tipo di
controllore master utilizzato e “TxRxD+” e “TxRxD-" sono illustrati solo a fini
esemplificativi. Per le terminazioni di rete, consultare il manuale dell'utente del
controllore master. Tenere in considerazione che non esiste uno standard per i fili
“+” ¢ “-” e che quindi i costruttori di dispositivi Modbus li interpretano
diversamente. In caso di problemi a stabilire la comunicazione iniziale, provare a
scambiare i due fili di rete in corrispondenza del controllore master.

Valgono le pratiche di cablaggio RS485 standard.

o Ad ogni estremita del cavo di rete, devono essere installati resistori di
terminazione.

o Iripetitori RS485 possono essere necessari per lunghi tratti di cavi o
quando, sulla rete, sono necessari pit di 32 nodi.

o Il cablaggio di rete dovrebbe essere posizionato ad una distanza minima di
0,3 metri dai fili di alimentazione.

o Il cablaggio di rete dovrebbe incrociare i fili di alimentazione solo ad
angolo retto.

Il morsetto I/O C1 (schermatura RJ45) sul convertitore di frequenza
PowerFlex 520 deve essere collegato anche alla terra di protezione (ci sono due
morsetti PE sul convertitore di frequenza). Per ulteriori informazioni, vedere le
denominazioni dei morsetti di controllo I/O a pagina 39 ed a pagina 41.

Il morsetto I/O C2 (comune COMM) ¢ internamente collegato al comune di
rete ¢ NON alla schermatura RJ45. In alcune applicazioni, collegare il morsetto
I/O C2 alla terra di protezione pud migliorare 'immunita ai disturbi.

cOnfigurazione dei Per configurare il convertitore di frequenza in modo che funzioni su una rete
. DSI, si utilizzano i seguenti parametri PowerFlex 520.

parametri guentp
Configurazione dei parametri per la rete DSI
Parametro Dettagli Riferi-

mento
P046 [Fonte avvio 1] Impostare a 3 “Seriale/DSI” se I'avviamento & controllato dalla rete. pagina 83
P047 [Rif velocita 1] Impostare a 3 “Seriale/DSI” se il riferimento di velocita & controllato dalla | pagina 84
rete.

(123 [Freq dati RS485] Impostare la frequenza dei dati per la porta RS485 (DSI). Tutti i nodi sulla rete | pagina 97
devono essere impostati alla stessa frequenza dati.

(124 [Ind nodo RS485] Imposta l'indirizzo di nodo del convertitore di frequenza sulla rete. Ogni pagina 97
dispositivo sulla rete richiede un indirizzo di nodo esclusivo.

(125 [AzioneGuastiCom] | Seleziona la risposta del convertitore di frequenza ai problemi di pagina 97
comunicazione.

(126 [Tempo perd com.] | Imposta il tempo per cui il convertitore di frequenza rimane in stato di pagina 97
perdita di comunicazione prima che implementi (125 [AzioneGuastiCom].

(127 [Formato RS485] Imposta modalita di trasmissione, bit di dati, parita e bit di stop per la porta |pagina 98
RS485 (DSI). Tutti i nodi sulla rete devono essere impostati allo stesso modo.

(121 [Mod scritt com] Impostare su 0 “Salva” quando si programma il convertitore di frequenza. | pagina 97
Impostare a 1“Solo RAM” per scrivere solo sulla memoria volatile.
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Appendice C

Codici funzione Modbus
supportati

Scrittura (06) — Dati di
comando logico

L'interfaccia periferica (DSI) utilizzata sui convertitori di frequenza
PowerFlex 520 supporta alcuni dei codici funzione Modbus.

Codici funzione Modbus supportati

Codice funzione Modbus (decimale)

Comando

03

Leggi registri mantenimento

06

Preimposta (scrivi) singolo registro

16 (10 esadecimale)

Preimposta (scrivi) pil registri

IMPORTANTE  Idispositivi Modbus possono essere a base 0 (registri numerati a partire da 0) o
abase 1 (registri numerati a partire da 1). A seconda del master Modbus
utilizzato, gli indirizzi di registro elencati nelle pagine che seguono possono
dover essere sfalsati di +1. Il comando logico, ad esempio, pud corrispondere
all'indirizzo di registro 8192 per alcuni dispositivi master (ad es. scanner

Modbus ProSoft 3150-MCM SLC) e all'indirizzo 8193 per altri (ad es.

PanelView).

Il convertitore di frequenza PowerFlex 520 puo essere controllato attraverso la
rete inviando funzioni di scrittura con codice 06 all'indirizzo di registro 2000H
(comando logico). Per accettare i comandi, P046 [Fonte avvio 1] deve essere

impostato su 3 “Seriale/DSI”. I convertitori di frequenza PowerFlex 523

supportano solo definizioni dei bit di velocita. I convertitori di frequenza

PowerFlex 525 possono usare il parametro

selezionare le definizioni dei bit di velocita o posizione.

C122 [Sel coman//stato] per

SUGGERI- Dopo la selezione di un'opzione per (122 [Sel coman//stato], accendere/
MENTO resettare il convertitore di frequenza per rendere effettiva la modifica.
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Definizioni dei bit di velocita

Comando logico di comunicazione — (122 = 0 “Velocita”

Indirizzo (decimale) Bit Descrizione
2000H (8192) 0 1= Arresto, 0 = Nessun arresto
1 1= Avviamento, 0 = Nessun avviamento
2 1= Marcia jog, 0 = Nessuna marcia jog
3 1= (ancellazione guasti, 0 = Nessuna cancellazione guasti
54 00 = Nessun comando
01 = Comando di marcia avanti
10 = Comando di marcia indietro
11 = Nessun comando
6 1 :‘Fo.rzare controllo tastierino, 0 = Non forzare controllo
tastierino
7 1= Incremento MOP, 0 = Nessun incremento
9,8 00 = Nessun comando
01 = Abilitazione velocita di accelerazione 1
10 = Abilitazione velocita di accelerazione 2
11 = Mantenimento velocita di accelerazione selezionata
11,10 00 = Nessun comando
01 = Abilitazione velocita di decelerazione 1
10 = Abilitazione velocita di decelerazione 2
11 = Mantenimento velocita di decelerazione selezionata
14,13,12 000 = Nessun comando
001 = Sorgente frequenza = P047 [Rif velocita 1]
010 = Sorgente frequenza = P049 [Rif velocita 2]
011 = Sorgente frequenza = P051 [Rif velocita 3]
100 = A410 [Freq. predef. 0]
101 = A411 [Freq. predef. 1]
110 = A412 [Freq. predef. 2]
111 = A413 [Freq. predef. 3]
15 1= Decremento MOP, 0 = nessun decremento
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Scrittura (06) — Comando
frequenza di comunicazione

Lettura (03) — Dati stato
logico

Protocollo RS485 (DSI)  Appendice C
Definizioni dei bit di posizione
Comando logico di comunicazione - (122 = 1 “Posizione”
Indirizzo (decimale) Bit Descrizione
2000H (8192) 0 1= Arresto, 0 = Nessun arresto
1 1= Avviamento, 0 = Nessun avviamento
2 1= Marcia jog, 0 = Nessuna marcia jog
3 1= (ancellazione guasti, 0 = Nessuna cancellazione guasti
54 00 = Nessun comando
01 = Comando di marcia avanti
10 = Comando di marcia indietro
11 = Nessun comando
6 1=Logicln1
7 1=LlogicIn2
10,9,8 000 = Frequenza e posizione fase 0
001 = Frequenza e posizione fase 1
010 = Frequenza e posizione fase 2
011 = Frequenza e posizione fase 3
100 = Frequenza e posizione fase 4
101 = Frequenza e posizione fase 5
110 = Frequenza e posizione fase 6
111 = Frequenza e posizione fase 7
11 1 ="Trova home
12 1= Fase manten
13 1 = Ridef Posiz
14 1= Sinc Attivo
15 1=Trav Disabil

Il comando della frequenza di comunicazione del convertitore di frequenza
PowerFlex 520 puo essere controllato tramite la rete inviando funzioni di
scrittura codice 06 all'indirizzo di registro 2001H (comando frequenza
comunicazioni).

Comando frequenza di comunicazione

Riferimento

Indirizzo (decimale) Descrizione

2007H (8193) Utilizzato dai moduli di comunicazione interni per controllare il riferimento del
convertitore di frequenza. In unita di 0,01 Hz.

I dati dello stato logico del convertitore di frequenza PowerFlex 520 possono
essere letti tramite la rete inviando funzioni di lettura codice 03 all’indirizzo di
registro 2100H (stato logico). I convertitori di frequenza PowerFlex 523
supportano solo definizioni dei bit di velocita. I convertitori di frequenza
PowerFlex 525 possono usare il parametro C122 [Sel coman//stato] per
selezionare le definizioni dei bit di velocita o posizione.
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Definizioni dei bit di velocita

Stato logico di comunicazione — (122 = 0 “Velocita”

Indirizzo (decimale)

Bit

Descrizione

2100H (8448)

1="Pronto, 0= Non pronto

1= Attivo (in marcia), 0 = non attivo

1= Comando marcia avanti, 0 = Comando marcia indietro

1= Rotazione avanti, 0 = Rotazione indietro

1= Accelerazione, 0 = Nessuna accelerazione

1= Decelerazione, 0 = Nessuna decelerazione

Non utilizzato

1=In guasto, 0= Non in guasto

1= Ariferimento, 0 = Non a riferimento

Ol | N O | B WIN|—=|O

1= Frequenza principale controllata da comunicazione attiva

—_
o

1= Comando funzionamento controllato da comunicazione attiva

—_
p—

1= Parametri bloccati

Stato ingresso digitale 1

Stato ingresso digitale 2

Stato ingresso digitale 3

Stato ingresso digitale 4

Definizioni dei bit di posizione

Stato logico di comunicazione — (122 =1 “Posizione”

Indirizzo (decimale)

Bit

Descrizione

2100H (8448)

1="Pronto, 0= Non pronto

1= Attivo (in marcia), 0 = non attivo

1= Comando marcia avanti, 0 = Comando marcia indietro

1= Rotazione avanti, 0 = Rotazione indietro

1= Accelerazione, 0 = Nessuna accelerazione

1= Decelerazione, 0 = Nessuna decelerazione

1 = Posizione corsa avanti, 0 = Posizione corsa indietro

1=1In guasto, 0 = Non in guasto

1= Ariferimento, 0 = Non a riferimento

Ol oI N O | B |lWIN|—=O

1=In posizione, 0 = Non in posizione

—_
o

1="Posizione home, 0 = No posizione home

—_
=

1= Convertitore di frequenza in pos. iniziale, 0 = Convertitore di
frequenza non in pos. iniziale

1 =Tieni Sincro, 0 = No Tieni Sincro

1 =Sinc Pistone, 0 = No Sinc Pistone

1 =Traverse attivo, 0 = Traverse non attivo

1= Decelerazione Traverse, 0 = No decelerazione Traverse
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Lettura (03) — Codici di I dati dei codici di errore del convertitore di frequenza PowerFlex 520 possono
gua sto del convertitore di essc?re letti tramite la .re.te inviando fun.zlom C.ll lettura codice 03 all'indirizzo di
registro 2101H (codici errore convertitore di frequenza).
frequenza Codici di guasto convertitore di frequenza
Stato logico
Indirizzo Valore Descrizione
(decimale) (decimale)
2101H (8449) 0 Nessun errore
2 Ingresso ausiliario
3 Perdita di alimentazione
4 Sottotensione
5 Sovratensione
6 Motore in stallo
7 Sovraccarico motore
8 Sovratemperatura dissipatore
9 Sovratemperatura modulo di controllo
12 Sovracorrente HW (300%)
13 Guasto di terra
15 Perdita di carico
21 Perdita fase di uscita
29 Perdita ingresso analogico
33 Tentativi di autoriavviamento
38 Fase Uin corto a terra
39 Fase Vin corto a terra
40 Fase Win corto a terra
41 Fase UV in corto
42 Fase UW in corto
43 Fase VW in corto
48 Parametri di default
59 Sicurezza disabilitata
63 Sovracorrente SW
64 Sovraccarico convertitore di frequenza
70 Guasto unita alimentazione
7 Perdita rete DSI
72 Perdita rete scheda opzionale
73 Perdita rete scheda EtherNet/IP integrata
80 Errore di autotune
81 Perdita comunicazione DSI
82 Perdita comunicazione scheda opzionale
83 Perdita comunicazione scheda EtherNet/IP integrata
91 Perdita encoder
94 Perdita funzione
100 Errore di checksum parametri
101 Memoria esterna
105 Errore di connessione modulo di controllo
106 Moduli di controllo-potenza incompatibili
107 Moduli di controllo-potenza non riconosciuti
109 Moduli di controllo-potenza non corrispondenti
10 Membrana tastierino
m Hardware sicurezza
114 Microprocessore difettoso
122 Scheda /0 guasta
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Lettura (03) — Valori di
funzionamento del
convertitore di frequenza

Lettura (03) e scrittura (06) —
Parametri del convertitore di

frequenza

Informazioni aggiuntive

196

Codici di guasto convertitore di frequenza

Stato logico

Indirizzo Valore Descrizione

(decimale) (decimale)

2101H (8449) 125 Aggionamento Flash necessario
126 Errore irreversibile
127 Aggionamento Flash DSI necessario

I valori di funzionamento del convertitore di frequenza PowerFlex 520 possono
essere letti in rete inviando funzioni di lettura codice 03 agli indirizzi di

registro 2102H...210AH.

Valori di funzionamento convertitore di frequenza

Riferimento

Indirizzo Descrizione

(decimale)

2102H (8450) Comando frequenza (xxx.xx Hz)
2103H (8451) Frequenza di uscita (xxx.xx Hz)
2104H (8452) Corrente di uscita (xxx.xx A)
2105H (8453) Tensione sharra CC (xxxV)
2106H (8454) Tensione di uscita (xxx.xV)

Per accedere ai parametri del convertitore di frequenza, I'indirizzo di registro
Modbus equivale al numero di parametro. Ad esempio, un “1” decimale ¢

utilizzato per indirizzare il Parametro b001 [Freq uscita] ed un “41” decimale ¢
utilizzato per indirizzare il Parametro P041 [ Tempo accel. 1].

Per ulteriori informazioni, accedere alla pagina http://www.ab.com/drives/.
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Appendice D

Funzioni StepLogic di controllo della velocita,
Logica di base e Temporizzatore/Contatore

Quattro funzioni logiche di PowerFlex 520 forniscono la capacita di
programmare semplici funzioni logiche senza un controllore separato.

o Funzione StepLogic™ di controllo della velocita (solo per i convertitori di
frequenza PowerFlex 525)

Esegue fino ad otto velocita preregolate in base alla logica programmata. La
logica programmata puo includere condizioni che devono essere
soddisfatte dagli ingressi digitali programmati come “Logic In 17 ¢ “Logic
In 2”7 prima di passare da una velocita preregolata a quella successiva. Per
ognuna delle otto fasi, ¢ disponibile un temporizzatore utilizzato per
programmare il tempo di ritardo prima di passare da una velocita
preregolata a quella successiva. Anche lo stato di unuscita digitale puo
essere controllato in base alla fase in esecuzione.

o Funzione logica di base (solo per i convertitori di frequenza
PowerFlex 525)

Fino a due ingressi digitali possono essere programmati Come “Logic In 17
e/o “Logic In 2”. Un’uscita digitale puo essere programmata per cambiare
stato in base alla condizione di uno o entrambi gli ingressi, mediante

funzioni logiche di base come AND, OR, NOR. Le funzioni logiche di
base possono essere usate con o senza StepLogic.

e Funzione Temporizzatore

Un ingresso digitale puo essere programmato per “Avvio timer”. Un’uscita
digitale puo essere programmata come “Pausa timer” con un livello di
uscita programmato al tempo desiderato. Quanto il temporizzatore
raggiunge il tempo programmato nel livello di uscita, 'uscita cambia stato.
1l temporizzatore puo essere azzerato attraverso un ingresso digitalc
programmato come “Reimp timer”.

e Funzione Contatore

Un ingresso digitale puo essere programmato per “Contatore In”. Un’uscita
digitale puo essere programmata come “Pausa cont” con un livello di uscita
programmato al numero di conteggi desiderato. Quanto il contatore
raggiunge il conteggio programmato nel livello di uscita, 'uscita cambia
stato. Il contatore puo essere azzerato attraverso un ingresso digitale
programmato come “Reimp Contat”.

SUGGERI- Per semplificare la configurazione, utilizzare la procedura guidata in Connected
MENTO Components Workbench anziché configurare manualmente i parametri.
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Funzione StepLogic di
controllo della velocita con
fasi temporizzate

Controllo della velocita
StepLogic con le funzioni
logiche di base

198

IMPORTANTE  Questa funzione é specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

Per attivare questa funzione, impostare una delle tre sorgenti di riferimento
velocita, parametro P047, P049 o P0O51 [Rif velocita x] su 13 “Fase logica” ed
attivare quella sorgente. Tre parametri sono utilizzati per configurare la logica, il
riferimento di velocita ed il tempo di ogni fase.

o Lalogica viene definita utilizzando i parametri L180...L187 [Logica
prestab x].

e Levelocita preregolate vengono impostate con i parametri A410...A417

[Freq. predef. 0...7].

o Il tempo di funzionamento di ogni fase ¢ impostato con i parametri

L190...L197 [ Tempo log prest x].

Il senso di rotazione del motore puo essere avanti o indietro.

Utilizzo delle fasi temporizzate

FaseO1 Fase 1 1 Fase 2 1 Fase 3 1 Fase41 Fase 5 1Fase61 Fase7 1

-
Avanti
(U 4 /

Indietro \
v

Tempo

Sequenza di controllo della velocita StepLogic

e Lasequenza inizia con un comando di avviamento valido.

o Una normale sequenza inizia con la Fase 0 e prosegue con la transizione
alla fase successiva alla scadenza del corrispondente tempo StepLogic.

o LaFase7 ¢ seguita dalla Fase 0

o Lasequenzasi ripete fino a quando viene comandato un arresto o si verifica
una condizione di guasto.

IMPORTANTE  Questa funzione é specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

I parametri degli ingressi e delle uscite digitali possono essere configurati in modo
che utilizzino la logica per passare alla fase successiva. Logic In 1 e Logic In 2
vengono definiti mediante la programmazione dei parametri t062...t063,
t065...t068 [Digln TermBlk xx] su 24 “Logic In 17 0 25 “Logic In 2”.

Esempio
e Marcia alla Fase 0.

e Transizione alla Fase 1 quando Logic In 1 ¢ vero.
La logica rileva il fronte di Logic In 1 quando passa da Offa On. Non ¢
necessario che Logic In 1 rimanga “On”
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Funzione Temporizzatore

o Transizione alla Fase 2 quando sia Logic In 1 sia Logic In 2 sono veri.
Il convertitore di frequenza rileva il livello sia di Logic In 1 sia di Logic In 2
e passa alla Fase 2 quando entrambi sono On.

o Transizione alla Fase 3 quando Logic In 2 ritorna in stato falso o Off.

Non ¢ necessario che gli ingressi rimangano in condizione “On” se non alle
condizioni logiche utilizzate per la transizione dalla Fase 2 alla Fase 3.

Avviameqto Fase 0 ‘ Fase 1 ‘ Fase 2 ‘ Fase 3
Frequenza NI
Logicin 1) ‘
Logicin2 p

Tempo

Il valore del tempo di fase e la logica di base possono essere utilizzati insieme per
soddisfare le condizioni della macchina. La fase, ad esempio, pud prevedere un
periodo minimo e quindi usare la logica di base per attivare una transizione alla
fase successiva.

Avviamento Fase 0 ‘ Fase 1
Frequenza \
Logicin1p
Logicn2 p
Tempo

Gli ingressi e le uscite digitali controllano la funzione temporizzatore e sono
configurati con i parametri t062...t063, t065...t068 [Digln TermBlk xx]
impostati su 19 “Avvio timer” ¢ 21 “Reimp timer”.

Le uscite digitali (rel¢ ed optoisolate) definiscono un livello preimpostato e ne
segnalano il raggiungimento. I parametri di livello t077 [Liv uscita rele1], t082
[Liv uscita rel¢2], t070 [Liv usc ottica 1] e t073 [Liv usc ottica 2] vengono
utilizzati per impostare il tempo desiderato in secondi.

I parametri t076 [Sel uscita rele1], t081 [Sel uscita rele2], t069 [Sel usc ottica 1] e
t072 [Sel usc ottica 2] sono impostati su 25 “Pausa timer” e provocano il cambio
di stato dell’'uscita al raggiungimento del livello preimpostato.

Esempio
o Il convertitore di frequenza si avvia ed accelera a 30 Hz.

e Dopo aver mantenuto 30 Hz per 20 secondi, un ingresso analogico
4 — 20 mA diventa il segnale di riferimento per il controllo della velocita.

o Lafunzione temporizzatore ¢ utilizzata per selezionare una velocita
preregolata con un tempo di marcia di 20 secondi che ignora il riferimento
di velocita mentre I'ingresso digitale ¢ attivo.
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Funzione Contatore

200

e I parametri sono impostati sulle seguenti opzioni:
- P047 [Rif velocita 1] = 6 “Ing. 4-20 mA”
- P049 [Rif velocita 2] = 7 “Prereg Freq”
- t062 [Digln TermBlk 02] = 1 “Rif Veloc 2”
- t063 [Digln TermBlk 03] = 19 “Avvio timer”
— t076 [Sel uscita relé1] = 25 “Pausa timer”
- t077 [Liv uscita rele1] = 20,0 sec
- A411 [Freq. predef. 1] = 30,0 Hz

o Lamorsettiera di controllo ¢ cablata in modo tale che un comando di
avviamento attiva anche 'avvio del temporizzatore.

o Luscita rele ¢ cablata al morsetto I/0O 02 (Digln TermBlk 02) in modo da
forzare l'attivazione dell'ingresso quando il temporizzatore si avvia.

o Allascadenza del temporizzatore, l'uscita viene disattivata sbloccando il
comando della velocita preimpostata. Il convertitore di frequenza segue di
default il riferimento dell'ingresso analogico, come programmato.

Per questo esempio, non ¢ necessario un ingresso “Reimp timer” dato che
I'ingresso “Avvio timer” provvede sia ad azzerare sia ad avviare il temporizzatore.

Gli ingressi e le uscite digitali controllano la funzione contatore ¢ sono
configurati con i parametri t062...t063, t065...t068 [Digln TermBlk xx]
impostati su 20 “Contatore In” e 22 “Reimp Contat™

Le uscite digitali (rel¢ ed optoisolate) definiscono un livello preimpostato e ne
segnalano il raggiungimento. I parametri di livello t077 [Liv uscita rele1], t082
[Liv uscita rel¢2], t070 [Liv usc ottica 1] e t073 [Liv usc ottica 2] vengono
utilizzati per impostare il valore di conteggio desiderato.

I parametri t076 [Sel uscita rele1], t081 [Sel uscita rele2], t069 [Sel usc ottica 1] e
t072 [Sel usc ottica 2] sono impostati su 26 “Pausa cont” e provocano il cambio di
stato dell'uscita al raggiungimento del livello.

Esempio
o Per contare i pacchetti su un trasportatore, viene utilizzata una fotocellula.
e Un accumulatore trattiene i pacchetti fino a raccoglierne 5.

o Un braccio deviatore reindirizza il gruppo di 5 pacchetti verso una zona di
affastellamento.

o Il braccio deviatore torna alla sua posizione originale ed attiva un
interruttore di finecorsa che azzera il contatore.

o I parametri sono impostati sulle seguenti opzioni:
- t065 [Digln TermBlk 05] = 20 “Contatore In”
- t066 [Digln TermBlk 06] = 22 “Reimp Contat”
- t076 [Sel uscita rele1] = 26 “Pausa cont”
- t077 [Liv uscita rel¢1] = 5,0 conteggi
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Parametri di Controllo della

velocita StepLogic

Frequenza p
di uscita

]

Avviamento p

Uscita rele »
Fotocellula p ——

Digln TermBIk 05 p ———
Contatore In

LT
L

1]
1]

Digln TermBlk 06 »
Reimp Contat

T

Interruttore di finecorsa p

Descrizione dei codici per i parametri L180...L187

Cifra4 Cifra3 Cifra2 Cifra1

0 0 F 1

Cifra 4 - Definisce I'azione durante la fase in esecuzione

Impostazione Parametro Accel/Decel  |Stato uscita StepLogic  |Direzione comandata
utilizzato

0 1 off Marcia avanti

1 1 off Marcia indietro

2 1 off Nessuna uscita

3 1 On Marcia avanti

4 1 On Marcia indietro

5 1 On Nessuna uscita

6 2 off Marcia avanti

7 2 off Marcia indietro

8 2 off Nessuna uscita

9 2 On Marcia avanti

A 2 On Marcia indietro

b 2 On Nessuna uscita

Cifra 3 - Definisce a quale fase saltare o come terminare il programma quando sono soddisfate le

condizioni logiche specificate nella Cifra 2.

Impostazione Logica

Saltaafase 0

Saltaafase 1

Salta a fase 2

Saltaafase 3

Salta afase 4

Saltaafase 5

Saltaafase 6

Saltaafase7

Fine programma (arresto normale)

Fine programma (arresto per inerzia)

=|o|lo|vw|a|luv|ls|lw|nl =]

Fine programma e guasto (F002)
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Cifra 2 — Definisce quale logica deve essere soddisfatta per saltare ad una fase diversa da quella
immediatamente successiva.

I[nposta- Descrizione Logica
zione
0 Salta fase (salta immediatamente) SKIP
1 Procedi in base al tempo programmato nel rispettivo parametro [Tempo log prestx]. TIMED
2 Procedi se “Logic In 1” & attivo (logicamente vero) TRUE
3 Procedi se “Logic In 2" & attivo (logicamente vero) TRUE
4 Procedi se “Logic In 1" non & attivo (logicamente falso) FALSE
5 Procedi se “Logic In 2" non ¢ attivo (logicamente falso) FALSE
6 Procedi se “Logic In 1” 0 “Logic In 2" & attivo (logicamente vero) Oppure
7 Procedi se sia “Logic In 1” sia “Logic In 2" sono attivi (logicamente veri) AND
8 Procedi se “Logic In 1” e “Logic In 2" non sono attivi (logicamente vero) NOR
9 Procedi se “Logic In 1" & attivo (logicamente vero) e “Logic In 2" non & attivo (logicamente | XOR
falso)
A ]E’rloce)di se “Logic In 2" & attivo (logicamente vero) e “Logic In 1" non & attivo (logicamente | XOR
also
b Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1" & attivo (logicamente vero) TIMED AND
C Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2” & attivo (logicamente vero) TIMED AND
d Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1” non & attivo (logicamente falso) TIMED OR
E Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2” non & attivo (logicamente falso) TIMED OR
F Non procedere OPPURE non “saltare a”, quindi usare la logica della Cifra 0 IGNORE

Cifra 1 - Definisce quale logica deve essere soddisfatta per saltare alla fase immediatamente

successiva.

Imposta- | Descrizione Logica
zione

0 Salta fase (salta immediatamente) SKIP

1 Procedi in base al tempo programmato nel rispettivo parametro [Tempo log prestx]. TIMED

2 Procedi se “Logic In 1" & attivo (logicamente vero) TRUE

3 Procedi se “Logic In 2" & attivo (logicamente vero) TRUE

4 Procedi se “Logic In 1” non & attivo (logicamente falso) FALSE

5 Procedi se “Logic In 2” non ¢ attivo (logicamente falso) FALSE

6 Procedi se “Logic In 1" 0 “Logic In 2" & attivo (logicamente vero) Oppure

7 Procedi se sia “Logic In 1” sia “Logic In 2” sono attivi (logicamente veri) AND

8 Procedi se “Logic In 1” e “Logic In 2 non sono attivi (logicamente vero) NOR

9 ]l(’rloce)di se “Logic In 1” & attivo (logicamente vero) e “Logic In 2" non ¢ attivo (logicamente | XOR

also
A Procedi se “Logic In 2" & attivo (logicamente vero) e “Logic In 1" non & attivo (logicamente | XOR
falso)

b Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1” & attivo (logicamente vero) TIMED AND
C Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2”  attivo (logicamente vero) TIMED AND
d Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1” non & attivo (logicamente falso) TIMED OR
E Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2" non & attivo (logicamente falso) TIMED OR
F Usare la logica programmata in Cifra 1 IGNORE
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Utilizzo dell’encoder e del
treno di impulsi

Utilizzo di encoder/treno di impulsi ed
applicazione StepLogic di controllo della
posizione

I convertitori di frequenza PowerFlex 520 includono un ingresso a treno di
impulsi integrato nella morsettiera. I convertitori PowerFlex 525 supportano
anche una scheda encoder opzionale. Il treno di impulsi e l'encoder possono essere
utilizzati praticamente per le stesse funzioni ma il treno di impulsi supporta fino a
100 kHz a 24 V ed utilizza la morsettiera integrata nel convertitore di frequenza.
Lencoder, invece, supporta fino a 250 kHz doppio canalea 5,12 024 Ve
richiede che sia installata la scheda encoder opzionale. Quando A535

[ TipoFeedbackMot] ¢ impostato su un valore diverso da zero, il convertitore di
frequenza ¢ configurato per l'utilizzo di un encoder o di un treno di impulsi. 11
convertitore di frequenza usera I'encoder o il treno di impulsi in diversi modi, a
seconda delle impostazioni degli altri parametri. Di seguito, sono riportate le
modalita di utilizzo dell'encoder o del treno di impulsi da parte del convertitore
di frequenza (in ordine di priorita):

1. Se abilitato da P047, P049 o P0O51 [Rif velocitax], l'encoder o il treno di
impulsi sara utilizzato direttamente come una velocita comandata
(normalmente usata con un treno di impulsi) o come un riferimento di
posizione (normalmente usato con un encoder in quadratura).

2. Se non abilitato dai parametri “Rif velocitd”, l'encoder o il treno di impulsi
puo essere usato con la funzione PID, se abilitata da A459 o A471 [Sel rif.
PID x] oppure da A460 o A472 [Sel back PID x].

3. Se non abilitato dai parametri “Rif velocitd” o “Funzione PID’, lencoder o
il treno di impulsi puo essere utilizzato con A535 [ TipoFeedbackMot] per
il feedback diretto e la compensazione del comando di velocita. In questo
caso, la normale compensazione di scorrimento non viene utilizzata. Il
convertitore di frequenza, invece, usera I'encoder o il treno di impulsi per
determinare l'effettiva frequenza di uscita e regolera la frequenza di uscita
in modo che corrisponda al comando. In questo anello di controllo, sono
utilizzati i parametri A538 [Loop vel. Ki] ¢ A539 [Loop vel. Kp]. II
principale vantaggio di questa modalita ¢ la maggiore precisione in velocita
rispetto alla compensazione di scorrimento dell'anello aperto. Non
migliora la larghezza di banda in velocita.

IMPORTANTE  Lutilizzo dell'encoder e I'applicazione StepLogic di controllo della posizione
trattati in questo capitolo riguardano esclusivamente i convertitori
PowerFlex 525.
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Interfaccia encoder

La scheda encoder incrementale opzionale puo fornire 5 0 12 V di alimentazione

e accettare ingressi single-ended o differenziali da 5, 12 0 24 V. Vedere
Appendice B per informazioni sull'ordine.

N. |[Segnale Descrizione
+V Encoder A | A singol le.treno diimpulsi o in quadrat
ngresso A a singolo canale, treno di impulsi o in quadratura.
(m A~ |EncoderA(NoT) | g pustong
B- B Encoder B | Bi drat
ngresso B in quadratura.
B B~ |EncoderB(NOT) | a
A= Cm [Ritorno
A alimentazione - _— .
- - Sorgente di alimentazione interna da 250 mA (isolata).
(1) +V | Alimentazione
12V ?w 5. 12y
O |Uscta Il microinterruttore seleziona |'alimentazione a 12 0 5 V fornita ai morsetti
“+V" e “Cm” per I'encoder.

(1)

Quando si utilizza I'alimentazione encoder a 12V, alimentazione |/0 a 24 V, la massima corrente di uscita al

morsetto 1/0 11 & di 50 mA.

(2)  Selencoder richiede alimentazione a 24V, deve essere fornita da una sorgente di alimentazione esterna.

IMPORTANTE

Un encoder in quadratura fornisce direzione e velocita del rotore. Lencoder,

quindi, deve essere cablato in modo tale che la direzione di marcia avanti
corrisponda alla direzione di marcia avanti del motore. Se il convertitore di
frequenza legge la velocita dell'encoder ma il regolatore di posizione o altra
funzione dell'encoder non funziona correttamente, scollegare |'alimentazione
del convertitore di frequenza e scambiare i canali encoder A e A (NOT) o due
conduttori del motore. Quando un encoder & scorrettamente cablato e A535
[TipoFeedbackMot] & impostato su 5 “ContrQuadrat’, il convertitore di

frequenza va in guasto.

Esempi di cablaggio dell’encoder

1/0 Esempio di collegamento 1/0 Esempio di collegamento
Alimentazione +12VCC Alimentazione
encoder — +v [[@pLLmA) encoder -
Alimentazione é[‘ 5 Comune Sorgente di
interna i I A alimentazione *
convertitoredi |- [{® esterna Alimentatore
frequenza LIS
Interna
(convertitore di
frequenza)
12V (G, 250 mA
Segnale acomune g Segnale
encoder - S alimentzone /72 encoder —
Single-ended, S|g o1 o Differenziale,
doppio canale Sy ol doppio canale

: :NOT H\e \/

. +

¥
aSHLD

Note di (ab|aggio La scheda encoder opzionale puo fornire alimentazionea 5 Vo 12V (250 mA
max.) per un encoder. Verificare che il microinterruttore sia correttamente
impostato in base allencoder. In generale, I'alimentazione a 12 V garantisce una
maggiore immunita ai disturbi.
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posizionamento

Regole generali comuni per
tutte le applicazioni

L'encoder puo gestire ingressida 5V, 12 V 0 24 V mentre il treno di impulsi puo
gestire solo ingressi da 24 V. Gli ingressi si adattano automaticamente alla
tensione applicata e non ¢ necessaria alcuna ulteriore regolazione del convertitore
di frequenza. Se si utilizza un ingresso a singolo canale, questo deve essere cablato
traicanali A (segnale) e A- (comune segnale).

IMPORTANTE  Un encoder in quadratura fornisce direzione e velocita del rotore. Lencoder,
quindi, deve essere cablato in modo tale che la direzione di marcia avanti
corrisponda alla direzione di marcia avanti del motore. Se il convertitore di
frequenza legge la velocita dell'encoder ma il regolatore di posizione o altra
funzione dell'encoder non funziona correttamente, scollegare |'alimentazione
del convertitore di frequenza e scambiare i canali encoder A e A (NOT) o due
conduttori del motore. Quando un encoder & scorrettamente cablato e A535
[TipoFeedbackMot] & impostato su 5 “ContrQuadrat”, i convertitori di frequenza
vanno in guasto.

Il convertitore di frequenza PowerFlex 525 include un semplice regolatore di
posizione che puo essere utilizzato in tutta una serie di applicazioni di
posizionamento senza bisogno di interruttori di finecorsa o fotocellule. Questo
regolatore puo essere utilizzato come un controllore stand-alone per applicazioni
semplici (fino a 8 posizioni) o in combinazione con un controllore per una
maggiore flessibilita.

Va sottolineato che non ¢ in grado di sostituire i servocontrollori di fascia alta o le
applicazioni che hanno bisogno di ampia larghezza di banda o di coppia molto
elevata a basse velocita.

Il regolatore di posizione puo essere configurato per diverse applicazioni. Alcuni
g g
parametri dovranno comunque essere regolati.

P047 [Rif velocita 1] deve essere impostato su 16 “Posizionamento’.

A535 [TipoFeedbackMot] deve essere impostato in modo da corrispondere al
dispositivo di feedback. La modalita di posizionamento deve usare A535
[ TipoFeedbackMot] opzione 4.

A535 Opzioni di [ TipoFeedbackMot]

0 “Nessuna” indica che non ¢ utilizzato alcun encoder. Questa opzione
non puo essere usata per il posizionamento.

1 “TrenoImpulsi” ¢ un ingresso a singolo canale, senza direzione, solo
feedback di velocita. Questa opzione non dovrebbe essere usata per il
posizionamento. Lopzione “Can Singolo” ¢ simile a “Trenolmpulsi” ma
utilizza i parametri di conversione in scala dellencoder standard.

2 “Can Singolo” ¢ un ingresso a singolo canale, senza direzione, solo
feedback di velocita. Questa opzione non dovrebbe essere usata per il
posizionamento. Il canale singolo usa i parametri di conversione in scala
dellencoder standard.
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3 “ContrSingolo” ¢ un ingresso a singolo canale con rilevamento della
perdita del segnale dell'encoder. Il convertitore di frequenza va in guasto se
rileva che gli impulsi dell'ingresso non corrispondono alla velocita prevista
del motore. Questa opzione non dovrebbe essere usata per il
posizionamento.

4 “Quadratura” ¢ un ingresso encoder a doppio canale con direzione e
velocita dall'encoder. Questa opzione puo essere usata per il controllo del
posizionamento.

5 “ContrQuadrat” ¢ un encoder a doppio canale con rilevamento della
perdita del segnale dellencoder. Il convertitore di frequenza va in guasto se
rileva che la velocita dellencoder non corrisponde alla velocita prevista del
motore.

A544 [Disab inversione] dovrebbe essere impostato su 0 “Inv. Abilit.” per
consentire il movimento bidirezionale necessario al controllo di posizione.

P039 ’impostazione di default di [Mod prest coppia] ¢ 1 “SVC”. Tuttavia, ¢
possibile usare qualunque modalita per migliorare la coppia bassa velocita per le
applicazioni di posizionamento. Per ottenere i migliori risultati, mettere prima a
punto lapplicazione. Per migliorare ulteriormente le prestazioni convertitore di
frequenza -motore, ¢ possibile eseguire la routine di messa a punto automatica.

A550 L'impostazione di default [Regol BUS] ¢ 1 “Abilitata”. Se il tempo di
decelerazione ¢ troppo breve, il convertitore di frequenza puo sovraelongare la
posizione desiderata. Per ottenere i migliori risultati, puo essere necessario un
tempo di decelerazione pitt lungo. A550 [Regol BUS] puo essere disabilitato per
fornire precisi movimenti di arresto, ma il tempo di decelerazione dovra essere
regolato manualmente, in modo che sia abbastanza lungo per evitare i guasti da
sovratensione F005.

A437 I'impostazione di default di [Sel res freno d.] ¢ 0 “Disabilitato”. Se sono
necessarie migliori prestazioni di decelerazione, puo essere utilizzato un resistore
di frenatura dinamica. In tal caso, questo parametro dovrebbe essere impostato in
base al resistore selezionato.

P035 [Potenza nom mot] deve essere impostato in modo da corrispondere al
numero di poli del motore azionato dal convertitore di frequenza PowerFlex 520.

A536 [Encoder PPR] deve essere impostato in modo da corrispondere al numero
di impulsi per giro dellencoder utilizzato (ovvero 1024 PPR).

A559 [Conteggi Unita] imposta il numero di impulsi encoder da utilizzare per
definire un’unita di posizione. Cio consente di definire le posizioni dellencoder
in termini di unita importanti per I'applicazione. Ad esempio, se 1 ¢m su un
nastro trasportatore richiede 0,75 giri del motore, l'encoder motore ¢ 1024 PPR
ed il tipo di feedback motore ¢ impostato su “Quadratura’, questo parametro
dovrebbe essere impostato su (4 x 1024 x 0,75) = 3072 impulsi per un cm di
corsa. Tutte le altre posizioni, quindi, potrebbero essere configurate in unita di

« »

cm .

A564 [ Toll Pos Encoder] indica la tolleranza di posizione desiderata per il

sistema. Questo determinera quanto vicino il convertitore di frequenza deve
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essere alla posizione comandata prima di indicare “Posiz Home” o “In posizione”
in unita di impulsi grezzi encoder. Cid non incide sul controllo della posizione
effettiva del motore.

Il parametro A558 [Modo posizion.] deve essere impostato in modo da
corrispondere correttamente al funzionamento desiderato della funzione di
posizionamento.

A558 [Modo posizion.] - Opzioni

0 “Tempo passi” usa i tempi di Step Logic. Questa modalita ignora le
impostazioni di Step Logic e passa da una fase all'altra (da Fase 0 a Fase 7 ¢
di nuovo a Fase 0) in base ai tempi programmati in L190...L197 [ Tempo
log prestx]. Questa opzione puo essere usata quando la posizione
desiderata ¢ basata solo sul tempo. Questa modalita, inoltre, accetta solo
posizioni assolute in direzione positiva da “home”. Questa opzione offre un
facile modo di implementare un semplice programma di posizionamento o
g
di testare la configurazione di posizionamento di base. Per una maggiore
flessibilita, ¢ opportuno utilizzare una delle altre impostazioni.

1 “Ingr Prereg” comanda direttamente il passaggio a qualunque fase in
base allo stato degli ingressi digitali programmati per “Freq. predef.”.
Questa impostazione ignora le impostazioni dei comandi Step Logic e il
convertitore di frequenza si muovera direttamente alla fase attualmente
comandata da A410...A425 [Freq. predef. x] e L200...L214 [Unita fase x].
Si tratta di un'opzione utile quando un’applicazione ha bisogno di accedere
direttamente ad una fase di posizione in base ad ingressi discreti. Questa
modalita consente il movimento in direzione avanti da Home come
spostamento assoluto.

IMPORTANTE  Le opzioni avanzate di Step Logic, quali lo spostamento incrementale,
non sono disponibili in questa modalita.

2 “Fase logica” fornisce una modalita di funzionamento altamente
flessibile. Questa opzione puo essere utilizzata per passare da una fase
all’altra (da Fase 0 a Fase 7 e di nuovo a Fase 0) o per saltare ad una fase
differente in qualunque momento, in base al tempo o allo stato degli
ingressi digitali o dei comandi di comunicazione. In questa modalita, il
convertitore di frequenza parte sempre alla Fase 0 del profilo Step Logic.

3 “Preregl StpL” ¢ identica allopzione 2 “Fase logica” tranne per il fatto
che il convertitore di frequenza utilizza lo stato attuale degli ingressi
preimpostati per determinare da quale fase di Step Logic iniziare. Questo
interessa solo la fase iniziale. Dopo l'avviamento, il convertitore di
frequenza passa da una fase all’altra nello stesso modo previsto
dallopzione 2.

4 “StpLogLista” ¢ identica allopzione 2 “Fase logica” tranne per il fatto
che il convertitore di frequenza utilizza la fase precedente all'ultimo
comando di stop per determinare da quale fase di Step Logic iniziare.
Questo interessa solo la fase iniziale. Dopo 'avviamento, il convertitore di
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frequenza passa da una fase all’altra nello stesso modo previsto

q

dall'opzione 2. Cio consente di arrestare il processo per poi riavviarlo dalla
posizione in cui si ¢ fermato.

In tutte le modalita di posizione, le caratteristiche ad ogni fase sono controllate
dai seguenti parametri:

1200, L.202, 1.204, L206, L.208, 1210, 1212 ¢ L214 [Unita fase x] sono il valore
numerico a sinistra del separatore decimale (numero intero) delle 8 posizioni
desiderate per un’applicazione, iniziando dalla Fase 0 (L200) e continuando fino
alla Fase 7 (L214). Ad esempio, immettere 2 in questo parametro se si desidera
una posizione comandata di 2,77.

L201, L203, 1L.205,1.207,1.209,L211, L213 ed L215 [Unita fase F x] sono il
valore numerico a destra del separatore decimale (la parte inferiore a 1) delle

8 posizioni desiderate per un’applicazione, iniziando dalla Fase 0 (L201) e
continuando sequenzialmente fino alla Fase 7 (L215). Ad esempio, immettere
0,77 in questo parametro se si desidera una posizione comandata di 2,77.
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A410...A417 [Freq. predef. x] sono i parametri che definiscono la frequenza
massima di marcia del convertitore di frequenza durante la fase corrispondente.
Ad esempio, se [Freq. predef. 2] ¢ impostato su 40 Hz, il convertitore di
frequenza accelera al massimo a 40 Hz quando si muove alla Posizione 2.

Sorgente frequenza Sorgente fase Sorgente posizione
A410 [Freq. predef. 0] L180 [Logica prestab 0] L1200 [Unita fase 0]
A411 [Freq. predef. 1] L181 [Logica prestab 1] L1202 [Unita fase 1]
A412 [Freq. predef. 2] L182 [Logica prestab 2] L1204 [Unita fase 2]
A413 [Freq. predef. 3] L183 [Logica prestab 3] L206 [Unita fase 3]
A414 [Freq. predef. 4] L184 [Logica prestab 4] 1208 [Unita fase 4]
A415 [Freq. predef. 5] L185 [Logica prestab 5] L1210 [Unita fase 5]
A416 [Freq. predef. 6] L186 [Logica prestab 6] L1212 [Unita fase 6]
A417 [Freq. predef. 7] L187 [Logica prestab 7] L1214 [Unita fase 7]

IMPORTANTE  Ilvalore di default per A410 [Freq. predef. 0] & 0,00 Hz. Questo valore deve
essere modificato, altrimenti il convertitore di frequenza non sara in grado di
muoversi durante la Fase 0.

L190...L197 [Tempo log prestx] sono i parametri che definiscono il tempo di
permanenza del convertitore di frequenza in ogni fase corrispondente, se tale fase
¢ basata sul tempo. Ad esempio, se L192 [ Tempo log prest2] ¢ impostato su

5,0 secondi e quella fase ¢ basata sul tempo, il convertitore di frequenza rimarra
nella Fase 2 per 5,0 secondi. Va sottolineato che questo ¢ il tempo totale in quella
determinata fase, non il tempo in quella posizione. Quindi, includera il tempo
necessario all'accelerazione, alla marcia ed alla decelerazione in quella posizione.

L180...L187 [Logica prestab x] sono i parametri che permettono una maggiore
flessibilita e controllano vari aspetti di ogni fase quando ¢ selezionata una
modalita di posizionamento che utilizza le funzioni Step Logic. In modalita di
posizionamento, questi parametri hanno una funzione diversa rispetto a quando
utilizzati per il normale controllo della velocita Step Logic. Ognuna delle 4 cifre
controlla un aspetto di ogni fase di posizione. Quello che segue ¢ un elenco delle
impostazioni disponibili per ogni cifra:
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oo
Logica per la fase successiva (ifra1
Logica per saltare ad una fase differente (ifra2
Fase differente a cui saltare (ifra3
Impostazione fasi (ifrad
Non utilizzato
Impostazioni per il controllo di velocita (Cifra 4) Impostazioni (Cifra 3)
Imposta- Param. Stato uscita Direzione Impostazione  Descrizione
zione Accel/Decel StepLogic comandata 0 Saltaafase 0
richiesta usato ] a3 fose 1
0 Accel/Decel 1 off Marcia avanti 5 Salta 2 fase 5
1 Accel/Decel 1 Off Marcia indietro 3 Salta i fase 3
2 Accel/Decel 1 Off Nessuna uscita 7 Salta i fase 7
3 Accel/Decel 1 On Marcia avanti : Salta i fase G
4 Accel/Decel 1 On Marcia indietro 5 Salta i fase 5
5 Accel/Decel 1 On Nessuna uscita 7 Salta 2 fase 7
6 Accel/Decel 2 off Marcia avanti 3 Fé aafase et B
7 Accel/Decel 2 Off Marcia indietro 5 F{ne programrma (arresto norma e‘ )
8 Accel/Decel 2 Off Nessuna uscita T F{ne programma tarres : p(eFrzl)nema
9 Accel/Decel 2 On Marcia avanti e programna ¢ guasto
A Accel/Decel 2 On Marcia indietro Impostazioni (Cifra2e1)
b Accel/Decel 2 On Nessuna uscita
Imposta-  Descrizione
Impostazioni di posizionamento (Cifra 4) Zione
0 Salta fase (saltaimmediatamente)
Imposta- Param. Stato uscita Direzione Tipo di 1 Fase basata su [Tempo log prestx]
zione Accel/Decel StepLogic dahome comando 3 Procedi se “LoaicIn 17 & att
richiesta usato roce ' s ngc n e a !vo
0 Accel/Decel 1 Off Marcia avanti Assoluto 3 Proced! s “Logfc In 2” ¢ attl\vo i
1 Accel/Decel 1 Off Marcia avanti Incrementale 4 PmCEdf s “LOQTC In 1” hon ? att!vo
2 Accel/Decel 1 0ff Marcia Assoluto > Procedise “Logic In 2" non & attivo
indietro 6 Procedi se “Logic In 1” 0 “Logic In 2" & attivo
3 Accel/Decel 1 off Marcia Incrementale 7 Procedi se sia “Logic In 1" sia “Logic In 2" sono attivi
indietro 8 Procedi se né “Logic In 1” né “Logic In 2" sono attivi
4 Accel/Decel 1 On Marcia avanti Assoluto 9 Procedi se “Logic In 1" & attivo e “Logic In 2" non  attivo
5 Accel/Decel 1 On Marcia avanti Incrementale "y Procedi se “Logic In 2" & attivo e “Logic In 1 non & attivo
6 Accel/Decel 1 On mgirgtaro Assoluto b Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1" & attivo
- C Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2” & attivo
7 Accel/Decel 1 On Marcia Incrementale
indietro d Ia’trg\c’idi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 1" non &
8 Accel/Decel 2 off Marcia avanti Assoluto - -
- - E Procedi dopo [Tempo log prestx] e se “Logic In 2" non &
9 Accel/Decel 2 off Marcia avanti Incrementale attivo
A Accel/Decel 2 off mgirgitaro Assoluto F Non procedere/ignorare le impostazioni della Cifra 2
b Accel/Decel 2 Off Marcia Incrementale
indietro
C Accel/Decel 2 On Marcia avanti Assoluto
d Accel/Decel 2 On Marcia avanti Incrementale
E Accel/Decel 2 On Marcia Assoluto
indietro
F Accel/Decel 2 On Marcia Incrementale
indietro
SUGGERI- Per semplificare la configurazione, utilizzare la procedura guidata in Connected
MENTO

Components Workbench anziché configurare manualmente i parametri.

Nota: i comandi di spostamento incrementale provocano il movimento del
convertitore di frequenza nell'ordine della quantita specificata in base alla

posizione attuale. I comandi assoluti fanno sempre riferimento a “Home”.

A565 [Filtro Regol Pos] fornisce un filtro passa basso all'ingresso del regolatore di

posizione.
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Routine diricerca della
posizione home

A566 [Guad. regol pos.] ¢ una singola regolazione che aumenta o riduce la
reattivita del regolatore di posizione. Per una risposta pit rapida, il filtro dovrebbe
essere ridotto e/o il guadagno aumentato. Per una risposta piu dolce, con meno
sovraclongazione, il filtro dovrebbe essere aumentato e/o il guadagno ridotto. In
generale, sulla maggior parte dei sistemi, il guadagno avra un effetto maggiore
rispetto al filtro.

Questo convertitore di frequenza supporta solo encoder incrementali. Quindi,
quando si accende, il convertitore di frequenza azzera la posizione attuale. Se cid ¢
corretto, la routine di posizionamento puo essere avviata senza ulteriore
regolazione. Tuttavia, nella maggior parte delle applicazioni, il convertitore di
frequenza avra bisogno di essere “riportato in posizione home” dopo ogni
accensione e prima di avviare la routine di posizionamento.

Cio puo avvenire in uno dei seguenti due modi:

1. Ricerca manuale della posizione home-Programmare i seguenti parametri
del convertitore di frequenza:

062, t063, t065...t068 [Digln TermBlk xx] = 37 “Ridef Posiz”

Programmare uno degli ingressi digitali su 37 “Ridef Posiz”.
Successivamente, portare il sistema in posizione di home con un comando
di marcia, un comando di marcia jog o manualmente. Quindi, commutare
Iingresso “Ridef Posiz”. Questo impostera il convertitore di frequenza su
“Home” nella sua attuale posizione mentre d388 [Unita percorse H] e
d389 [Unita percorse L] sono impostati a zero. In alternativa, puo essere
commutato il bit “Ridef Posiz” in AS60 [Parola contr av.] anziché
utilizzare un ingresso digitale.

IMPORTANTI Lingresso o il bit “Ridef Posiz” devono essere riportati in stato inattivo
prima di avviare la routine di posizionamento. In caso contrario, il
convertitore di frequenza continuera a leggere la posizione di “0”
(home) e la routine di posizionamento non funzionera correttamente.

2. Ricerca automatica della posizione home con interruttore di finecorsa—
Programmare i seguenti parametri del convertitore di frequenza:

t062, 063, t065...t068 [Digln TermBlk xx] = 35 “Trova home”

Programmare uno degli ingressi digitali su 35 “Trova home”.

062, t063, t065...t068 [Digln TermBlk xx] = 34 “Limite home”
Programmare uno degli ingressi digitali su 34 “Limite home”.
Normalmente, I'ingresso “Limite home” ¢ cablato ad un interruttore di
prossimita o ad una fotocellula ed indica che il sistema ¢ in posizione di
home.

A562 [Trova freq Home] imposta la frequenza utilizzata dal convertitore
di frequenza mentre si muove alla posizione di home durante la routine di
ricerca automatica della posizione home.
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A563 [Trova dir Home] imposta la direzione utilizzata dal convertitore di
frequenza mentre si muove alla posizione di home durante la routine di
ricerca automatica della posizione home.

Per iniziare la routine di ricerca automatica della posizione home, attivare
I'ingresso “Trova home” ed emettere un comando di avviamento valido. II
convertitore di frequenza accelera in rampa alla velocita impostata in A562

[ Trova freq Home] e nella direzione impostata in A563 [ Trova dir Home] fino a
quando l'ingresso digitale definito come “Limite home” ¢ attivato. Se il
convertitore di frequenza supera questo punto troppo rapidamente, inverte la
direzione a 1/10 di A562 [Trova freq Home] nel punto in cui l'interruttore di
finecorsa home si riattiva. Dopo circa un secondo da quando la routine trova la
posizione home, il convertitore di frequenza si arresta. In alternativa, possono
essere attivati i bit “Trova freq Home” /0 “Limite home” in AS60 [Parola contr
av.] anziché utilizzare un ingresso digitale. Al termine della routine, gli ingressi o i
bit dovrebbero essere riportati in stato inattivo.

IMPORTANTE  Dopo il raggiungimento della posizione, il convertitore di frequenza si arresta.
Se il “Trova home” viene rimosso prima del completamento della ricerca della
posizione home, il convertitore di frequenza inizia la routine di posizionamento
senza la corretta posizione di home. In tal caso, la posizione di home non viene
azzerata e la posizione sara legata alla posizione di accensione.

d376 [Feedback veloc.] indica il feedback della velocita misurata o il feedback
della velocita calcolata quando non ¢ selezionato alcun dispositivo di feedback. Il
parametro d376 [Feedback veloc.] ¢ il valore numerico a sinistra del separatore
decimale (numero intero) e d377 [Feedback vel. F] ¢& il valore a destra del
separatore decimale (la parte inferiore a 1).

d378 [Veloc. encoder] indica la velocitd misurata del dispositivo di feedback.
Questa ¢ utile se, per il controllo della velocita del motore, non viene utilizzato
lencoder. In alcuni casi, tuttavia, ¢ necessario utilizzare l'encoder per fare in modo
che d378 [Veloc. encoder] indichi un valore. Il parametro d378 [ Veloc. encoder]
¢ il valore numerico a sinistra del separatore decimale (numero intero) e d379

[Veloc encoder F] ¢ il numero a destra del separatore decimale (la parte inferiore
al).

d388, d389 [Unita percorse x] indicano la posizione attuale del sistema in termini
di unita di distanza da home. Il parametro d388 [Unita percorse H] ¢ il valore
numerico a sinistra del separatore decimale (numero intero) e d389 [Unita
percorse L] ¢ il numero a destra del separatore decimale (la parte inferiore a 1).

d387 [Stato posizione] indica lo stato delle funzioni di posizionamento. I bit di
indicazione sono:

Il Bit 0 “Direz Posit” indica l'attuale direzione di movimento del
convertitore di frequenza rispetto a home.

Il Bit 1 “In posizione” indica s il convertitore di frequenza ¢ nella sua
posizione comandata. Se il convertitore di frequenza rientra in A564 [Toll
Pos Encoder] della posizione comandata, questo bit sara attivo.
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Utilizzo del sistema di
comunicazione

Il Bit 2 “Posiz Home” indica se il convertitore di frequenza ¢ in posizione
di home. Se il convertitore di frequenza rientra in A564 [ Toll Pos Encoder]
di “Home”, questo bit sara attivo.

Bit 3 “DrvPosizIniz” indica se il convertitore di frequenza, dopo
l'accensione, ¢ stato portato in posizione di home. Se il convertitore di
frequenza ¢ stato portato manualmente o automaticamente in posizione di
home, questo bit sara attivo e rimarra attivo fino allo spegnimento
successivo.

Se 8 fasi non sono adeguate all'applicazione o sono necessarie modifiche
dinamiche del programma, molte delle funzioni di posizionamento possono
essere controllate attraverso una rete di comunicazione attiva. I parametri per
questo tipo di controllo sono i seguenti.

C121 [Mod scritt com]

La scrittura ripetuta dei parametri su una rete di comunicazione puo danneggiare
la EEPROM delo convertitore di frequenza. Questo parametro consente al
convertitore di frequenza di accettare le modifiche dei parametri senza scrittura

sulla EEPROM.

IMPORTANTE I valori dei parametri impostati prima di impostare 1 “Solo RAM” vengono
salvati nella RAM.

C122 [Sel coman//stato]
Seleziona le definizioni dei bit delle parole di comando e di stato per velocita o
posizione/fibre da utilizzare su una rete di comunicazione.

AS560 [Parola contr av.]

Questo parametro consente di eseguire diverse funzioni di posizionamento
attraverso il controllo dei parametri con un messaggio esplicito. Cio consente di
utilizzare il sistema di comunicazione anziché gli ingressi fisici. I bit hanno le
stesse funzioni delle opzioni degli ingressi digitali con lo stesso nome. Le opzioni
relative al posizionamento sono:

Bit 0 “Limite home” indica che il convertitore di frequenza ¢ in posizione
di home.

Bit 1 “Trova home” provoca il ritorno del convertitore di frequenza in
posizione di home al successivo comando di avviamento. Dopo aver
completato la routine di ricerca della posizione home, disattivare questo

bit.

Bit 2 “Fase manten” ignora gli altri ingressi e blocca il convertitore di
frequenza nella sua fase attuale (in marcia a velocita nulla dopo aver
raggiunto la sua posizione) fino allo sblocco.

Bit 3 “Ridef Posiz” resetta la posizione di home all’attuale posizione della
macchina. Dopo aver completato la routine di ricerca della posizione
home, disattivare questo bit.
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Bit 4 “Sinc Attivo” mantiene la frequenza esistente quando AS71 [ Tempo
q q

Sincr.] ¢ impostato per abilitare la sincronizzazione della velocitd. Quando

questo bit ¢ disattivato, il convertitore di frequenza accelera alla nuova

frequenza comandata in base a A571 [ Tempo Sincr.].

Bit 5 “Trav Disabil” disabilita la funzione traverso quando ¢ attivo.

Bit 6 “Logic In 1” fornisce una funzione identica ed ¢ logicamente
relazionato in OR con I'impostazione 24 “Logic In 17 per t062, t063,
065...t068 [Digln TermBlk xx]. Puo essere utilizzato per gestire le
funzioni Step Logic (velocita o posizione) attraverso il sistema di
comunicazione senza richiedere effettive transizioni degli ingressi digitali.

Bit 7 “Logic In 2” fornisce una funzione identica ed ¢ logicamente
relazionato in OR con I'impostazione 25 “Logic In 2” per t062, t063,
065...t068 [Digln TermBlk xx]. Puo essere utilizzato per gestire le
funzioni Step Logic (velocita o posizione) attraverso il sistema di

comunicazione senza richiedere effettive transizioni degli ingressi digitali.

L1200...L.214 [Unita fase x]

Tutte le fasi di posizione possono essere scritte mentre il convertitore di frequenza
¢ in marcia. Le modifiche diventeranno effettive al movimento successivo. Ad
esempio, se la fase 0 viene sovrascritta mentre il convertitore di frequenza sta
passando alla fase 0, il convertitore di frequenza passera alla posizione di
comando precedente alla fase 0. La volta successiva in cui viene richiesto al
convertitore di frequenza di tonare alla fase 0 procedera alla nuova posizione.
Questa capacita puo risultare utile, ad esempio, quando un’applicazione richiede
il pieno controllo del movimento da parte di un controllore esterno al
convertitore di frequenza. Il programma Step Logic potrebbe prevedere il salto
dalla Fase 0 indietro alla Fase 0, quando I'ingresso 1 ¢ attivo. Il controllore
potrebbe scrivere qualunque posizione desiderata della Fase 0 e poi commutare il
bit dell'ingresso 1 di AS60 [Parola contr av.] per provocare il movimento del
convertitore di frequenza nella nuova posizione. Cio consente una flessibilita
quasi illimitata ed ¢ utilizzabile con movimenti assoluti o incrementali.

Lo strumento software RA (Connected Components Workbench) semplifica la
configurazione delle funzioni di posizionamento. Fare riferimento alle ultime
versioni per ulteriori strumenti o procedure guidate di supporto alla
configurazione.

Pubblicazione Rockwell Automation 520-UM001D-IT-E — Settembre 2013



Appendice F

Configurazione del PID

Anello PID Il convertitore di frequenza PowerFlex 520 ¢ dotato di anelli di controllo PID
(proporzionale, integrale, derivativo) integrati. L'anello PID serve a mantenere
un feedback di processo (ad es. pressione, portata o tensione) al setpoint
desiderato. L’anello PID funziona sottraendo il feedback PID da un riferimento e
generando un valore di errore. L'anello PID risponde all'errore in base ai guadagni
PID, e genera una frequenza per cercare di azzerare il valore dell’errore.

Per abilitare 'anello PID, P047, P049 o P051 [Rif velocitix] devono essere
impostati su 11 “Uscita PID 17 0 12 “Uscita PID 2” ¢ deve essere attivato il
riferimento di velocita corrispondente.

IMPORTANTE  PowerFlex 523 ha un solo anello di controllo PID.
PowerFlex 525 ha due anelli di controllo PID utilizzabili solo uno per volta.

Controllo esclusivo e controllo di compensazione sono due configurazioni di
base in cui puo essere utilizzato 'anello PID.

Controllo esclusivo

In modalita di controllo esclusivo, il riferimento di velocita diventa 0 e I'uscita
PID diventa I'intero comando di frequenza. Il controllo esclusivo ¢ utilizzato
quando A458 o A470 [Selez Trim PID x] ¢ impostato sullopzione 0. Questa
configurazione non richiede un riferimento master, solo un setpoint desiderato,
come una portata per una pompa.

Rampa Freq
Accel/Decel [ Comando

Esempio
e Inunapplicazione di pompaggio, il riferimento PID equivale al setpoint
della pressione desiderata del sistema.

o Ilsegnale del trasduttore di pressione fornisce il feedback PID al
convertitore di frequenza. Le fluttuazioni nella pressione effettiva del
sistema, dovute alle variazioni di portata, generano un valore di errore PID.

o Lafrequenza di uscita del convertitore di frequenza aumenta o diminuisce
per variare la velocita dell'albero del motore e correggere il valore di errore
PID.

o Ilsetpoint della pressione desiderata del sistema viene mantenuto, anche se
le valvole del sistema si aprono e si chiudono provocando variazioni di
portata.
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e Quando l'anello di controllo PID ¢ disabilitato, la velocith comandata ¢ il

riferimento di velocita di rampa.

Feedback PID =
segnale trasduttore pressione

Riferimento PID =
pressione desiderata sistema

Controllo di compensazione

In modalita di controllo di compensazione, l'uscita PID viene aggiunta al
riferimento di velocita. In questa modalit, l'uscita dell'anello PID bypassa la
rampa di accelerazione/decelerazione come illustrato. Il controllo di
compensazione ¢ utilizzato quando A458 o A470 [Selez Trim PID x] ¢ impostato
su una qualunque opzione diversa da 0.

[Rif velocita x]

Rampa
Accel/Decel

Esempio

o In un sistema avvolgitore/svolgitore, il riferimento PID equivale al

setpoint di equilibrio.

Il segnale del potenziometro del ballerino fornisce il feedback PID al
convertitore di frequenza. Le fluttuazioni di tensione generano un valore
di errore PID.

Il riferimento di velocita master imposta la velocita di avvolgimento/
svolgimento.

Quando la tensione aumenta o diminuisce durante I'avvolgimento, il
riferimento di velocita viene regolato in modo da compensare. La tensione
viene mantenuta vicino al setpoint di equilibrio.

Q ©

x [<0V
Riferimento PID = N 1 Feedback PID =
Setpoint di equilibrio = \L/ [ Se?nale potenziometro L
ballerino
T <10V
L
[Rif velocita x] 1
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Riferimento e feedback PID

La modalita PID si abilita impostando P047, P049 o P051 [Rif velocita x] su
11 “Uscita PID 17 0 12 “Uscita PID 2” ed attivando il corrispondente riferimento
di velocita.

IMPORTANTE  PowerFlex 523 ha un solo anello di controllo PID.
PowerFlex 525 ha due anelli di controllo PID utilizzabili solo uno per volta.

Se A459 o0 A471 [Sel rif. PID x] non ¢ impostato su 0 “Setpoint PID”, il PID puo
comunque essere disabilitato selezionando le opzioni programmabili degli
ingressi digitali (parametri t062, t063, t065...t068 [Digln TermBlk xx]) quale
“Purge”

Opzioni A459, A471 [Sel rif. PID x]

Opzioni Descrizione
0 “Setpoint PID” | Perimpostare il valore del riferimento PID, sara utilizzato A464 o A476 [PID prestab. x].
1 “PotenzDrive”  |Perimpostare il valore del riferimento PID, sara utilizzato il potenziometro del convertitore di

frequenza.
2 “Freqtast” Perimpostare il valore del riferimento PID, sara utilizzato il tastierino del convertitore di frequenza.
2 "Seriale/DSI” | La parola di riferimento dalla rete di comunicazione seriale/DP! diventa il riferimento PID.
4 "“OpzRete” La parola di riferimento da un'opzione della rete di comunicazione diventa il riferimento PID.
5 “Ing 0-10V" Seleziona I'ingresso 0 — 10 V. Tener presente che il PID non funziona con un ingresso analogico
bipolare. Ignorera qualunque tensione negativa e la trattera come uno zero.
6 “Ing4-20mA” | Seleziona lingresso 4 — 20 mA.
7 “PreregFreq”  |Come ingresso per il riferimento PID, sara utilizzato A410. . .A425 [Freq. predef. x].
8 “AninMult’™ | come ingresso per il riferimento PID, sara utilizzato il prodotto degli ingressi0 — 10V e 4 — 20 mA.
9 “Freq MOP” Come ingresso per il riferimento PID, sara utilizzato A427 [Freq MOP].

10 “Ingimpulso” | Come ingresso per il riferimento PID, sara utilizzato il treno di impulsi.

11 “Fase Iogica”“) Come ingresso per il riferimento PID, sara utilizzato Step Logic.

12 “Encoder’™ Come ingresso per il riferimento PID, sara utilizzato I'encoder.
13 “Ethernet/IP"") [ La parola di riferimento dalla rete di comunicazione Ethernet/IP diventa il riferimento PID.

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.

A460 ¢ A472 [Sel back PID x] sono utilizzati per selezionare la sorgente del
feedback PID.

Opzioni A460, A472 [Sel back PID x]

Opzioni Descrizione

0 “Ing0-10V” Seleziona I'ingresso 0 — 10 V (impostazione di default). Tener presente che il PID non funziona con
un ingresso analogico bipolare. Ignorera qualunque tensione negativa e la trattera come uno zero.

“Ing4-20mA” | Seleziona l'ingresso 4 — 20 mA.
“Serie/DSI” Come ingresso per il feedback PID, sara utilizzata la porta seriale/DSI.
“Opz Rete” La parola di riferimento da un‘opzione della rete di comunicazione diventa il riferimento PID.

“Ingimpulso” [ Come ingresso per il feedback PID, sara utilizzato il treno di impulsi.

“Encoder”(") Come ingresso per il feedback PID, sara utilizzato I'encoder.
“Ethernet/IP"") | Come ingresso per il feedback PID, sara utilizzata Ethernet/IP.

ol |lw|iNn| —

(1) Impostazione specifica dei convertitori di frequenza PowerFlex 525.
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Segna" di riferimento PID I parametri t091 [Ingan 0-10 V ba] ¢ t092 [Ingan 0-10 V al] servono a convertire
analo gi G in scala o invertire un riferimento PID o un feedback PID analogico.

Funzione di conversione in scala

Per un segnale 0...5 V, si utilizzano le seguenti impostazioni dei parametri in
modo che il segnale 0 V = 0% del riferimento PID ed il segnale 5 V = 100% del

riferimento PID.
e 091 [Ingan 0-10 V ba] = 0,0%
o t092 [Ingan 0-10 V al] = 50,0%
o A459 [Selrif. PID 1] =5 “Ing 0-10V”

—_
N~

—
o

Tensione di ingresso

N B~ o o

//

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Riferimento PID (%)

Funzione di inversione

Per un segnale 4 — 20 mA, si utilizzano le seguenti impostazioni dei parametri in
modo che il segnale 20 mA = 0% del riferimento PID ed il segnale 4 mA = 100%
del riferimento PID.

e t092 [Ingan 4-20 mA b] = 100,0%
o t096 [Ingan 4-20 mA a] = 0,0%
o A459 [Selrif. PID 1] = 6 “Ing. 4-20 mA”

N
=

o

—_ o N
N~ o

™~

Ingresso 4 — 20 mA

N

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Riferimento PID (%)

~ oo

Banda morta PID

I parametri A465 e A477 [PID BandaMorta x] sono utilizzati per impostare un
campo del riferimento PID, in percentuale, che il convertitore di frequenza
ignorera.

Esempio
e A465 [PID BandaMorta 1] = 5,0%
o Il riferimento PID ¢ 25,0%

o 1l regolatore PID non agira su un errore PID compreso tra 20,0 e 30,0%
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Precarico PID

Il valore impostato in A466 o A478 [PID precarico x], in Hz, verra precaricato
nella componente integrale del PID all'avviamento o all’abilitazione. Questo fara
si che il comando di frequenza del convertitore di frequenza salti inizialmente a
quella frequenza di precarico e che I'anello PID inizi a regolare da quel punto.

PID abilitato |—
| Valore precarico PID -
Uscita PID |— —
Feqtmd —t -

Valore precarico PID > 0

Limiti PID

A456 e A468 [ Trim PID alto x| e A457 e A469 [ Trim PID basso x] servono a
limitare l'uscita PID e sono utilizzati solo in modalitd di compensazione. [ Trim
PID alto x] imposta la frequenza massima per l'uscita PID in modalita di
compensazione. [ Trim PID basso x] imposta il limite di frequenza d’inversione
per l'uscita PID in modalita di compensazione. Va sottolineato che quando il PID
raggiunge il limite alto o basso, il regolatore PID arresta I'integrazione in modo
che non si raggiunga la saturazione.

Guadagni PID

I guadagni proporzionali, integrali e derivativi rappresentano il regolatore PID.

o A461 ¢ A473 [Guad prop PID x]
Il guadagno proporzionale (senza unita) influisce su come il regolatore
reagisce alla grandezza dellerrore. La componente proporzionale del
regolatore PID genera un comando di velocita proporzionale all'errore
PID. Ad esempio, un guadagno proporzionale di 1 genererebbe il 100%
della frequenza max quando l'errore PID ¢ il 100% del campo dell'ingresso
analogico. Un valore piti grande per [Guad prop PID x] rende la
componente proporzionale piu reattiva mentre un valore piu piccolo la
rende meno reattiva. L'impostazione di [Guad prop PID x] a 0,00
disabilita la componente proporzionale dell'anello PID.
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o A462 e A474 [Tempo IntegPID x]

Il guadagno integrale (unita di secondi) influisce su come il regolatore
reagisce all'errore nel tempo ed ¢ utilizzato per eliminare l'errore a regime.
Ad esempio, con un guadagno integrale di 2 secondi, ['uscita della
componente di guadagno integrale integrerebbe fino al 100% della
frequenza max. quando l'errore PID ¢ il 100% per 2 secondi. Un valore pit
grande per [ Tempo IntegPID x] rende la componente integrale meno
reattiva mentre un valore piu piccolo la rende piu reattiva. Impostando

[ Tempo IntegPID x] a 0,0, si disabilita la componente integrale dell'anello
PID.

A463 e A475 [Tasso diff PID x|

Il guadagno derivativo (unita di 1/secondi) influisce sul tasso di variazione
delluscita PID. Il guadagno derivativo viene moltiplicato per la differenza
tra lerrore precedente e quello attuale. Quindi, con un errore grande, il
guadagno D ha un grande effetto mentre, con un piccolo errore, ha un
effetto minore. Questo parametro viene convertito in scala in modo che,
quando ¢ impostato su 1,00, la risposta del processo ¢ lo 0,1% di P044
[Frequenza max] quando lerrore di processo cambia all'1%/secondo. Un
valore pit grande di [ Tasso diff PID x] fa si che il termine derivativo abbia
pilt effetto mentre un valore piccolo fa si che abbia meno effetto. In diverse
applicazioni, il guadagno D non ¢ necessario. L'impostazione di [ Tasso diff
PID x] su 0,00 (valore predefinito in fabbrica) disabilita la componente
derivativo dell’anello PID.

Regole generali per la regolazione dei guadagni PID

1. Regolare il guadagno proporzionale. Durante questa fase, puo essere

desiderabile disabilitare il guadagno integrale ed il guadagno derivativa
impostandoli a 0. Dopo un gradino nel feedback PID:

- selarisposta ¢ troppo lenta, aumentare A461 o A473 [Guad prop PID
x]

- selarisposta ¢ troppo rapida e/o instabile (vedere Risposta instabile a

pagina 221), ridurre A461 o A473 [Guad prop PID x].
- Generalmente, A461 o A473 [Guad prop PID x] ¢ impostato ad un

valore inferiore al punto in cui il PID inizia ad essere instabile.

. Regolare il guadagno integrale (lasciare il guadagno proporzionale

impostato come nella Fase 1). Dopo un gradino nel feedback del PID:
- selarisposta ¢ troppo lenta (vedere Risposta lenta — Sistema

sovrasmorzato a pagina 221) o il feedback PID non raggiunge il
riferimento PID, diminuire A462 o A474 [ Tempo IntegPID x].

- Se c¢ molta oscillazione nel feedback PID prima della stabilizzazione

(vedere Oscillazione — Sistema sottosmorzato a pagina 221), aumentare
A462 o A474 [Tempo IntegPID x].

. A questo punto, il guadagno derivativo pub non essere necessario. Tuttavia,

se dopo aver determinato i valori di A461 o A473 [Guad prop PID x] e
A462 0 A474 [Tempo IntegPID x]:

- Larisposta al gradino ¢ ancora lenta, aumentare A463 o A475 [Tasso

diff PID x].
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- Larisposta ¢ ancora instabile, diminuire A463 o A475 [Tasso diff PID
x].

Le figure che seguono mostrano alcune tipiche risposte dell'anello PID in
differenti punti durante la regolazione dei guadagni PID.

Risposta instabile

Riferimento PID -

Feedback PID |

Risposta lenta — Sistema sovrasmorzato

RiferimentoPD .} ________

Feedback PID |

Tempo

Oscillazione - Sistema sottosmorzato

Riferimento PID -
Feedback PID :
| Ten‘lpo |
Buona risposta — Sistema criticamente smorzato
Riferimento PID 7
Feedback PID :
| Ten‘1po |
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Presentazione di
PowerFlex 525 con STO

Funzione STO (Safe torque off)

La funzione STO del convertitore di frequenza PowerFlex 525, quando utilizzata
con altri componenti di sicurezza, contribuisce a fornire protezione Safe-off e dal
riavviamento, conformemente a EN ISO 13849 ed EN62061. La funzione STO
del convertitore di frequenza PowerFlex 525 ¢ solo un componente all'interno di
un sistema di controllo di sicurezza. Per ottenere il livello desiderato di protezione
dell'operatore, i componenti del sistema vanno selezionati ed utilizzati

correttamente.

Per informazioni su... Vedere pagina...
Presentazione di PowerFlex 525 con STO 223
Certificazione di esame di tipo CE 224
Istruzioni EMC 224
Utilizzo di PowerFlex 525 STO 225
Abilitazione di PowerFlex 525 STO 227
(ablaggio 227
Verifica del funzionamento 228
Funzionamento di PowerFlex 525 STO 228
Esempi di connessione 230
Certificazione di PowerFlex 525 per la funzione STO 234

IMPORTANTE  Lafunzione Safe-Torque-Off trattata in questo capitolo & specifica dei
convertitori PowerFlex 525.

La funzione STO di PowerFlex 525:

o Fornisce la funzione Safe-Torque-Off (STO) definita in
EN IEC 61800-5-2.

o Impedisce ai segnali di attivazione gate di raggiungere i dispositivi di uscita
IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor) del convertitore di frequenza.

Cio impedisce agli IGBT di attivare la sequenza necessaria per generare
coppia nel motore.

e Puo essere utilizzata in combinazione con altri dispositivi di sicurezza per
soddisfare i requisiti di una funzione “Safe torque off” di sistema che
soddisfi la Categoria 3/PL (d) conformemente a EN ISO 13849-1 ¢
SIL CL2 conformemente a EN/IEC 62061, IEC 61508 ed EN/

IEC 61800-5-2.

IMPORTANTE Lafunzione ¢ adatta per esequire interventi meccanici sul sistema di
azionamento o nell’area interessata da una macchina. Non fornisce sicurezza
elettrica.
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alimentazione CA e (Csiano diseccitate e bloccate o segnalate (lock-out/tag-
out) conformemente ai requisiti di ANSI/NFPA 70, Parte Il.

Per evitare il pericolo di folgorazione, controllare che la tensione sui condensatori
della sharra sia stata completamente scaricata, prima di realizzare qualunque
intervento sul convertitore di frequenza. Misurare la tensione della sharra CC ai
morsetti +DC e -DC o ai punti di prova (per le posizioni, consultare il manuale
dell’'utente del convertitore di frequenza). La tensione deve essere nulla.

2 ATTENZIONE: Pericolo di folgorazione. Verificare che tutte le sorgenti di

In modalita Safe-off, sul motore possono ancora essere presenti tensioni
pericolose. Per evitare il rischio di folgorazione, scollegare I'alimentazione al
motore e verificare che la tensione sia nulla prima di esequire qualunque
intervento sul motore.

Certificazione di esame di TUV Rheinland ha certificato che la funzione STO di PowerFlex 525 ¢ conforme
tino CE ai requisiti per le macchine definiti nellAllegato I della Direttiva CE 2006/42/
P CE, e risponde ai requisiti delle corrispondenti norme elencate di seguito:

o ENISO 13849-1:2008 Sicurezza delle macchine — Componenti legati alla
sicurezza dei sistemi di controllo — Parte 1: Principi generali per la
progettazione.

(PowerFlex 525 STO ¢ conforme alla Categoria 3/PL(d))

e EN 61800-5-2:2007 Azionamenti elettrici a velocita variabile — Parte 5-2
Requisiti di sicurezza funzionale.

(PowerFlex 525 STO ¢ conforme a SIL CL 2)

e EN 62061:2005 Sicurezza delle macchine — Sicurezza funzionale dei
sistemi di controllo elettrici, elettronici ed elettronici programmabili
correlati alla sicurezza.

e IEC 61508 Parte 1-7:2010 Sicurezza funzionale dei sistemi di sicurezza
elettrici, elettronici ed elettronici programmabili — Parti 1-7.

TUYV certifica inoltre che PowerFlex 525 STO puo essere usato in applicazioni
fino alla Categoria 3/PL(d) secondo EN ISO 13849-1 ¢ SIL 2 secondo
EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

Il certificato TUV Rheinland ¢ disponibile all'indirizzo:
www.rockwellautomation.com/products/certification/.

Istruzioni EMC PowerFlex 525 con funzione STO richiede la Conformiti CE come descritto a
pagina 50.
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Utilizzo di PowerFlex 525 STQ PowerFlex 525 con funzione STO ¢ concepito per essere integrato nel sistema di

Concetto di sicurezza

controllo legato alla sicurezza di una macchina. Prima dell'uso, ¢ consigliabile fare
una valutazione dei rischi che confronti le specifiche della funzione Safe-Torque-
Off PowerFlex 525 e tutte le prevedibili caratteristiche operative ed ambientali
della macchina a cui deve essere collegato.

Un’analisi della sicurezza della sezione di macchina controllata dal convertitore di
frequenza ¢ necessaria per determinare quanto spesso dovrebbe essere verificato il
corretto funzionamento della funzione di sicurezza durante la vita di servizio
della macchina.

guida per la corretta installazione. Rockwell Automation, Inc. non si assume
alcuna responsabilita per la conformita o non conformita a norme, nazionali o
locali o disposizioni di tipo diverso per la corretta installazione di questa
apparecchiatura. Leventuale inosservanza di tali norme durante l'installazione
puo essere causa di lesioni personali e/o danni alle apparecchiature.

2 ATTENZIONE: Le sequenti informazioni rappresentano semplicemente una

ATTENZIONE: In modalita Safe-off, sul motore possono ancora essere presenti
tensioni pericolose. Per evitare il rischio di folgorazione, scollegare
I'alimentazione al motore e verificare che la tensione sia nulla prima di esequire
qualunque intervento sul motore.

ATTENZIONE: In caso di guasto dei due IGBT di uscita nel convertitore di
frequenza, quando PowerFlex 525 STO ha controllato lo stato di disattivazione
delle uscite del convertitore di frequenza, il convertitore di frequenza puo
comunque fornire energia fino a 180° di rotazione, in un motore a 2 poli, prima
che la coppia non venga piu generata.

PowerFlex 525 STO ¢ adatto all'uso in applicazioni di sicurezza fino alla
Categoria 3/PL(d) conformemente a EN ISO 13849-1 e SIL 2 conformemente a
EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

PowerFlex 525 STO, inoltre, puo essere utilizzato insieme ad altri componenti di
un’applicazione di sicurezza per ottenere una Categoria 3/PL(e) globale secondo
ENISO 13849-1 e SIL 3 secondo EN 62061 ed IEC 61508. Questo ¢ illustrato
nell'esempio 3 di questa Appendice.

I requisiti di sicurezza sono basati sulle norme vigenti al momento della
certificazione.

PowerFlex 525 STO ¢ destinato all'uso in applicazioni legate alla sicurezza in cui
lo stato sicuro ¢ lo stato di diseccitazione. Tutti gli esempi inclusi nel presente
manuale si basano sul raggiungimento dello stato di diseccitazione come stato di
sicurezza per i tipici sistemi di sicurezza macchine e spegnimento di emergenza

(ESD).
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Importanti considerazioni sulla sicurezza

L'utente del sistema ¢ responsabile di quanto segue:

o configurazione, classificazione di sicurezza e validazione di ogni sensore o
attuatore collegato al sistema.

o realizzazione di una valutazione dei rischi a livello di sistema e
rivalutazione del sistema ogni volta che viene fatta una modifica.

o certificazione del sistema al livello prestazionale di sicurezza desiderato.
o gestione del progetto e test diagnostici.

o programmazione del software dell'applicazione e configurazione
dell'opzione di sicurezza nel rispetto delle istruzioni riportate in questo
manuale.

o controllo degli accessi al sistema, inclusa la gestione delle password.

o analisi di tutte le impostazioni di configurazione e scelta della corretta
impostazione per ottenere il livello di sicurezza richiesto.

IMPORTANTE  Durante Iimplementazione della sicurezza funzionale, limitare 'accesso a
personale qualificato ed autorizzato, adequatamente istruito ed esperto.

del personale dall‘area della macchina se le porte si bloccano mentre gli
operatori sono all'interno. A seconda della specifica applicazione, possono
essere necessari ulteriori dispositivi di protezione.

2 ATTENZIONE: Quando si progetta il sistema, considerare le modalita di uscita

Test diagnostico funzionale

I valori PFD e PFH forniti nella tabella che segue sono subordinati al PTI (Proof
Test Interval, intervallo del test diagnostico). Prima della fine del PTT specificato
nella tabella che segue, ¢ necessario eseguire un test diagnostico della funzione di
sicurezza STO perché i valori specificati di PFD e PFH rimangano validi.

Dati PFD e PFH

I calcoli PFD e PFH sono basati sulle equazioni della Parte 6 di EN 61508.

Questa tabella fornisce i dati per un intervallo di test diagnostico di 20 anni e
mostra leffetto peggiore di una serie di modifiche di configurazione sui dati.

PFD e PFH per intervallo di test diagnostico di 20 anni

Attributo Valore

PFD 6,62E-05 (MTTF = 3593 anni)
PFHp 8,13E-10

SFF 83%

DC 62,5%

CAT 3
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Abilitazione di
PowerFlex 525 STO

Cablaggio

Attributo Valore

1(1002)

20 ANNI

Tipo di Tipo A
hardware

Tempo di reazione di sicurezza

Il tempo di reazione di sicurezza ¢ la quantitd di tempo che intercorre tra
I'ingresso di un evento legato alla sicurezza ed il momento in cui il sistema ¢ in
stato di sicurezza.

Il tempo di reazione di sicurezza, tra una condizione del segnale d’ingresso che fa
scattare un arresto sicuro e I'avvio del tipo di arresto configurato, ¢ 100 ms
(massimo).

1. Interrompere completamente Ialimentazione al convertitore di frequenza.

ATTENZIONE: Per evitare il pericolo di folgorazione, controllare che la
A tensione sui condensatori della sharra sia stata completamente
scaricata, prima di realizzare qualunque intervento sul convertitore di
frequenza. Misurare la tensione della sharra CC ai morsetti +DCe-DCo
ai punti di prova (per la posizione dei morsetti, consultare il manuale

dell'utente del convertitore di frequenza). La tensione deve essere
nulla.

2. Allentare la vite dei morsetti Safety 1, Safety 2 e Safety +24 V
(S1, S2, S+) sulla morsettiera I/O di controllo.

3. Rimuovere il ponticello di protezione.
RT R2 RS 01 02 03 04 05 06 07
elolelo] lolelolelolelel]
\@\@\@\@\@%@\@\@\@\@\@\@\
ST OS2 S+ 112 13 14 15 16 17 18 19
\
SIEI

4. A questo punto, la funzione STO ¢ abilitata ed i morsetti sono pronti a
funzionare come ingressi di sicurezza.

Punti importanti da ricordare sul cablaggio:

o Utilizzare sempre filo di rame.

o Siconsiglia l'utilizzo di cavi con un valore nominale di isolamento di 600 V
o superiore.

o [fili di controllo dovrebbero essere separati dai fili di potenza di almeno
0,3 m.
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Funzionamento di
PowerFlex 525 STO

Verifica del funzionamento

228

Filo raccomandato
Tipo  |Tipo difilo Descrizione Isolamento
nominale min.
Scher- | Cavo schermato multiconduttore come Belden 8770 (0 equiv.) {0,750 mm? (18 AWG), 300V, 60 °C
mato 3 conduttori, (140 °F)
schermato.

(1) Le raccomandazioni sono valide per 50 °C di temperatura ambiente.
Utilizzare il cavo da 75 °C per 60 °C di temperatura ambiente.
Utilizzare il cavo da 90 °C per 70 °C di temperatura ambiente.

Vedere Cablaggio I/O a pagina 36 per le raccomandazioni di cablaggio e

Designazione dei morsetti I/O di controllo a pagina 39 per la descrizione dei
morsetti.

Se gli ingressi di sicurezza S1 e S2 sono alimentati da una sorgente +24 V esterna,
applicarla solo in un sistema SELV, PELV o in un circuito a bassa tensione di
Classe 2.

PowerFlex 525 STO disabilita gli IGBT di uscita il convertitore di frequenza
interrompendo il collegamento con il microcontrollore del convertitore. Quando
utilizzato in combinazione con un dispositivo d’ingresso di sicurezza, il sistema

soddisfa i requisiti di EN ISO 13849 ¢ EN62061 per Safe Torque Off e

contribuisce a proteggere dal riavviamento.

Durante il normale funzionamento del convertitore, entrambi gli ingressi di
sicurezza (Safety 1 e Safety 2) sono eccitati e il convertitore di frequenza ¢ in
grado di funzionare. Se uno degli ingressi ¢ diseccitato, il circuito di controllo del
gate viene disabilitato. Per soddisfare i requisiti di funzionamento EN

ISO 13849, entrambi i canali di sicurezza devono essere diseccitati. Per ulteriori
informazioni, fare riferimento agli esempi che seguono.

IMPORTANTE  Dasola, la funzione STO avvia un‘azione di arresto per inerzia. Quando
I'applicazione richiede una modifica dell'azione di arresto, sara necessario
applicare ulteriori misure di protezione.

Verificare il corretto funzionamento della funzione di sicurezza dopo la
configurazione iniziale della funzione STO di PowerFlex 525. Verificare
nuovamente la funzione di sicurezza agli intervalli stabiliti dall’analisi di sicurezza

descritta a pagina 225.

Verificare che entrambi i canali di sicurezza funzionino come riportato nella
tabella che segue.
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Funzionamento e verifica dei canali
Stato funzione | Convertitore di Convertitore di Convertitore di Convertitore pronto
di sicurezza frequenzain frequenzain frequenzain alla marcia
stato sicuro stato sicuro stato sicuro

Stato del Configurato da t105 |Guasto F111 Guasto F111 Pronto/Marcia
convertitoredi | [Sicur disab] (HardwareSicur) (HardwareSicur)

frequenza

Funzionamento canale di sicurezza

Ingresso di Alimentazione non Alimentazione Alimentazione non Alimentazione
sicurezza S1 applicata applicata applicata applicata

Ingresso di Alimentazione non Alimentazione non Alimentazione Alimentazione
sicurezza S2 applicata applicata applicata applicata
IMPORTANTE  Se per un certo periodo di tempo & presente un guasto esterno sul cablaggio o

sulla circuiteria che controlla gli ingressi Safety 1o Safety 2, la funzione STO
pud non rilevare questa condizione. Quando la condizione di guasto esterno
viene rimossa, la funzione STO autorizza la condizione di abilitazione. Un
guasto nel cablaggio esterno deve essere rilevato dalla logica esterna o escluso
(il cablaggio deve essere protetto da un condotto o un‘armatura),

conformemente a EN 150 13849-2.
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Esempi di connessione Esempio 1 — Connessione di STO con azione di arresto per inerzia,

SIL2/PLd

Arresto di Categoria 0 — Inerzia

Circuito di
controllo gate @

! Alim. di ingresso
! linea
I 000
1
+24V (4 PF 525
1
Gate GuardMaster, r24V
Trojan ¢ | o—— Arresto
) ! Arresto _1
: — = O==1Avviamento
% é % , [AT]s21]S 1|552|41|13|213|33 Avviamento
1
! 8 (SR B I
Pulsante ‘| MSR ])] [Alimentazione
a ritenu(tia_ : \ \ controllo gate
emergent (B2 [s22lS T34l 42 [ 14124134 %
I =
1
21V Circuito di
comune | controllo gate @
1
: e
: % ]
X L 22 ]
1
)L e e e oo J-F-
()
T T Alim, diingresso
: lineaCA |
' 000
1
: PF 525 :
1
! 1
Gate ! GuardMaster +24V(C :
! Trojan Arresto !
: b Arresto _1 :l X
aﬂ—' * O O—Awi
: @ Avviamento X
4 5
Alimentazione
Pulsante I:I !
a rite?uaq : controllo gate :
arresto di 1
emergenzai N !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

(1)  Custodia raccomandata. Nota: le modalita di guasto del cablaggio esterno devono essere considerate come spiegato in EN
150 13849-2. Per escludere queste modalita di guasto, € consigliabile usare una custodia o adottare qualche altra misura.
(2) Inalcune situazioni, il relé di sicurezza non & necessario se l'interruttore e il convertitore di frequenza PowerFlex 525 sono installati

nello stesso quadro.
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Categoria di arresto 0 — Arresto per inerzia con due convertitori di frequenza PowerFlex 525

Alim. 24V (C

Pulsante di
emergenza

A
et m
0y o—i SI

S

T 1
Alim. diingresso
&, Reset linea CA
[e]e]e}
PF525 Alim. di ingresso
+24V (C Ige(a)(l})
Arresto
PF 525
Arresto _J —
Avviamento [—— +24V (C
Com. dig. b | Ot  Arresto
_ _ Arresto _J_ —
Alquer“az:o[\e — —_
N, Com. dig.

Circuito di
(controllo gate

24V (CCOM

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
Alimentazione 1
trollo gat ~ :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

(1) Custodia raccoman

data. Nota: le modalita di guasto del cablaggio esterno devono essere considerate come spiegato in EN

150 13849-2. Per escludere queste modalita di guasto, € consigliabile usare una custodia o adottare qualche altra misura.
(2) Ogniingresso di sicurezza assorbe 6 mA dall'alimentatore.

Stato del circuito

Circuito illustrato con porta di protezione chiusa e sistema pronto per il normale

funzionamento del convertitore.

Principio di funzionamento

Questo ¢ un sistema a doppio canale con monitoraggio del circuito STO e del
convertitore. L'apertura della porta di protezione provoca la commutazione dei
circuiti d'ingresso (S13-S14 e S21-S22) sul relé di sicurezza di monitoraggio
Minotaur. I circuiti di uscita (13-14 e 23-24) provocano lo sgancio del circuito di
abilitazione STO ed il motore procede all'arresto per inerzia. Per riavviare il

convertitore, ¢

necessario prima resettare il rel¢ di sicurezza Minotaur e quindi

emettere un comando di avviamento valido al convertitore.

Rilevamento dei guasti

Un singolo guasto rilevato sui circuiti d’ingresso di sicurezza Minotaur

comportera il blocco del sistema al successivo azionamento, senza provocare la
perdita della funzione di sicurezza.

Un singolo guasto rilevato sugli ingressi ridondanti di abilitazione della sicurezza

il convertitore

di frequenza PowerFlex 525 comportera il blocco il convertitore di

frequenza senza provocare la perdita della funzione di sicurezza.
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Esempio 2 — Connessione di STO con azione di arresto controllato,

Arresto di Categoria 1 — Controllato
e T T T T T Rim, diingresso,
X lineaCA
1 000 :
1
GuardMasten PF 525 X
Trojan 1 .
e Band X F24V (C '
- 1
T : —;\u& Arresto !
~ ' rresto

4V | |22 . : e !
- b--t4+1-rH-- — Avviamento .
v [A1T Tsaafsnafssasi2s22] 1371471571 T131231 T[s33[S34) :
! . Y v Alimentazione i
! Minotaur T ] )] controllo gate 1
! MSR138DP 1
1 = = ~y 1
 [R2IXIX2 (7 xa V39740l (3848 581 1L|l4 2] [77IVi =||"
' 24\!/(( I I [J - I !
! comune Circuito di !
' controllo gate @ X

1
1

1
1
| Ene :
| — |
1 | 1
1

1
e |

(1)  Custodia raccomandata. le modalita di guasto del cablaggio esterno devono essere considerate come spiegato in EN 1S0 13849-2.
Per escludere queste modalita di guasto, € consigliabile usare una custodia o adottare qualche altra misura.

Stato del circuito

Circuito illustrato con porta di protezione chiusa e sistema pronto per il normale
funzionamento del convertitore.

Principio di funzionamento

Questo ¢ un sistema a doppio canale con monitoraggio del circuito STO e del
convertitore. L'apertura della porta di protezione provoca la commutazione dei
circuiti d’ingresso (S11-S12 ¢ S21-S22) sul rel¢ di sicurezza di monitoraggio
Minotaur. I circuiti di uscita (13-14) inviano un comando di stop al convertitore
di frequenza e provocano una decelerazione controllata. Dopo il ritardo
programmato, i circuiti di uscita temporizzati (47-48 ¢ 57-58) provocano lo
sgancio del circuito di abilitazione STO. Se il motore ruota quando si verifica lo
sgancio, larresto avverra per inerzia. Per riavviare il convertitore, ¢ necessario
prima resettare il rel¢ di sicurezza Minotaur e quindi emettere un comando di
avviamento valido al convertitore.

Rilevamento dei guasti

Un singolo guasto rilevato sui circuiti d’ingresso di sicurezza Minotaur
comportera il blocco del sistema al successivo azionamento, senza provocare la
perdita della funzione di sicurezza.

Un singolo guasto rilevato sugli ingressi ridondanti di abilitazione della sicurezza

il convertitore di frequenza PowerFlex 525 comportera il blocco il convertitore di
frequenza senza provocare la perdita della funzione di sicurezza.
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Esempio 3 — Connessione di STO con azione di arresto per inerzia con
alimentazione esterna +24V, SIL3/PL e

Arresto di Categoria 0 — Inerzia

X2 132333
A1 bobina 142434

A2 \ /

Contattore 100-C
24V CCCOM esterno  100S-C

M Alim, di ingresso |
. linea CA .
! 000
1
! PF525 :
+24V (Cesterna X
: 24V :
1
: S S Arresto X
1
1 Reset IAvviamento 1
! 1
! (OM
Aperto + [ATISTIISS2S 2|13|2|3|3|3|41 :
------- ! n n 1
Alimentazione
L E MSR127TP 'j - 'T 1 controllo gate X
_____ ~J 1 Y N~ :
: S21[S22[S34T A2 [14 124134142 = :
Chiuso 1 I 1
Circuito di 1
! ontrollo gate @ !
T 1
1
1
S |
5 ] :
=< | i
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1
1
1
1
1
:
1
1
' X1 AUX (::)
1
1
1
1
1
1
1

(1) Custodia raccomandata. le modalita di guasto del cablaggio esterno devono essere considerate come spiegato in EN IS0 13849-2.
Per escludere queste modalita di guasto, & consigliabile usare una custodia o adottare qualche altra misura.

Stato del circuito

Circuito illustrato con porta di protezione chiusa e sistema pronto per il normale
funzionamento del convertitore.

Principio di funzionamento

Questo ¢ un sistema a doppio canale con monitoraggio del circuito STO e del
convertitore. L'apertura della porta di protezione provoca la commutazione dei
circuiti d’ingresso (S11-S12 e $21-S22) sul rel¢ di sicurezza di monitoraggio
Minotaur. I circuiti di uscita (13-14 ¢ 23-24 ¢ 33-34) provocano lo sgancio del
contatto di uscita e del circuito di abilitazione STO ed il motore procede
all’arresto per inerzia. Per riavviare il convertitore, ¢ necessario prima resettare il
rele di sicurezza Minotaur e quindi emettere un comando di avviamento valido al
convertitore.

Rilevamento dei guasti
Un singolo guasto rilevato sui circuiti d’ingresso di sicurezza Minotaur

comportera il blocco del sistema al successivo azionamento, senza provocare la
perdita della funzione di sicurezza.
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Certificazione di

PowerFlex 525 per la

funzione STO

ZERTIFIKAT

A TUVRheinland®

EC Type-Examination Certificate

CERTIFICATE

Reg.-No.: 01/205/5249/12

Product tested

Safety Function "Safe Torque  Certificate Rockwell Automation

Off" (STO) within the adjustable holder 6400 West Enterprise Drive
Frequency AC Drive PowerFlex Mequon, WI 53092
525 Usa

Type designation PowerFlex 525; 25B, 120V, Manufacturer see certificate holder

240V, 400-480V and 600V

Codes and standards
forming the basis of
testing

EN 61800-5-2:2007 EN ISO 13849-1:2008 + AC:2009
EN 61800-5-1:2007 (in extracts) EN 60204-1:2006 + A1:2009 (in
EN 61800-3:2004 extracts)

EN 62061:2005 IEC 61508 Parts 1-7:2010

Intended application

The integrated safety function "Safe Torque Off' of the Frequency AC Drive
PowerFlex 525 complies with the requirements of the relevant standards (Cat.
3/ PL d acc. to EN 1SO 13849-1, SILCL 2 acc. to EN 62061/ EN 61800-5-2/
IEC 61508) and can be used in applications up to Cat. 3/ PL d acc. to EN 1SO
13849-1, SIL 2 acc. to EN 62061/ IEC 61508.

Specific requirements

The instructions of the associated Installation and Operating Manual shall be
considered.

It is confirmed, that the product under test complies with the requirements for machines defined in
Annex | of the EC Directive 2006/42/EC.

This certificate is valid until 2017-09-24.

Functionel Safaty|  The test report-no.: 963/M 365.00/12 dated 2012-09-24 is an integral part of this
Typa Approaved certificate.

TU\mhemIand

s The holder o[ a mhd I|cence cemﬂcate for the product tested is authonzed fo

Berlin, 2012-09-24

Certification Body for Machinery, NB 0035 Dipl.-Ing. Eberhard Frejno

TOV Rheinkand Industrie Service GmibH, Alboinsy. 56, 12103 Berlin / Germany

Tel.: +49 30 7562-1557, Fax: +49 30 75621370, E-Mal: wvai@de Juv.com
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Stabilire una connessione

con EtherNet/IP

EtherNet/IP

Questa sezione contiene solo informazioni di base per la configurazione di una
connessione EtherNet/IP con il convertitore di frequenza PowerFlex 520. Per
informazioni complete su

EtherNet/IP (porta doppia o singola) e su come utilizzarlo, consultare le seguenti
pubblicazioni:

e Manuale per l'utente “PowerFlex 525 Embedded EtherNet/IP Adapter”,
pubblicazione 520COM-UMO001.

e Manuale per 'utente “PowerFlex 25-COMM-E2P Dual-Port EtherNet/IP
IP Adapter”, pubblicazione 520COM-UMO003.

scheda EtherNet/IP a doppia porta 25-COMM-E2P. | convertitori di frequenza
PowerFlex 525 supportano sia la scheda EtherNet/IP integrata che la scheda
EtherNet/IP a doppia porta 25-COMM-E2P.

2 ATTENZIONE: | convertitori di frequenza PowerFlex 523 supportano solo la

Ci sono tre metodi per configurare I'indirizzo IP Ethernet:

o Server BootP — Se si preferisce controllare gli indirizzi IP dei dispositivi
mediante un server, utilizzare BootP. L'indirizzo IP, la maschera di
sottorete e gli indirizzi gateway verranno quindi forniti dal server BOOTP.

o Parametri scheda - Utilizzare i parametri della scheda se si desidera una
maggiore flessibilitd nell'impostazione dell'indirizzo IP o se occorre
comunicare esternamente alla rete di controllo utilizzando un gateway.
L’indirizzo IP, la maschera di sottorete e gli indirizzi gateway saranno
quindi il risultato dei parametri che sono stati impostati per la scheda.

o DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) (solo con la scheda
PowerFlex 25-COMM-E2P) - Utilizzare il protocollo DHCP quando si
desidera ulteriore flessibilita e facilita d'uso rispetto a BOOTP nel
configurare I'indirizzo IP, la maschera di sottorete ¢ I'indirizzo del gateway
della scheda usando un server DHCP.

IMPORTANTE  Sesiimpostano gliindirizzi di rete manualmente usando i parametri, &
necessario impostare il valore del parametro del convertitore o della scheda
25-COMM-E2P corrispondente su 1 “Parametri”. Per ulteriori informazioni,
consultare il manuale per 'utente della scheda EtherNet/IP corrispondente.

IMPORTANTE Indipendentemente dal metodo usato per limpostazione dell'indirizzo IP della
scheda, ciascun nodo sulla rete EtherNet/IP deve avere un indirizzo IP esclusivo.
Per modificare un indirizzo IP, occorre impostare il nuovo valore e quindi
disinserire e reinserire (o resettare) I'alimentazione alla scheda.
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Assistenza Rockwell Automation

Rockwell Automation fornisce informazioni tecniche sul Web per assistere i clienti nell'utilizzo dei suoi prodotti.

Collegandosi al sito http://www.rockwellautomation.com/support/, ¢ possibile consultare manuali tecnici, una

knowledgebase di FAQ, note tecniche ed applicative, codice di esempio e collegamenti ai service pack dei software e la
funzione MySupport personalizzabile per sfruttare nel migliore dei modi questi strumenti.

Per ottenere ulteriore assistenza telefonica per I'installazione, la configurazione e la ricerca guasti, sono disponibili i
programmi di assistenza TechConnect. Per maggiori informazioni, rivolgersi al proprio distributore o rappresentante

Rockwell Automation di zona, oppure visitare il sito http://www.rockwellautomation.com/support/.

Assistenza per l'installazione

Se si riscontra un problema entro le prime 24 ore dall'installazione, si prega di consultare le informazioni contenute in
questo manuale. Per ottenere assistenza per la configurazione e la messa in servizio del prodotto ¢ possibile contattare
I’Assistenza Clienti.

Stati Uniti o Canada 1.440.646.3434

Fuori dagli Stati Uniti o dal Canada | Utilizzare il Worldwide Locator presente all'indirizzo http://www.rockwellautomation.com/support/americas/phone_en.html
o contattare il rappresentante Rockwell Automation di zona.

Restituzione di prodotti nuovi non funzionanti

Tutti i prodotti Rockwell Automation sono sottoposti a rigidi collaudi per verificarne la piena funzionalitd prima della
spedizione. Tuttavia, nel caso in cui il prodotto non funzioni ed occorra restituirlo, attenersi alle procedure seguenti.

Stati Uniti Rivolgersi al proprio distributore. Per completare la procedura di restituzione & necessario fornire il numero di pratica all‘assistenza clienti
(per ottenerne uno chiamare i recapiti telefonici citati sopra).

Altri Paesi Si prega di contattare il proprio rappresentante Rockwell Automation di zona per la procedura di restituzione.

Feedback sulla documentazione

I vostri commenti ci aiuteranno a soddisfare al meglio le vostre esigenze relative alla documentazione.
Nel caso il cliente abbia suggerimenti per il miglioramento del documento, si prega di compilare il presente modulo,

pubblicazione RA-DU002, disponibile su http://www.rockwellautomation.com/literature/.

www.rockwellautomation.com

Power, Control and Information Solutions Headquarters

Americhe: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496, USA, Tel: +1 414 382 2000, Fax: +1 414 382 4444
Europa/Medio Oriente/Africa: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Belgio, Tel: +32 2 663 0600, Fax: +32 2 663 0640
Asia: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: +852 2887 4788, Fax: +852 2508 1846

Iralia: Rockwell Automation S.r.l., Via Gallarate 215, 20151 Milano, Tel: +39 02 334471, Fax: +39 02 33447701, www.rockwellautomation.it
Svizzera: Rockwell Automation AG, Via Cantonale 27, 6928 Manno, Tel: 091 604 62 62, Fax: 091 604 62 64, Customer Service: Tel: 0848 000 279
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